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IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

CAUTION! WARNING! DANGER!
Do not use the product before you have studied the safety instructions and the user manual.
Laser Classification

>

Laser Beam
° outlet aperture

WARNING:
Itis a Class 2 laser product in accordance
with EN60825-1:2014 .

LASER
2

WARNING:
Avoid direct eye exposure. The laser beam can cause severe eye damage and/or blindness.

Do not stare into the laser beam or direct it towards other people unnecessarily.

Caution! The laser emitting product may be behind you in some applications. Be careful when facing the
product.

WARNING:
Do not operate the laser around children or allow children to operate the laser.

The reflective surface could reflect the beam back at the operator or other persons.

WARNING: Use of controls, adjustments, or the performance of procedures other than those specified in
the manual may result in hazardous radiation exposure.

When the laser is brought into a warm environment from very cold conditions, or vice versa, allow it to
come to the surrounding temperature before use.

Always store the cross laser indoors, avoid substantial knocks, continuous vibration or extreme
temperatures.

Always keep the tool away from dust, liquids and high humidity. These may damage internal components
or affect accuracy.

If laser radiation hits your eye, you must close your eyes and immediately turn your head away from the
beam.

Do not position the laser beam so that it unintentionally blinds you or others.

Do not look into a laser beam using magnifying optical devices such as binoculars or a telescope, as this
will increase the level of eye injury.

If you use laser goggles to enhance the visibility of the laser beam, please notice that they will not protect
your eyes against laser radiation.

Do not remove or deface warning labels on the laser level.

Do not disassemble the laser level, laser radiation can cause serious eye injury.

When not in use, turn off the power, engage the pendulum lock and place the laser in its carrying pouch.
Make sure the pendulum lock mechanism is engaged before transporting the laser.

Note: If the pendulum lock mechanism is not engaged before transportation, internal mechanical damage
may occur.

Do not use aggressive cleaning agents or solutions. Use only a clean, soft cloth for cleaning.

Avoid heavy impact to or dropping of the laser. The accuracy of the laser should be checked before use if
it has been dropped or subjected to other mechanical stresses.

Any repair required on this laser product should be performed only by authorised service personnel.

Do not operate the product in explosion hazardous areas or in aggressive environments.

If the laser level is not in use for a long period of time, remove the batteries from the battery
compartment. This will prevent batteries from leaking and corrosion damage.

Flat batteries must not be disposed of with household waste. Care for the environment and take
E them to the collection points provided in accordance with national or local regulations. The laser
Lamen Must not be disposed with household waste. Dispose of the product appropriately in accordance

with the national regulations in force in your country. Adhere to the national and country specific
regulations. Please contact your local authority or your dealer for how to dispose of batteries properly.

c E European Conformity Mark

UK

C n British Conformity Mark




Suitable detector Milwaukee LLD50
Wipe the aperture lens and the body of the cross laser with a clean soft cloth. Do not use Laser Line

solvents. Width | < 9.53mm @ 30m
Although the cross laser is dust and dirt resi_stant toa certain degree, do not store in dusty Wavelength | 510 - 530 nm Laser Class I

places as long term exposure may damage internal moving parts.

If the cross laser is exposed to water, dry the laser level before returning it to the carrying case Max. Power| <7 mW
to prevent corrosion damage. Accuracy | +/-3mm /10 m

Fan angle | Vertical Line > 120°; Horizontal Line > 120°

Colour | green

Laser Class 2 Working Range | 30 m (with detector 50 m)

Self-Leveling Range +4° Laser plumb (L4 CLLP only)

Self-Leveling Time < 3s Laser point wavelength | 510 - 530 nm Laser Class I

Battery technology Li-lon Laser point max. power | < 1 mW

Voltage DC 4V == Plumb accuracy [ +/-3 mm /10 m

USB input 5V DC; 2.1 Amax. Laser point colour | green

DC output 4V=—==21A Working Range | 30 m

AC/DC Adaptor Input 100-240 V ~ 50/60 Hz; 0.6 A max. Recommended ambient operating -10°C - +40 °C

AC/DC Adaptor Ouput 5V==21A;105W temperature

Charging time <130 min Storage Temperature -20°C - +60 °C

Power input 15W@42V Recommended ambient charging 5°C - +60 °C

- temperature

E:g::gégg)class (water and dust P54 Recommended battery types L4B3

Max. altitude 2000 m Recommended USB Power Supply |CUSB

Relativ air humidity max. 80% Dimensions 135 mm x 61 mm x 97 mm

Pollution degree according to 2* Weight (incl. Battery)

IEC 61010-1 L4 CLL|{995 g

Pulse duration t, <70 us L4 CLLP 998 g

Functions

L4 CLL | horizontal, vertical, cross line * Only non_—corjductive deposits occur, wherby occasional temporary conductivity caused by
L4 CLLP | horizontal, vertical, cross line, condensation is expected.
plumb function (2 points)

Frequency 10 kHz The product is designed for mainly indoor use. For outdoor use make sure that the boundary
Projections 2 lines green, 2 points green conditions are the same as for indoor use.

Diode Quantity 2 The laser is innovatively designed for a very broad range of professional jobs, including:
Diode type 30 mW - Aligning tiles, marble, cabinets, borders, moldings and trimmings

Laser beams output pattern - Marking layout for doors, windows, rails, stairs, fences, gates, decks and pergolas installation.

L4 CLL | Single horizontal, single vertical, cross line - Transferring reference point for light installations, vents, transfer of heights, levelling perimeter
L4 CLLP | Single horizontal, single vertical + 2 plump dots up and walls, wall studs, setting out tracks on floors and all other professional use.
down , cross line + 2 plumb dots (up and down). - It is intended for determining and checking horizontal and vertical lines.
Operating time 8 hrs Do not use this product in any other way as stated for normal use.
Tripod mount 1/4" thread




OVERVIEW

Plumb spot up (only L4 CLLP)
Vertical laser beam window

Horizontal laser beam window

Rotation dial

OFF
Off / locked
=]

ON
ﬂ On / manual mode

ON
“Jm ©On/selfleveling mode

Battery

Magnetic mount

USB port

LED indicator
- Fuel gauge
- Charging status

360° Adjustment

Plumb spot down (only L4 CLLP)

1/4" tripod mount

Riser (only L4 CLLP)

Track clip

Beam selector LED indicator
e horizontal
l vertical

+ cross line

Mode button

Short press: choose between beams:
- horizontal

- vertical + plumb function

- cross lines + plumb function

Long press: low power mode

LED indicator
- Fuel gauge
- Charging status




ACCESSORY REPLACE BATTERIES

Accessory - Not included in standard equipment, available as an accessory. Only use Milwaukee Type L4B3 rechargeable batteries.

il

Clamp LM360

Hi-Vis target HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Detector LLD50

Tripod TRP180 4

@
.1




FUEL GAUGE

After switch on or switch off the laser the fuel gauge will display the battery life for 3 seconds

Green solid 100% - 50% remaining
Yellow solid 49% - 11% remaining
Red solid 10% - 3% remaining
Red flashing 3% - 0% remaining

LOW BATTERY INDICATION

When the voltage is low, the laser switch to power safe mode.
The laser will blink in self leveling mode

4 sec. 1 sec.

The laser will blink in manual mode

8 sec. 1 sec.

From now on it is still possible to continue the work.

When the voltage is too low, the laser and the LED will flash 3 times and it automatically shuts
down.

CHARGE

It is possible to work with the laser during charge.

Red breathing

3
=

DC

0,1-2,1A

Charging, 0-49% charged

Yellow breathing

Charging, 50-99% charged

Green solid

100% charged

Red/Green flashing

No battery, damaged battery, faulty battery, over temperatur

Red breathing

Charging during use

Green flashing

No battery inserted during use

S




MAGNETIC WALL MOUNT

Use the magnetic wall mount to fix the laser to a wall or metallic structures or similar.
Turn the laser 360° with fine adjustment.

Tripod mount 1/4" <

7 i\ Y

:' & ,:ﬁ.




RISER | TRACK CLIP

Use the riser to come over the floor track Use the track clip to clamp the laser to ceiling channels, racks....




WORKING IN SELF-LEVELING MODE

In self-leveling mode the cross laser will level itself in a + 4° range and can project a
horizontal beam, a vertical beam or both beams simultaneously + plumb dot up and down
(plumb dot only L4 CLLP).

Place the cross laser on a solid
flat vibration free surface or on a
tripod.

ON

Turn the rotation dial to: rh

The cross laser will generate
2 |laser beams.

Choose the beams that
you want to work with by
pushing the MODE button.

If the initial level of the
cross laser is beyond +4°
and the self-leveling
mode is activated, the
laser beams will flash

(A) horizontal beam forward
(B) vertical beam forward
(C) Laser point

In this case reposition the
cross laser.

(D) The cross laser will generate
forward cross beam when all
beams are activated.

Before moving the cross laser, turn the
rotation dial to: OﬁFF.

This will lock the pendulum and
protect your cross laser.




WORKING IN MANUAL MODE

In manual mode the cross lasers self-leveling mechanism is disabled and the laser lines can

be set at any slope required.

Place the cross laser on a solid
flat vibration free surface or on a

tripod.
ON
a

Turn the rotation dial to:

Same as in the self-leveling
mode, the cross laser will
generate 2 laser beams, but the
laser beams are interrupted
every 8 seconds.

8 sec. 8 sec. 8 sec.

e

To turn the Manual mode off,
ON

Choose the beams that
you want to work with by
pushing the MODE
button.

Tilt the laser and adjust to the
desired angle and height.

turn the rotation dial to: fh .
or OFF
turn the rotation dial to: ﬂ .




PLUMB FUNCTION DETECTOR
With the plumb function, a point on the floor and on the ceiling can be projected. For outdoor work under direct sunlight, or bright conditions and for extended indoor ranges of

up to 50 meters / 164 feet, use the Milwaukee detector.
A detector is not included and must be purchased separately.

Use the plumb function e.g. to transfer reference point for light installation, vents, transfer of
For information on how to operate the detector, please refer to the operating instructions for

heights.
the detector.

)//(/,
/)//
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ACCURACY CHECK

This cross laser left the factory fully calibrated. Milwaukee recommends the user to check the
accuracy of the laser periodically, especially if the unit falls or is mishandled.

If the maximum deviation of the laser is exceeded in one of the accuracy checks,please
contact one of our Milwaukee service agents (see our list of guarantee/service addresses).

1. Checking the height accuracy of the horizontal beam.
2. Checking the leveling accuracy of the horizontal beam.
3. Checking the leveling accuracy of the vertical beam.

4. Checking the plumb accuracy.

Before checking the laser accuracy, after mounting the laser on the tripod, check the leveling
of the tripod.

& D
P CFD

1 CHECKING THE HEIGHT ACCURACY OF THE HORIZONTAL
BEAM (UP AND DOWN DEVIATION)

1. Set up the laser on a tripod or on a flat surface
between two walls A and B, approximately 5 meters apart.

2. Position the laser level approximately 0.5 meter from wall A.

3. Switch ON the self-leveling mode and press the button to project the horizontal and the
vertical cross beams towards wall A.

4. Mark the center of the cross beams on the wall as a1.

alx’

5. Turn the laser 180° towards wall B and mark the center of the cross beams as b1 on the
wall.

///
////
—
180°
B % b1
alx T~
/2
_—

6. Move the laser level towards wall B and position it approximately 0.5 meter from wall B.
7. Mark on wall B the center of the cross beams as b2.

o— — —

/
/

A B

alx

// ]
//

8. Turn the laser 180° towards wall A, and mark on the wall the center of the cross beams
as a2.

A 180° B
a2 = xp2
= L xb

9. Measure the distances:
Aa= |a2-a1|
Ab= |b1-b2|

10.The difference | Aa — Ab| should be no more than 2 mm.




2 CHECKING THE LEVEL ACCURACY OF THE HORIZONTAL BEAM (SIDE TO SIDE INCLINATION)

For this check, a free surface of approx. 5 x 5 meters is required. 5. Move the laser level approximately 5 meters away and turn the laser 180° towards wall A
1. Set up the laser on a tripod or on a solid surface between two walls A and B, approximately and B.
5 meters apart. 6. Mark the center of the laser line point a2 on wall A and point b2 on wall B.

2. Position the laser level approximately 2.5 meters from the center of the room.

3. Switch ON the self-leveling mode and press the button to project the horizontal line towards
wall A and B.

4. Mark the center of the laser line point a1 on wall A and point b1 on wall B.

7. Measure the distances:
Aa= |a2- a1
Ab= |b1- b2|

8. The difference | Aa — Ab| should be no more than 2 mm.




CHECKING THE LEVEL ACCURACY OF THE VERTICAL

BEAM

. Hang an approximately 4 m plumb
line on a wall.

. After the plumb line has settled, mark
point a1 on the wall, behind the
plumb line, near the plumb cone.

. Set up the cross laser on a tripod or
on a flat surface in front of the wall at
a distance of approximately 2 m.

. Switch ON the self-leveling mode,
and press the button to project the
vertical beam towards the plumb line.

. Turn the cross laser so that the
vertical beam will merge with the
plumb line below the hanging point.
. Mark point a2 on the wall, in the
middle of the vertical beam at the
same height as a1.

. The distance between a1 and a2,
should be no more than 1 mm.

\

\

x al

4 CHECKING PLUMB ACCURACY

This procedure requires a room of
with approx. 5m distance between
floor and ceiling.

al

1. Set up the cross laser on a
tripod.

2. Switch ON the self-leveling
mode and press the push
button to switch to the plump
function.

3. Mark the upper plumb dot on
the ceiling as point a1 (see the
illustration).

4. Mark the lower plumb dot on
the floor as point b.

5m

5. Rotate the laser level 180°,
position it so that the center of
the plumb dot is on the point b,

which has already been

marked, and allow it to level.

6. Mark the center of the upper
plumb dot on the ceiling as
point a2.

7. The distance between points
a1 and a2 marked on the
ceiling is an indication of the
actual deviation of the laser
level from the ideal plumb line.
If the measuring distance is

5m, the maximum permissible
deviation is:
5m x (+/- 0.6mm/m) x 2 = +/ - 6mm.

8. The distance between a1 and
a2, should not be more than
6 mm.
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WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

ACHTUNG! WARNUNG! GEFAHR!

Nehmen Sie das Produkt erst in Gebrauch, wenn Sie die Sicherheitshinweise und die
Gebrauchsanweisung gelesen haben.

Laserklassifizierung

[

>

Laserstrahl-
® austrittsoffnung

WARNUNG:
Das Produkt entspricht der Laserklasse 2 gemal EN60825-1:2014 .

LASER
2

Warnung:
Die Augen nicht direkt dem Laserstrahl aussetzen. Der Laserstrahl kann schwerwiegende Augenschaden und/
oder Erblinden verursachen.

Nicht direkt in den Laserstrahl blicken und den Strahl nicht unnétigerweise auf andere Personen richten.

Vorsicht! Bei einigen Anwendungen kann sich das laseremittierende Gerét hinter Ihnen befinden. Wenden Sie
sich in diesem Fall vorsichtig um.

Betreiben Sie den Laser nicht in Gegenwart von Kindern und erlauben Sie ihnen auf keinen Fall, den Laser zu
benutzen.

Achtung! Eine reflektierende Oberflache kann den Laserstrahl zuriick an den Bediener oder andere Personen
reflektieren.

Warnung: Die Verwendung von Steuerelementen, Einstellungen oder die Durchfiihrung von anderen als den
im Handbuch festgelegten Verfahren kann zu gefahrlicher Strahlenbelastung fihren.

Wird der Laser von einer sehr kalten in eine warme Umgebung (oder umgekehrt) gebracht, muss es vor
Gebrauch die Umgebungstemperatur erreichen.

Den Laser nicht im Freien aufbewahren und vor Schldgen, dauerhaften Vibrationen und extremen
Temperaturen schiitzen.

Den Laser vor Staub, Nasse und hoher Luftfeuchtigkeit schiitzen. Andernfalls kdnnen innere Bauteile
beschéadigt oder die Genauigkeit beeinflusst werden.

Falls Laserstrahlung ins Auge trifft, die Augen schlieRen und den Kopf sofort aus dem Strahl wegdrehen.

Achten Sie darauf, den Laserstrahl so zu positionieren, dass Sie selbst oder andere Personen davon nicht
geblendet werden.

Nicht mit optischen VergroRerungsgeraten, wie Fernglasern oder Teleskopen, in den Laserstrahl blicken.
Andernfalls erhoht sich die Gefahr von schwerwiegenden Augenschaden.

Beachten Sie, dass Lasersichtbrillen zum besseren Erkennen der Laserlinien dienen, die Augen jedoch nicht
vor Laserstrahlung schiitzen.

Warnschilder auf dem Lasergerét diirfen nicht entfernt oder unkenntlich gemacht werden.
Den Laser nicht auseinanderbauen. Laserstrahlung kann schwere Augenverletzungen verursachen.
Vor dem Transport des Lasers sicherstellen, dass die Pendelarretierung eingerastet ist.

Hinweis: Bei nicht eingerasteter Pendelarretierung kann es wéhrend des Transports zu Besch&digungen im
Inneren des Gerats kommen.

Keine aggressiven Reinigungsmittel oder Losungsmittel verwenden. Nur mit einem sauberen, weichen Tuch
reinigen.

Den Laser vor heftigen StoRen und Stiirzen schiitzen. Nach einem Sturz oder starken mechanischen
Einwirkungen ist die Genauigkeit des Geréats vor Gebrauch zu Uberprifen.

Erforderliche Reparaturen an diesem Lasergerét dirfen nur von autorisiertem Fachpersonal durchgefiihrt
werden.

Das Produkt darf nicht in einer explosionsgefahrdeten oder aggressiven Umgebung eingesetzt werden.

Vor langerem Nichtgebrauch des Geréts die Batterien aus dem Batteriefach entnehmen. So lassen sich das
Auslaufen der Batterien und damit verbundene Korrosionsschaden vermeiden.

Leere Batterien dirfen nicht Giber den Hausmiill entsorgt werden. Gebrauchte Batterien zur
ﬁ umweltgerechten Entsorgung gemal nationaler oder lokaler Vorschriften an den dafiir vorgesehenen
—O\ Sammelstellen abgeben. Das Gerat darf nicht im Hausmiill entsorgt werden. Gerét sachgeman
entsorgen. Landerspezifische Entsorgungsvorschriften befolgen. Wenden Sie sich an die értliche
Behdrde oder lhren Handler, um Auskunft Gber die Entsorgung zu erhalten.

c € Europaisches Konformitatszeichen

UK

C n Britisches Konformitatszeichen




WARTUNG

Das Objektiv und das Gehause des Lasers mit einem weichen, sauberen Tuch reinigen. Keine Ldsungsmittel verwenden.

Auch wenn das Gerét bis zu einem gewissen Grad staub- und schmutzbestandig ist, sollte es nicht langerfristig an einem
staubigen Ort aufbewahrt werden, da andernfalls innenliegende bewegliche Teile beschadigt werden kdnnen.

Sollte der Laser nass werden, ist es vor dem Einsetzen in den Tragekoffer zu trocknen, damit keine Rostschaden entstehen.

TECHNISCHE DATEN

Laserklasse 2
Selbstnivellierungsbereich +4°
Selbstnivellierungsdauer 3s
Batterietyp Li-lon
Spannung DC 4V ===

5V DC; 2,1 A max.

4V==21A

100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.
5V==2,1A;10,5W

USB Eingang
Gleichstromanschluss

Netzteil Eingang

Netzteil Ausgang

Ladezeit <130 min
Leistungsaufnahme 1.5W@42V
Schutzart (Spritzwasser und Staub) IP54

Max. Hohenlage 2000 m

Relative Luftfeuchtigkeit max. 80%
Verschmutzungsgrad nach IEC 61010-1 |2

Pulsdauer tP <70us
Funktionen

L4 cLL [horizontale Linie, vertikale Linie, Kreuzlinien
L4 CLLP |horizontale Linie, vertikale Linie, Kreuzlinien, Lotfunktion

(2 Punkte)
Frequenz 10 kHz
Projektionen 2 griine Linien, 2 griine Punkte
Anzahl Dioden 2
Diodentyp 30 mW

Laserlinienausgabemuster
L4 cLL |Einzeln horizontal, einzeln vertikal, Kreuzlinie

L4 CLLP |Einzeln horizontal, einzelne vertikal + 2 Lotpunkte nach
oben und unten, Kreuzlinie + 2 Lotpunkte (nach oben und

unten).
Betriebszeit 8 Stunden
Stativgewinde 1/4"
Geeigneter Detektor Milwaukee LLD50

Laserlinie
Breite |< 9,93mm @ 30m

Wellenlange 510 - 530 nm Laserklasse I
Maximale Leistung [< 7 MW
Genauigkeit [*/- 3 mm /10 mmm/m
Offnungswinkel |Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °

Farbe |9rin
Reichweite |30 m (mit Detektor 50 m)

Lotpunkt (nur L4 CLLP)
Wellenlange Laserpunkt 510 - 530 nm Laserklasse Il

Max. Leistung Laserpunkt |< 1 mW
Lotgenauigkeit +/-3 mm /10 mmm/m
Laserpunkifarbe [9"Un
Reichweite |30 M
-10 °C bis +40 °C
-20 °C bis +60 °C

Empfohlene Betriebstemperatur

Lagertemperatur

Empfohlene Umgebungstemperatur beim 5°C-+60 °C

Laden

Empfohlene Akkutypen L4B3

Emfohlenes USB-Netzteil CusB

Abmessungen 135 mm x 61 mm x 97 mm

Gewicht (inkl. Batterien)
L4CLL (9959

L4 CLLP (9989

* Es tritt nur eine nicht leitfahige Verschmutzung auf, wobei jedoch gelegentlich eine voriibergehende durch Betauung
verursachte Leitfahigkeit erwartet wird.

BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

"Das Produkt ist vorzugsweise fiir den Einsatz in Innenrdumen bestimmt. Bei Einsatz im Freien ist darauf zu achten,
dass die Rahmenbedingungen denen im
Innenraum entsprechen.”

Dieser innovative Laser ist fiir einen breiten professionellen Anwendungsbereich ausgelegt, wie z. B.:
- Ausrichten von Fliesen, Marmorplatten, Schranken, Bordiiren, Formteilen und Beséatzen

- Markieren der Grundlinien fiir den Einbau von Ttiren, Fenstern, Schienen, Treppen, Zaunen, Toren, Veranden und
Pergolen.

- Fiir die Bestimmung und Priifung von horizontalen und vertikalen Linien.

- Nivellieren von abgehéngten Decken und Rohrleitungen, Fensteraufteilung und Rohrausrichtung, Nivellieren von
Umfassungswanden fiir Elektroinstallationen

Dieses Produkt darf nur wie angegeben bestimmungsgeméaR verwendet werden.

 DEUTSCH . 15 |




UBERSICHT

Lotpunkt oben (nur L4 CLLP)

Fenster vertikaler Laserlinie

Fenster horizontaler Laserlinie

Drehknopf
OFF

Aus / gesperrt
a gesp

%V Ein / manueller Modus

ON . Sl
Ein / Selbstnivellierungsmodus
“im

Akku

Untersatz (nur L4 CLLP)
Magnethalterung

USB-Anschluss

LED-Anzeige Deckenbefestigung
- Akkukapazitat

- Ladestatus

360 ° Einstellung

Lotpunkt unten (nur L4 CLLP)

Stativhalterung 1/4"

LED-Anzeige Laserlinie

- horizontal
| vertikal
+ Kreuzlinie
Modustaste

Kurzes Driicken: Wahlen Sie zwischen
Laserlinien:

- horizontal

- Vertikal + Lotfunktion

- Kreuzlinien + Lotfunktion

Langes Drucken: Energiesparmodus

LED-Anzeige
- Akkukapazitat
- Ladestatus




ZUBEHOR AKKU WECHSELN

Zubehdr - Nicht in der Standardausstattung enthalten, als Zubehdr erhaltlich. Verwenden Sie nur einen wiederaufladbaren Milwaukee-Akku vom Typ L4B3.

il

Klemme LM360

Hi-Vis-Zielscheibe HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Detektor LLD50

Stativ TRP180 4

CF-S
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AKKUKAPAZITATSANZEIGE AUFLADEN

Nach dem Ein- oder Ausschalten des Lasers zeigt die Akkukapazitatsanzeige die Es ist moglich, wahrend des Ladevorgangs mit dem Laser zu arbeiten.
Akkukapazitat 3 Sekunden lang an

Grin Dauerlicht 100% - 50% Akkukapazitat
Gelb Dauerlicht 49% - 11% Akkukapazitat ﬂ
Rot Dauerlicht 10% - 3% Akkukapazitat DC
Rot blinkend 3% - 0% Akkukapazitat 5V
0,1-2,1A
& -
Rot pulsierend Aufladen, 0-49% aufgeladen
Gelb pulsiernd Aufladen, 50-99% aufgeladen
Grune pulsierend 100% geladen
Rot/Griin blinkend Keine Akku, beschadigter Akku, defekter Akku, Temperatur zu hoch
Rot pulsierend Aufladen wahrend des Gebrauchs
Grun blinkend Kein Akku eingesteckt wahrend des Gebrauchs
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ANZEIGE FUR NIEDRIGEN AKKUKAPAZITAT

Wenn die Spannung niedrig ist, schaltet der Laser in den Energiesparmodus.
Der Laser blinkt im Selbstnivellierungsmodus

4 Sek. 1 Sek.

Der Laser blinkt im manuellen Modus

8 Sek. 1 Sek.

Von nun an ist es weiterhin moglich, die Arbeit fortzusetzen.

Wenn die Spannung zu niedrig ist, blinken der Laser und die LED dreimal und schalten sich
automatisch aus.




MAGNETISCHE WANDHALTERUNG

Mit der magnetischen Wandhalterung lasst sich der Laser an Wanden, Metallstrukturen o. a.
befestigen. Feineinstellung zum drehen des Lasers um 360 °.

Stativgewinde




UNTERSATZ DECKENBEFESTIGUNG

Verwenden Sie den Untersatz, um z.B. Uiber eine Bodenschwelle zu kommen Verwenden Sie die Deckenbefestigung, um den Laser an Deckenkanélen, Racks...
festzuklemmen.




ARBEITEN IM SELBSTNIVELLIERMODUS

Im Selbstnivelliermodus richtet sich der Laser selbst in einem Bereich von +4° aus. Dazu
werden eine horizontale Linie, eine vertikale Linie oder beide Linien gleichzeitig projiziert.

Den Laser auf einen festen, g Die gewlinschten Linien
ebenen und vibrationsfreien Uber die Taste MODE
Untergrund stellen oder auf
einem Stativ montieren.

Drehen Sie den Drehknopf auf:
ON

fh.

Der Laser erzeugt 2 Laserlinien.

auswahlen.

Wenn der Laser bei
aktivierter

(A) Horizontale Linie nach vorne Selbstnivellierung

anfangs nicht auf +4°
CB) ausgerichtet ist, blinken
die Laserlinien.

(B) Vertikale Linie nach vorne
(C) Laserpunkt (Lotlinie)

In diesem Fall den Laser

(D) Wenn alle Linien aktiviert neu positionieren.

sind, erzeugt der Laser
Kreuzlinien nach vorne.

Vor dem Umsetzen des Lasers den

Drehknopf auf stellen. Dadurch
wird das Pendel arretiert und der
Laser geschiitzt.




ARBEITEN IM MANUELLEN MODUS

Im manuellen Modus ist die Selbstnivellierfunktion deaktiviert und der Laser kann auf jede
beliebige Neigung der Laserlinien eingestellt werden.

Den Laser auf einen festen,
ebenen und vibrationsfreien

Untergrund stellen oder auf dem
Stativ montieren.

Wie im Selbstnivelliermodus
erzeugt der Laser 2 Laserlinien,
die jedoch alle 8 Sekunden
unterbrochen werden.

8 Sek. 8 Sek. 8 Sek.

e

E Um den manuellen Modus zu beenden,

Die gewlinschten Linien
Uber die Taste MODE
auswahlen.

Den Laser mithilfe des Stativs /
auf die gewlinschte Hohe und
Neigung einstellen. /

ON
drehen Sie den Drehknopf auf: fi
oder

drehen Sie den Drehknopf auf: OEFF.




LOTFUNKTION DETEKTOR
Mit der Lotfunktion Iasst sich ein Punkt auf dem Boden und an die Decke lotrecht projizieren. Fir AuRenarbeiten bei direkter Sonneneinstrahlung oder hellen Lichtverhaltnissen sowie fiir

Innenanwendungen mit einer Reichweite bis 50 Meter den Milwaukee Detektor verwenden.
Der Detektor ist nicht im Lieferumfang enthalten und muss separat erworben werden.

Die Lotfunktion dient beispielsweise zur Ubertrag_png eines Referenzpunkts fir die
Beleuchtungs- und Liftungsinstallation oder zur Ubertragung von Hohen.

Ausflhrliche Informationen zur Verwendung des Detektors finden Sie in der
Bedienungsanleitung fiir den Detektor.




GENAUIGKEIT UBERPRUFEN

Der Laser wird ab Werk vollstéandig kalibriert. Milwaukee empfiehlt, die Genauigkeit des Lasers
regelmafig zu Uberprifen, vor allem nach einem Sturz oder infolge von Fehlbedienungen.
Wird die maximale Abweichung bei einer Uberpriifung der Genauigkeit (iberschritten, wenden
Sie sich bitte an eines unserer Milwaukee-Servicecenter (siehe Liste mit den
Garantiebedingungen und Servicecenteradressen).

1. Hé6hengenauigkeit der horizontalen Linie Gberprifen.

2. Nivelliergenauigkeit der horizontalen Linie Uberprifen.

3. Nivelliergenauigkeit der vertikalen Linie Gberprifen.

4. Lotgenauigkeit Gberprifen.

Vor dem Uberpriifen der Genauigkeit des auf dem Stativ montierten Lasers die Nivellierung
des Stativs kontrollieren.
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HOHENGENAUIGKEIT DER HORIZONTALEN LINIE

UBERPRUFEN (ABWEICHUNG NACH OBEN UND UNTEN)

1. Den Laser auf einem Stativ oder einem ebenen Untergrund zwischen zwei ca. 5 m
voneinander entfernten Wanden A und B aufstellen.

2. Den Laser ca. 0,5 m von Wand A entfernt positionieren.

3. Den Selbstnivelliermodus einschalten und die Taste driicken, um die horizontale und
vertikale Linie auf Wand A zu projizieren.

4. Den Schnittpunkt der beiden Linien als Punkt a1 auf Wand A markieren.

alx’

5. Den Laser um 180° in Richtung Wand B drehen und den Schnittpunkt der beiden Linien als
b1 auf Wand B markieren.

///
_—
////
180°
== "X b1
alx T~
/A
_—

6. Den Laser ca. 0,5 m von Wand B entfernt aufstellen.

7. Den Schnittpunkt der beiden Linien als b2 auf Wand B markieren.
////
A B

alx

// ]
//

8. Den Laser um 180° in Richtung Wand A drehen und den Schnittpunkt der beiden Linien als
a2 auf Wand A markieren

) 5"
a2 ¥ g//;i: X b2
al X o] X b1

9. Die Abstande messen:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|
10.Die Differenz |Aa — Ab| darf nicht mehr als 2 mm betragen.




2 NIVELLIERGENAUIGKEIT DER HORIZONTALEN LINIE UBERPRUFEN (ABWEICHUNG VON EINER SEITE ZUR ANDEREN)

Fir diese Priifung ist eine freie Flache von ca. 5 x 5 m erforderlich. 5. Den Laser um ca. 5 m versetzen und um 180° drehen und die horizontale Linie erneut auf
1. Den Laser auf einem Stativ oder einem festen Untergrund zwischen zwei ca. 5 m die Wande A und B projizieren.
voneinander entfernten Wanden A und B aufstellen. 6. Den Mittelpunkt der Laserlinie auf Wand A mit a2 und auf Wand B mit b2 markieren.

2. Den Laser ca. 2,5 m von der Raummitte entfernt aufstellen.

3. Den Selbstnivelliermodus einschalten und die Taste driicken, um die horizontale Linie auf
die Wande A und B zu projizieren.

4. Den Mittelpunkt der Laserlinie auf Wand A mit a1 und auf Wand B mit b1 markieren.

7. Die Abstande messen:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

8. Die Differenz |Aa — Ab| darf nicht mehr als 2 mm betragen.




NIVELLIERGENAUIGKEIT DER VERTIKALEN LINIE

UBERPRUFEN

. Eine ca. 4 m lange Lotschnur an einer
Wand aufhangen.

. Nachdem sich das Senkblei
ausgependelt hat, den Punkt a1
oberhalb des Bleikegels auf der Wand
markieren.

. Den Laser auf einem Stativ oder
einem ebenen Untergrund in ca. 2 m
Entfernung von der Wand aufstellen.

. Den Selbstnivelliermodus einschalten
und die Taste driicken, um die
vertikale Linie auf die Lotschnur zu
projizieren.

. Den Laser so drehen, dass die
vertikale Linie mit der Aufhangung
der Lotschnur Gbereinstimmt.

. Den Punkt a2 in der Mitte der
vertikalen Linie auf derselben Hohe
wie a1 auf der Wand markieren.

. Der Abstand zwischen a1 und a2 darf
nicht groRer als 1 mm sein.

\

\

x al

4 LOTGENAUIGKEIT UBERPRUFEN

Fir diese Prifung ist ein Raum
mit einer Deckenhohe von ca. 5 m
erforderlich.

1. Den Laser auf ein Stativ

al

montieren.

2. Den Selbstnivelliermodus
einschalten und die Taste
driicken, um in die Lotfunktion
umzuschalten

3. Den oberen Lotpunkt als Punkt

a1 an der Decke markieren
(siehe Abbildung).

4. Den oberen Lotpunkt als Punkt
b auf dem Boden markieren.

5. Den Laser um 180° drehen
und so positionieren, dass der
Mittelpunkt des Lotpunkts auf
den bereits markierten Punkt b
fallt und warten, bis sich das

Gerat nivelliert hat.

6. Den oberen Lotpunkt als Punkt
a1 an der Decke markieren
(siehe Abbildung).

7. Der Abstand zwischen den
Punkten a1 und a2 an der
Decke gibt an, wie stark die
Laserlinie von der idealen
Lotrechten abweicht.

Bei einer Messstrecke von 5 m
betragt die maximal zulassige

Abweichung:
5m x (0,6 mm/m) x 2 =
6 mm.

8. Der Abstand zwischen a1 und
a2 darf nicht groRer als 6 mm
sein.
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CONSIGNES DE SECURITE IMPORTANTES

ATTENTION! AVERTISSEMENT! DANGER!

N'utilisez pas ce produit avant d'avoir lu les consignes de sécurité et le manuel de I'utilisateur
chargés.

Classement laser

[

>

B

Orifice de sortie
o du rayon laser

AVERTISSEMENT :
Ce produit fait partie de la classe laser 2 au sens de la norme EN60825-1:2014.

LASER
2

Avertissement :
Ne dirigez pas le rayon laser directement dans les yeux. Le rayon laser peut provoquer de graves lésions
oculaires et/ou la cécité.

Ne regardez pas directement dans le rayon laser et ne le pointez pas inutilement vers d’autres personnes.

Attention ! Pour certaines applications, le dispositif a émission laser peut se trouver derriere vous. Dans ce
cas, tournez-vous avec précaution.

Avertissement :
N'utilisez pas le laser a proximité d'enfants et ne permettez pas a des enfants de faire fonctionner le laser.

Attention ! Des surfaces réfléchissantes pourraient réfléchir le rayon laser sur l'opérateur ou sur des autres
personnes.

Avertissement : L'utilisation d'éléments de controle, de sélections ou I'exécution de procédures différentes
de celles établies par le guide pourra comporter une dangereuse exposition aux rayons.

Si le laser est déplacé d’un environnement tres froid a un environnement chaud (ou inversement), attendez
qu'il est atteint la température ambiante avant de l'utiliser.

Ne stockez pas le laser a I'extérieur et protégez-le des chocs, des vibrations permanentes et des
températures extrémes.

Protéger le dispositif de mesure laser contre les poussiéres, les liquides et la haute humidité de l'air. Les
facteurs susdits pourraient endommager gravement les composants internes ou influencer négativement sa
précision.

Si le rayon laser vous atteint, fermez les yeux et détournez immédiatement la téte.

Veillez & positionner le rayon laser de maniére a ce qu'il n’éblouisse personne.

Ne regardez pas dans le rayon laser avec des appareils de grossissement optique, tels que des jumelles ou
des télescopes. En effet, cela augmente le risque de Iésions oculaires graves.

Veuillez noter que les lunettes laser sont congues pour vous aider a voir les lignes laser, mais ne protégent
pas vos yeux du rayonnement laser.

Les panneaux d’avertissement sur I'appareil laser ne doivent pas étre enlevés ou rendus illisibles.

Ne démontez pas le laser. Le rayonnement laser peut causer des blessures oculaires graves.

Avant de transporter le laser, assurez-vous que le mécanisme de verrouillage du pendule est enclenché.
Remarque : Si le mécanisme de verrouillage du pendule n’est pas enclenché, des dommages peuvent se
produire a lintérieur de I'appareil pendant le transport.

Ne pas utiliser des détergents agressifs ou des solvants. Nettoyer uniquement avec un chiffon propre et doux.
Protégez le laser contre les chocs et les chutes violentes. Aprés une chute ou un fort impact mécanique,
vérifiez la précision de I'appareil avant de I'utiliser.

Les réparations éventuellement nécessaires sur le dispositif au laser sont a effectuer exclusivement par du
personnel spécialisé autorisé !

N'utilisez pas le produit dans des zones a risque d'explosion ou dans des environnements agres- sifs.

En cas de non-utilisation de I'appareil pendant une période prolongée, retirez les piles du compartiment a
piles. Cela permet d’éviter que les piles ne fuient et les dommages de corrosion qui en découlent.

Ne pas jeter les batteries déchargées avec les ordures ménageéres. Les amener a un point de collecte
E prévu a cet effet pour une élimination conforme aux prescriptions environnementales nationales ou
- locales. Ne pas jeter le produit avec les ordures ménageres. Eliminer le produit conformément aux
prescriptions nationales en vigueur dans le pays d'utilisation. Suivre les régles de recyclage en vigueur
sur le plan national, spécifiques au produit. Contactez les autorités locales ou le détaillant pour avoir des
renseignements concernant la mise a la ferraille.

c € Marque de conformité européenne

UK
CA

Marque de conformité britannique




ENTRETIEN Détecteur adapté Milwaukee LLD50

Nettoyez la lentille et le boitier du laser avec un chiffon doux et propre. N'utilisez pas de solvants. Ligne du laser

Méme si le laser résiste dans une certaine mesure a la poussiere et a la saleté, il convient de ne pas le stocker dans un endroit Largeur |< 9:53mm @ 30m
poussiéreux pendant une longue période, car cela pourrait endommager les pieces mobiles internes.

Sile laser est mouillé, séchez-le avant de le mettre dans la mallette de transport afin d'éviter tout dégat occasionné par la

Longueur d'onde |910- 530 nm Classe de laser

rouille. Puissance max. |7 MW
CARACTERISTIQUESTECHNIQUES Prdsion |27
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES Angle d'ouverture |Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
Classe de laser 2 i Couleur |Vvert

Plage d'autonivellement 4 Portée |30 m (avec détecteur 50 m)

Durée dautonivellement 3 Point d'aplomb (L4 CLLP uniquement )

Type de batterie Li-lon Longueur donde du point laser |510 - 530 nm Classe de laser I

Tension CC V== <1mw

Puissance max. du point laser

USB Entrée 5VDC; 2,1 Amax Précision de Faplomb [*-3mm /10 mmm/m
Raccord courant continu 4V===21A Couleur du point laser |Vert

Entrée du bloc d'alimentation 100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max. Portée (30 M

Sortie du bloc dalimentation SYmmaTR 1o W Température de fonctionnement recommandée -10°Ca+40°C
Temps de recharge < 130 min Température de stockage -20°C 3 +60 °C
Puissance absorbée 1SW@4.2v Température conseillée lors de la recharge 5°C-+60°C

‘Ier;dllic; :l:esgiré)rt:;:tlon (protection contre les projections d'eau IP54 Batteries conseillées L4B3

Alfitude max 2000m Alimentation USB conseillée Ccuss

Humidité relative de l'air max. 80% Dimensions 1S5 mm xSt mm 7
Degré de pollution selon norme CEI 61010-1 7 Poids avec pies)

Durée dimpulsion tP <70ps a1

L4 CLLP [998 9

Fonctions

. . . . . * Seule une contamination non conductrice se produit, mais une conductivité temporaire causée par la condensation est parfois

L4 CLL |ligne horizontale, ligne verticale, lignes transversales attendue.
L4 CLLP |ligne horizontale, ligne verticale, lignes transversales, fonction

d'aplomb (2 points) UTILISATION CONFORME AUX PRESCRIPTIONS
Fréquence 10kHz Le produit est congu pour étre utilisé de préférence dans un espace clos. En cas d'usage en plein air, il convient de s'assurer
Projections 2 lignes vertes, 2 points verts que les conditions générales correspondent & celles d'un usage en espace clos.
Quantité de diode 2 Ce laser innovant est congu pour un large éventail d'applications professionnelles, dont :
Type de diode 30 mW - Lalignement des carreaux, des plaques de marbre, des armoires, des bordures, des moulures et des garnitures.

- Le marquage des lignes de base pour linstallation de portes, fenétres, rails, escaliers, clétures, portails, vérandas et pergolas.
- Il'est congu pour déterminer et contréler les lignes horizontales et verticales.
- Nivellement des plafonds suspendus et des tuyaux, cloisonnement des fenétres et alignement des tuyaux, nivellement des

Modéle de sortie de ligne laser
L4 CLL |Horizontale unique, verticale unique, croix

L4 CLLP | Horizontale unique, verticale unique + 2 points d'aplomb de murs extérieurs pour les installations électriques
. - haut en bas, en croix + 2 points d'aplomb (de haut en bas). Ce produit ne doit étre utilisé que dans le cadre de I'utilisation conforme décrite.
Durée de fonctionnement 8 heures
Filetage pour trépied 114"
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VUE GLOBALE

Point d'aplomb (L4 CLLP uniquement)

Fenétre de ligne laser verticale

Fenétre de la ligne laser horizontale

bouton rotatif
(EF Arrét / verrouillé

%V Mode marche / manuel

ON :
mode on / self leveling
‘i

Batterie

Base (L4 CLLP

Support magnétique uniquement)

Port USB

Affichage LED Montage au plafond

- capacité de la batterie
- état de charge

I ———

Réglage 360 °

Point d'aplomb (L4 CLLP uniquement)

Montage sur trépied 1/4 "

FRANCAIS

Affichage laser LED ligne
- horizontal
l vertical§

+ croix

Bouton de mode

Appui court: Choisissez entre les lignes
laser:

- horizontal

- vertical + fonction d'aplomb

- lignes croisées + fonction d'aplomb

Appui long: mode d'économie d'énergie

Affichage LED
- capacité de la batterie
- état de charge




EQUIPEMENT CHANGER LA BATTERIE

Accessoires - Non inclus dans I'équipement standard, disponibles comme accessoires. Utilisez uniquement une batterie rechargeable Milwaukee L4B3.

il

Terminal LM360

Cible haute visibilité HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Détecteur LLD50

CF-S
.1

Trépied TRP180 4
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INDICATEUR DE CAPACITE DE LA BATTERIE CHARGE

Aprées avoir allumé ou éteint le laser, l'indicateur de capacité de la batterie indique la capacité Il est possible de travailler avec le laser pendant le processus de charge.
de la batterie pendant 3 secondes

Voyant vert fixe 100% - 50% de la capacité de la batterie

Lumiére jaune fixe 49% - 11% de la capacité de la batterie

Lumiére rouge fixe 10% - 3% de la capacité de la batterie DC

Rouge clignotant 3% - 0% capacité de la batterie 5V
0,1-2,1A

=

S

Rouge pulsé En charge, 0-49% chargé
Jaune pulsé En charge, 50 a 99% de charge
Voyant vert fixe 100% chargé

Rouge / vert clignotant Pas de batterie, batterie endommagée, batterie défectueuse,
température trop élevée

Rouge pulsé Charge pendant I'utilisation
Vert clignotant Aucune pile insérée pendant I'utilisation

S

INDICATEUR DE BATTERIE FAIBLE

Lorsque la tension est basse, le laser passe en mode d'économie d'énergie.
Le laser clignote en mode de mise a niveau automatique

4 sec. 1 sec.

Le laser clignote en mode manuel

8 sec. 1 sec.

Il est désormais possible de poursuivre le travail.

Si la tension est trop basse, le laser et la LED clignotent trois fois et s'éteignent
automatiquement.




SUPPORT MURAL MAGNETIQUE ET PLAQUE CIBLE VERTE

Le support mural magnétique permet de fixer le laser aux murs, aux structures métalliques, etc.
Réglage fin pour faire tourner le laser a 360 °.

Filetage pour le
trépied

) e\




SOUS-ENSEMBLE MONTAGE AU PLAFOND

Utilisez le piédestal pour par ex. dépasser un seuil Utilisez le support de plafond pour fixer le laser aux canaux de plafond, aux racks ...




TRAVAILLER EN MODE D’AUTONIVELLEMENT

En mode d’autonivellement, le laser s’aligne dans une plage de +4°. Pour ce faire, I'appareil
projette une ligne horizontale, une ligne verticale ou les deux lignes simultanément.

Placez le laser sur une surface
solide, plane et sans vibrations
ou montez-le sur un trépied.

Tournez le commutateur rotatif

ON
SUr: M-

Le laser génére 2 lignes laser.

Sélectionnez les lignes
souhaitées a 'aide de la
touche MODE.

Si le laser n’est pas
initialement aligné a £4°
lorsque I'autonivellement
est activé, les lignes
laser clignotent.

(A) Ligne horizontale vers I'avant
(B) Ligne verticale vers I'avant
(C) Point laser (point d’aplomb) Dans ce cas,
repositionnez le laser.

(D) Lorsque toutes les lignes sont
activées, le laser crée des lignes
transversales vers I'avant.

Avant de déplacer le Ias%"__tournez le

commutateur rotatif sur . Cela
permettra de verrouiller le pendule et
de protéger le laser.

FRANCAIS 34




TRAVAILLER EN MODE MANUEL

En mode manuel, la fonction d’autonivellement est désactivée et il est possible d’ajuster le
laser a n'importe quelle inclinaison des lignes laser.

Placez le laser sur une surface
solide, plane et sans vibrations
ou montez-le sur le trépied.

Tournez le commutateur rotatif
OFF

sur: ﬂ .

Comme en mode

d’autonivellement, le laser
génere 2 lignes laser, mais
celles-ci sont interrompues

toutes les 8 secondes.

8 sec 8 sec

8 sec

E Pour quitter le mode manuel,

Sélectionnez les lignes
souhaitées a l'aide de la
touche MODE.

A I'aide du trépied, ajustez le
laser a la hauteur et a
I'inclinaison souhaitées.

ON
Tournez le commutateur rotatif sur: fh

ou

_ OFF
tournez le commutateur rotatif sur: ﬁ .




FONCTION D’APLOMB DETECTEUR

La fonction d’aplomb permet de projeter un point du sol perpendiculairement au plafond. Pour le travail a I'extérieur en plein soleil ou dans des conditions de forte luminosité, et pour
La fonction d’aplomb est utilisée, par exemple, pour transférer un point de référence pour les les applications intérieures avec une portée allant jusqu'a 50 m, utilisez le détecteur
installations d’éclairage et de ventilation ou pour transférer des hauteurs. Milwaukee.

Le détecteur n’est pas inclus dans la livraison et doit étre commandé séparément.

Pour obtenir des informations détaillées sur le mode d’utilisation du détecteur, consultez le
mode d’emploi du détecteur.

FRANCAIS



VERIFIER LA PRECISION

Le laser est entierement calibré a I'usine. Milwaukee recommande de vérifier régulierement la
précision du laser, en particulier aprés une chute ou suite a des erreurs de fonctionnement.

Si I'écart maximal est dépassé lors de la vérification de la précision, veuillez contacter I'un de
nos centres de service Milwaukee (voir la liste incluant les conditions de garantie et les

adresses des centres de service).

1. Vérifiez la précision de la hauteur de la ligne horizontale.
2. Vérifiez la précision de nivellement de la ligne horizontale.
3. Vérifiez la précision de nivellement de la ligne verticale.

4. Vérifier la précision de I'aplomb.

Avant de vérifier la précision du laser monté sur le trépied, vérifiez la mise a niveau du trépied.

& D
P CFD

1 VERIFIEZ LA PRECISION DE LA HAUTEUR DE LA LIGNE
HORIZONTALE (DEVIATION VERS LE HAUT ET VERS LE BAS)

1. Placez le laser sur un trépied ou sur une surface plane entre deux murs A et B séparés

d'environ 5 m.
2. Positionnez le laser a environ 0,5 m du mur A.

3. Activez le mode d’autonivellement et appuyez sur la touche pour projeter les lignes

horizontale et verticale sur le mur A.

4. Marquez I'intersection des deux lignes comme le point a1 sur le mur A.

alx’

5. Tournez le laser de 180° en direction du mur B et marquez l'intersection des deux lignes

comme le point b1 sur le mur B.

7
_—

7 -
180°
250
alx = y
/A

_—

6. Placez le laser a environ 0,5 m du mur B.

7. Marquez l'intersection des deux lignes comme le point b2 sur le mur B.

//
7

A

alx

// ]
//

8. Tournez le laser de 180° en direction du mur A et marquez l'intersection des deux lignes

comme le point a2 sur le mur A.

A

az2x:
a1 X

180°

X b2
Xb1

9. Mesurez les distances :
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

10.La différence |Aa — Ab| ne doit pas dépasser 2 mm.




2 VERIFIER LA PRECISION DE NIVELLEMENT DE LA LIGNE HORIZONTALE. (ECART D’UN COTE A L’AUTRE)

Pour cette vérification, une zone libre d’environ 5 x 5 m est nécessaire. 5. Déplacez le laser d’environ 5 m et faites-le pivoter de 180°, puis projetez a nouveau la ligne
1. Placez le laser sur un trépied ou sur une surface solide entre deux murs A et B séparés horizontale sur les murs A et B.
d4environ 5 m. 6. Marquez le centre de la ligne laser d’un point a2 sur le mur A et d’'un point b2 sur le mur B .

2. Placez le laser a environ 2,5 m au centre de la piece.

3. Activez le mode d’autonivellement et appuyez sur la touche pour projeter la ligne
horizontale sur les murs A et B.

4. Marquez le centre de la ligne laser d’'un point a1 sur le mur A et d’un point b1 sur le mur B .

7. Mesurez les distances :
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

8. La différence |Aa — Ab| ne doit pas dépasser 2 mm.
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VERIFIER LA PRECISION DE NIVELLEMENT DE LA LIGNE 2 = ’
VERTICALE 4 VERIFIER LA PRECISION DE L’APLOMB

. Accrochez un fil a plomb d’environ

FRANCAIS

Pour cette vérification, une piéce

doit pas dépasser 6 mm.

4 m de long & un mur. — ayant une hauteur de plafond d’au a1
e s ; \ moins 5 m est requise. "
. Une fois le fil a plomb posé, marquez .
le point a1 au-dessus du cone de 1. Inls,tgllez le laser croisé sur un
plomb sur le mur. trépied.
2. Activez le mode de mise a
niveau automatique et
appuyez sur le bouton-
poussoir pour passer a la om
fonction dodue.
3. Marquez le point d'aplomb
supérieur du plafond comme le
point a1 (voir l'illustration).
xaf 4. Marquez le point d'aplomb v
v inférieur sur le sol comme le b
point b.
. Placez le laser sur un trépied ou sur 5. Faites pivoter le laser de 180°
une surface plane a une distance \ et positionnez-le de maniere a
d’environ 2 m du mur. \ ce que le centre du point
. Activez le mode d’autonivellement et d’aplomb tombe sur le point b e
appuyez sur la touche pour projeter |c|jeja ma.rlque et attendez que at D% a2
la ligne verticale sur le fil & plomb. appareil se soit mis a niveau.
. Faites tourner le laser de maniére a 6. Marquez le point d'aplomb
ce que la ligne verticale corresponde super|e1ur du [:|>|I_z|a|fond comme le
a la suspension du fil & plomb. point a1 (voir l'illustration).
. Marquez le point a2 au milieu de la 7. La d2|stanc|efentre_ les pm?t's a1
ligne verticale a la méme hauteur que et a2 du plafond indique I'écart
le point a1 sur le mur. de la ligne laser par rapport a
. . la perpendiculaire idéale.
. La distance entre a1 et a2 ne doit T e
pas depasser 1 mm. de 5 m, I'’écart maximal
admissible est de :
5m x (0,6 mm/m) x 2 =
6 mm.
8. Ladistance entre a1 et a2 ne
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IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA

ATTENZIONE! AVWERTENZA! PERICOLO!
Non usare il prodotto prima di avere studiato le Istruzioni di sicurezza e il Manuale d'uso.
Classifica laser

>

Apertura di uscita
® del raggio laser

AVVERTENZA:
Si tratta di un prodotto laser di classe 2 conforme a EN60825-1:2014 .

LASER
2

ITALIANO

Avvertenza:

Non esporre gli occhi direttamente al raggio laser. Il raggio laser pu6 causare gravi danni agli occhi e/o
cecita.

Non guardare direttamente nel raggio laser e non puntare il raggio verso altre persone senza che cio sia
necessario.

Attenzione! In alcune applicazioni, il dispositivo di emissione laser pu6 trovarsi dietro I'utilizzatore. In
questo caso voltarsi con cautela.

Avvertenza:
Non azionare il laser intorno a bambini o permettere a bambini di azionare the laser.

Attenzione! Superfici riflettenti potrebbero fare riflettere il raggio laser sull'operatore o su altre persone.

Avvertenza: L'uso di elementi di controllo, di impostazioni oppure I'esecuzione di procedimenti diversi da
quelli stabiliti nel manuale pud comportare una pericolosa esposizione ai raggi.

Se il laser viene spostato da un ambiente molto freddo a uno caldo (o viceversa), deve raggiungere la
temperatura ambiente prima dell'uso.

Non conservare il laser all'aperto e proteggerlo da urti, vibrazioni prolungate e temperature estreme.

Proteggere il dispositivo di misura a laser da polveri, liquidi ed elevata umidita dell'aria. | suddetti fattori
potrebbero danneggiare gravemente i componenti interni o influenzare negativamente la precisione.

Se il raggio laser dovesse colpire I'occhio, chiudere gli occhi e allontanare immediatamente la testa dal
raggio ruotandola.

Fare attenzione a posizionare il raggio laser in modo che I'utilizzatore o altre persone non ne siano
abbagliati.

Non guardare nel raggio laser con ingranditori ottici, come binocoli o telescopi. Altrimenti aumenterebbe il
rischio di gravi danni agli occhi.

Si prega di tenere presente che gli occhiali laser servono per aiutare a vedere le linee laser, ma non
proteggono gli occhi dalle radiazioni laser.

| segnali di avvertimento sul dispositivo laser non devono essere rimossi o resi illeggibili.

Non smontare il laser. Le radiazioni laser possono causare gravi lesioni agli occhi.

Prima di trasportare il laser, assicurarsi che il blocco del pendolo sia inserito.

Avvertenza: Se il blocco del pendolo non & inserito, durante il trasporto possono verificarsi danni
all'interno del dispositivo.

Non usare detergenti aggressivi o solventi. Pulire soltanto con un panno pulito, morbido.

Proteggere il laser da urti violenti e cadute. Dopo una caduta o un forte impatto meccanico, controllare la
precisione del dispositivo prima dell'uso.

Le riparazioni eventualmente necessarie sul dispositivo a laser devono essere eseguite esclusivamente
da personale specializzato autorizzato!

Non azionare il prodotto in aree a rischio di esplosione o in ambienti aggressivi.

Rimuovere le batterie dal vano batterie prima di un prolungato periodo di non utilizzo del dispositivo. In
questo modo si evita la fuoriuscita di liquido dalle batterie e i conseguenti danni da corrosione.

Non smaltire le batterie scariche assieme ai rifiuti domestici. Al fine di garantire il rispetto
E dell'ambiente smaltirle presso i punti di raccolta esistenti secondo quanto previsto dalle
- disposizioni nazionali o locali. Non smaltire il prodotto assieme ai rifiuti domestici. altire il prodotto
correttamente, nel rispetto delle normative vigenti nel paese d'uso. Attenersi alle norme nazionali
e locali vigenti in materia. Contattare le autorita locali o il rivenditore per ottenere informazioni sullo
smaltimento.

c € Marchio di conformita europeo

UK

C n Marchio di conformita britannico




MANUTENZIONE Linea laser

Pulire l'obiettivo e 'alloggiamento del laser con un panno morbido e pulito. Non utilizzare solventi, Larghezza [< 9:53mm @ 30m

Anche se il laser & in una certa misura resistente alla polvere e alla sporcizia, non dovrebbe essere conservato in un Lunghezza d'onda (510 - 530 nm laser classe |l
luogo polveroso per lunghi periodi di tempo, in quanto diversamente le parti interne mobili potrebbero essere <7 mw

danneggiate. Potenza massima [< /M

Se il laser si bagna, deve essere asciugato prima di essere riposto nella valigetta di trasporto per evitare danni da ruggine. Precisione |*/-3 mm /10 mmm/m

Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °

DATI TECNICI Angolo di apertura

Colore |verde

Laser classe 2 Portata |30 m (con rivelatore 50 m)
Range di autolivellamento 14 Punto a piombo (solo L4 CLLP)
Durata dell'autolivellamento 3s Lunghezza d'onda punto laser [510 - 530 nm laser classe |l
Tipo di batteria LHlon Potenza max. punto laser [< 1MW
Tensione CC Y & Precisione del punto a piombo | */- 3 mm /10 mmm/m
USB Ingresso W 21 Amay Colore del punto laser |Verde
Presa con uscita corrente continua DC 4V==21A Portata [30 m
Ingresso adattatore AC/DC 1R e 0.6 AT Temperatura d'esercizio raccomandata da-10°Ca+40°C
Uscita adattatore AC/DC SV==21A105W Temperatura di immagazzinaggio da -20°C a +60°C
Tempo di carica < 130 min Temperatura consigliata durante la ricarica 5°C-+60°C
Assorbimento di potenza 15W@4.2V Batterie consigliate L4B3
Classe di protezione (spruzzi d'acqua e polvere) IP54 Alimentatore USB consigliato CUSB
Altitudine max. 2000 m Dimensioni 135 mm x 61 mm x 97 mm
Umidita relativa max. 80% Peso (con batterie)
Grado di inquinamento secondo IEC 61010-1 2z L4 CLL |995¢
Durata dellimpulso tP sT0ps L4 CLLP [998 g
Funzioni * Si verifica solo inquinamento non conduttivo, anche se occasionalmente si prevede una temporanea conduttivita
L4 CLL |linea orizzontale, linea verticale, linee a croce causata dalla condensa.
L ey 1o o, bncers
Frequenza 10 kHz II prodotto & preferibilmente destinato all'uso in interni. In caso di utilizzo all'esterno, & necessario assicurarsi che le
Proezion 2 Tinee verdi, 2 punti verdi condizioni ambientali corrispondano a quelle degli ambienti interni.
Questo innovativo laser & stato progettato per una vasta gamma di applicazioni professionali, come ad esempio:
Quantita di diodi 2 - allineamento di piastrelle, lastre di marmo, armadi, bordi, modanature e guarnizioni
Tipo di diodo 30 mwW - marcatura delle linee di base per I'installazione di porte, finestre, binari, scale, recinzioni, cancelli, verande e pergolati.
Schema delle linee laser in uscita - determinazione e verifica di linee orizzontali e verticali.
L4 CLL [Singola orizzontale, singola verticale, linea trasversale - Livellamento di controsoffitti e tubazioni, tramezzatura delle finestre e allineamento delle tubazioni, livellamento delle
L4 CLLP |Singolo orizzontale, singolo verticale + 2 punti a piombo su pareti perimetrali per impiant elettrici
e giu, linea trasversale + 2 punti a piombo (su e gil). Questo prodotto deve essere utilizzato solo per la destinazione d'uso, come specificato.
Tempo di funzionamento 8 ore
Filettatura del treppiede 14"
Rilevatore adatto Milwaukee LLD50

ITALIANO




PANORAMICA

Punto a piombo (solo L4 CLLP)

Display laser linea laser

- orizzontale
Finestra della linea laser verticale I verticale
+ linea trasversale

Finestra linea laser orizzontale

Pulsante modalita
Pressione breve: scegliere tra le linee

Manopola laser:

OFF - orizzontale

=] Off / bloccato - verticale + funzione a piombo

ON - linee a croce + funzione a piombo

ﬂ Modalita acceso / manuale Pressione lunga: modalita di risparmio energetico

,‘ﬁl on / modalita autolivellante

Display a LED
- capacita della batteria

- stato di carica

Pacco batteria

Base (solo L4 CLLP)
Supporto magnetico

Porta USB ﬂ

Display a LED 3
- capacita della batteria —_— ==

- stato di carica

Montaggio a soffitto

Impostazione a 360 °

Punto a piombo (solo L4 CLLP)

Attacco per treppiede 1/4 "

ITALIANO




ATTREZZATURA SOSTITUIRE LA BATTERIA

Accessori: non inclusi nella dotazione standard, disponibili come accessori. Utilizzare solo una batteria ricaricabile Milwaukee L4B3.

Terminale LM360

il

Target Hi-Vis HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Rivelatore LLD50

CF-S
.1

Treppiedi TRP180 4

ITALIANO




INDICATORE DI CAPACITA DELLA BATTERIA CARICARE

Dopo aver acceso o spento il laser, l'indicatore della capacita della batteria mostra la capacita E possibile lavorare con il laser durante il processo di ricarica.
della batteria per 3 secondi

Luce verde fissa 100% - 50% della capacita della batteria

Luce gialla fissa 49% - 11% della capacita della batteria

Luce rossa fissa 10% - 3% della capacita della batteria DC

Rosso lampeggiante 3% - 0% capacita della batteria 5V

0,1-2,1A
S -

Rosso pulsante in carica, carica 0-49%
Giallo pulsante in carica, carica al 50-99%
Luce verde fissa 100% carico
Rosso / verde lampeggiante  Nessuna batteria, batteria danneggiata, batteria difettosa, temperatura troppo alta
Rosso pulsante in carica durante l'uso
Verde lampeggiante Nessuna batteria inserita durante I'uso

S

INDICATORE DI BATTERIA SCARICA

Quando la tensione € bassa, il laser passa alla modalita di risparmio energetico.
Il laser lampeggia in modalita autolivellante

4 sec. 1 sec.

Il laser lampeggia in modalita manuale

8 sec. 1 sec.

D'ora in poi € ancora possibile continuare il lavoro.

Se la tensione & troppo bassa, il laser e il LED lampeggiano tre volte e si spengono
automaticamente.

ITALIANO




SUPPORTO MAGNETICO A PARETE

Con il supporto magnetico a parete il laser pud essere montato su pareti, strutture metalliche o superfici simili.
Regolazione fine per ruotare il laser di 360 °.

Filettatura del
treppiede

ITALIANO
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SOTTOINSIEME MONTAGGIO A SOFFITTO
Utilizzare il piedistallo per es. superare una soglia Utilizzare l'attacco a soffitto per fissare il laser ai canali a soffitto, rack ...

ITALIANO 46




LAVORARE IN MODALITA AUTOLIVELLANTE

In modalita autolivellante, il laser si allinea autonomamente entro un range di +4°. A tale
scopo viene proiettata una linea orizzontale, una linea verticale o ambedue le linee
contemporaneamente.

¢ T
g/ I

Posizionare il laser su una ‘g
superficie solida, piana e priva Ute—— [}
di vibrazioni o montarlo su un
treppiede.

. ON
Ruotare il selettore su: fh

Il laser genera 2 linee laser.

it et

Bullone filettato da
1/4"

(A) Linea orizzontale verso avanti
(B) Linea verticale verso avanti @ <B>
(C) Punto laser (punto a piombo)

(D) Quando tutte le linee sono
attivate, il laser genera linee a
croce verso avanti.

ITALIANO

Selezionare le |
desiderate con
MODE.

Se il laser non &

inizialmente alli
+4° quando
|'autolivellamen

attivato, le linee laser
lampeggiano. = = = =

In questo caso,
riposizionare il

Prima di sposta
OF|

inee
il tasto

neato a

to &

laser.

rli_e il laser, ruotare il

selettore su dq . In questo modo si
[§]

blocca il pen
laser.

o per proteggere il
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LAVORARE IN MODALITA MANUALE

In modalita manuale, la funzione di autolivellamento & disattvata e il laser pud essere regolato
su qualsiasi inclinazione delle linee laser.

Posizionare il laser su una
superficie solida, piana e priva
di vibrazioni o montarlo sul
treppiede

OFF

Ruotare il selettore su: e .

Come in modalita autolivellante,
il laser genera 2 linee laser, che
perd vengono interrotte ogni 8
secondi.

8 sec. 8 sec. 8 sec.

ITALIANO

& Ei’ T
-
l"' | [ Selezionare le linee
Lte—— [

desiderate con il tasto
MODE.

Regolare il laser all'altezza e /
all'inclinazione desiderata
utilizzando il treppiede. /

E Per uscire dalla modalita manuale,

. ON
Ruotare il selettore su: ’h
o)

) ) OFF
girare il selettore su: ﬂ .




FUNZIONE PUNTO A PIOMBO

Con la funzione punto a piombo, & possibile proiettare un punto definito sul pavimento in Per lavori in esterni in condizioni di luce diretta del sole o di luce intensa e per applicazioni in

posizione perpendicolare al soffitto. interni con una portata fino a 50 metri, utilizzare il rilevatore Milwaukee.

La funzione punto a piombo viene utilizzata, ad esempio, per trasferire un punto di riferimento Il rilevatore non € incluso nella fornitura e deve essere acquistato separatamente.

per impianti di illuminazione e ventilazione o per trasferire altezze. Per informazioni dettagliate su come utilizzare il rivelatore, consultare il manuale d'uso del
rivelatore.

ITALIANO



CONTROLLARE LA PRECISIONE

Il laser esce dalla fabbrica gia completamente calibrato. Milwaukee raccomanda di controllare 5. Ruotare il laser di 180° verso la parete B e segnare l'intersezione delle due linee come b1
regolarmente la precisione del laser, soprattutto dopo una caduta o in seguito a errori di utilizzo. sulla parete B.
Se la deviazione massima viene superata durante la verifica della precisione, si prega di contattare uno
dei nostri centri di assistenza Milwaukee (vedere le condizioni di garanzia e I'elenco degli indirizzi dei _—
centri di assistenza). —
1. Controllare la precisione dell'altezza della linea orizzontale. 180°
2. Controllare la precisione di livellamento della linea orizzontale. &
.. .. . . =} ~
3. Controllare la precisione di livellamento della linea verticale. a1 % ), !
4. Controllare la precisione del punto a piombo. \
Prima di verificare la precisione del laser montato sul treppiede, controllare il livellamento del treppiede.

& D
v (D

1 CONTROLLARE LA PRECISIONE DELL'ALTEZZA DELLA LINEA alx
ORIZZONTALE (DEVIAZIONE VERSO L'ALTO E VERSO IL BASSO)

6. Posizionare il laser a ca. 0,5 m dalla parete B.
7. Segnare lintersezione delle due linee come b2 sulla parete B.

1

/
/

A B

1. Posizionare il laser su un treppiede o su una superficie piana tra due pareti A e B distanti _
circa 5 m l'una dall'altra. —
2. Posizionare il laser a circa 0,5 m dalla parete A. . . e . . .
. . . P . . . . 8. Ruotare il laser di 180° in direzione della parete A e segnare l'intersezione delle due linee
3. Attivare la modalita autolivellante e premere il tasto per proiettare la linea orizzontale e come a2 sulla parete A.

verticale sulla parete A.
4. Segnare l'intersezione delle due linee come punto a1 sulla parete A.

A 180° B
A ~5m B a2 %" U | xb2
o > al X = X b1

alx’

— 9. Misurare le distanze:
< 05m, ® Aa = [a2 - a
Ab = |b1 - b2|

10.La differenza |Aa — Ab| non deve essere superiore a 2 mm.
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2 CONTROLLARE LA PRECISIONE DI LIVELLAMENTO DELLA LINEA ORIZZONTALE (DEVIAZIONE DA UN LATO ALL'ALTRO)

Per questa verifica & necessaria un'area libera di circa 5 x 5 m. 5. Spostare il laser di circa 5 m e ruotarlo di 180° e proiettare nuovamente la linea orizzontale
1. Posizionare il laser su un treppiede o su una superficie solida tra due pareti A e B distanti sulle paretiA e B.
circa 5 m l'una dall'altra. 6. Segnare il centro della linea laser sulla parete A con a2 e sulla parete B con b2.

2. Posizionare il laser a ca. 2,5 m dal centro della stanza.

3. Attivare la modalita autolivellante e premere il tasto per proiettare la linea orizzontale sulle
pareti A e B.

4. Segnare il centro della linea laser sulla parete A con a1 e sulla parete B con b1.

7. Misurare le distanze:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

8. La differenza |Aa — Ab| non deve essere superiore a 2 mm.




CONTROLLARE LA PRECISIONE DI LIVELLAMENTO DELLA

LINEA VERTICALE

. Appendere un filo a piombo di circa 4
m di lunghezza su una parete.

. Dopo che il filo a piombo si &
assestato, segnare il punto a1 sopra il
cono di piombo sulla parete.

. Montare il laser su un treppiede o su
una superficie piana a ca. 2 m di
distanza dalla parete.

. Attivare la modalita autolivellante e
premere il tasto per proiettare la linea
verticale sul filo a piombo.

. Ruotare il laser in modo che la linea
verticale coincida con la sospensione
del filo a piombo.

. Segnare sulla parete il punto a2 al
centro della linea verticale alla stessa
altezza di a1.

. La distanza tra a1 e a2 non deve
essere superiore a 1 mm.

\

\

x al

4 CONTROLLARE LA PRECISIONE DEL PUNTO DI PIOMBO

Per questa verifica € necessaria
una stanza con il soffitto alto ca. 5
m.

1. Installare il laser a croce su un
treppiede.

2. Attivare la modalita
autolivellante e premere il
pulsante per passare alla
funzione di riempimento.

3. Contrassegnare il punto a
piombo superiore sul soffitto
come punto a1l (vedere
l'illustrazione).

4. Contrassegnare il punto a
piombo inferiore sul pavimento
come punto b.

5. Ruotare il laser di 180° e
posizionarlo in modo che il
centro del punto a piombo
coincida con il punto b gia
segnato e attendere che il
dispositivo si sia livellato.

6. Contrassegnare il punto a
piombo superiore sul soffitto
come punto a1 (vedere
lllustrazione).

7. Ladistanza tra i punti a1l e a2
sul soffitto indica quanto la
linea laser si discosta dalla
linea perpendicolare ideale.
Per una distanza di misura di 5
m la deviazione massima
consentita é:
5m x (0,6 mm/m) x 2 =
+6 mm.

8. La distanza tra al e a2 non
deve essere superiore a 6 mm.

al
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES

/ATENCION! jADVERTENCIA! jPELIGRO!

Lea detenidamente las instrucciones de seguridad y el manual de empleo que se encuentran
antes de empezar a trabajar con el producto.

Clasificacion de laser

[

>

B

Abertura de salida
® del rayo laser

ADVERTENCIA:
El producto corresponde a la Clase de laser 2 segun la norma EN60825-1:2014 .

LASER
2

Advertencia:
No exponer los ojos directamente al rayo laser. El rayo laser puede provocar lesiones oculares graves y/o
ceguera.

No mirar directamente hacia el rayo laser y no apuntar con el rayo a otras personas innecesariamente.

jCuidado! Es posible que en algunas aplicaciones el dispositivo emisor de laser se encuentre detras de
usted. Si es asi, girese con cuidado.

Advertencia:
No haga funcionar el laser en presencia de nifios ni les permita utilizar el laser.

jAtencién! Una superficie reflectante podria dirigir el rayo laser de vuelta hacia el operador o hacia otra
persona.

Advertencia: El empleo de elementos de control, ajustes u operaciones diferentes a las especificadas en el
manual podrian derivar en la exposicion a una radiacion peligrosa.

Si se transfiere el laser de un entorno muy frio a otro caliente (o al contrario), este ha de alcanzar la
temperatura ambiente antes de ser utilizado.

No almacenar el laser al aire libre y protegerlo contra golpes, vibraciones permanentes y temperaturas
extremas.

Proteger el aparato de medicion por laser siempre contra polvo, humedad y alta humedad del aire. Esto
puede destruir los componentes internos o influir en la exactitud.

Si una radiacion léser le llega a un ojo, cierre los ojos y gire inmediatamente la cabeza fuera del alcance del rayo.
Asegurese de posicionar el rayo laser de forma que no le deslumbre ni a usted ni a otras personas.

No mirar hacia el rayo laser con dispositivos 6pticos de aumento, tales como prismaticos o telescopios. De lo
contrario aumenta el riesgo de lesiones oculares graves.

Tenga en cuenta que las gafas de vision laser sirven para reconocer mejor las lineas laser, pero que no
protegen los ojos contra la radiacion laser.

No se deben retirar ni hacer ininteligibles las sefiales de advertencia colocadas sobre el dispositivo laser.
No desmontar el laser. La radiacion laser puede provocar lesiones oculares graves.

Antes del transporte del I&ser, asegurese de que el mecanismo de cierre pendular ha quedado bien
enclavado.

Nota: Si el mecanismo de cierre pendular no esta bien enclavado se pueden producir dafios en el interior del
aparato durante el transporte.

No utilice detergentes o disolventes agresivos. Limpiar solamente con un pafio limpio y blando.

Proteger el laser contra golpes fuertes y caidas. Después de una caida o de fuertes acciones mecanicas se
ha de comprobar la precision del aparato antes de usarlo.

Las reparaciones necesarias en este aparato laser deben ser realizadas Unicamente por personal
especializado y autorizado.

No utilizar el producto en areas con una atmoésfera potencialmente explosiva o volatil.

Extraer las baterias del compartimento de baterias antes de un largo periodo sin uso del aparato. De esta
forma se evita la descarga de las baterias y los dafios por corrosion que ello conlleva.

Las pilas vacias no deben eliminarse con la basura doméstica. Cuide el medio ambiente y llévelas a
E los puntos de recogida disponibles de conformidad con las regulaciones nacionales y locales. No
- desechar el producto con la basura doméstica. Desechar el producto correctamente. Cumplir con las
normas de desecho especificas del pais. Respetar la normativa especifica nacional y local. Péngase
en contacto con la autoridad local competente o con la tienda en la que adquirié el producto para obtener
informacién acerca de la eliminacion correcta.

c € Marcado de conformidad europeo

UK

C n Marcado de conformidad britanico




MANTENIMIENTO

Limpiar el objetivo y la carcasa del laser con un pafio suave y limpio. No utilizar ningdn disolvente.

Aunque hasta cierta medida el laser es resistente al polvo y a la suciedad, no deberia ser almacenado durante mucho
tiempo en un lugar con polvo, dado que, de lo contrario, se pueden dafiar las partes moviles de su interior.

Si se moja el laser es necesario dejar que se seque dentro de su maleta de transporte antes de volver a usarlo a fin de
que no se produzcan dafios por oxidacion.

DATOS TECNICOS

Clase de laser 2

Rango de autonivelacién 14°

Duracion de autonivelacion 3s

Tipo de bateria Li-lon

Tension CC =

USB Entrada 5V DC; 2,1 Amax.

4V=21A
100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.
5V===21A, 105W

Salida DC
Entrada fuente de alimentacion

Salida fuente de alimentacion

Tiempo de carga <130 min
Consumo de potencia 15W@42V
Grado de proteccion (salpicaduras de agua y polvo) IP54

Altitud max. 2000 m
Humedad relativa del aire méx. 80%

Grado de contaminacién conforme a IEC 61010-1 2

Duracién de impulso tP <T70ps

Funciones
L4 CLL |linea horizontal, linea vertical, lineas cruzadas
L4 cLLP |linea horizontal, linea vertical, lineas cruzadas, funcién de
plomada (2 puntos)
Frecuencia 10 kHz

Proyecciones 2 lineas verdes, 2 puntos verdes
Cantidad de diodos 2
Tipo de diodo 30 mW

Patron de emision de las lineas laser
L4 CLL |Solo horizontal, solo vertical, linea cruzada

L4 CLLP |Solo horizontal, vertical simple + 2 puntos de plomada
arriba y abajo, linea cruzada + 2 puntos de plomada

(arriba y abajo).
Tiempo de servicio 8 horas
Rosca de montaje de tripode 174"

ESPANOL

Detector disefiado Milwaukee LLD50

Linea laser
Anchura |< 9,:53mm @ 30m

Longitud de onda 510 - 530 nm Clase de laser Il
Potencia maxima |$ 7 MW
Precision |*/-3 mm/10 mmm/m
Angulo de apertura |Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
Color |verde
Alcance de laser |30 M (con detector 50 m)

Punto de plomada (solo para L4 CLLP)
Longitud de onda de punto laser |210 - 530 nm Clase de laser I|
Potencia max. de punto laser < 1MW
Precision de plomada |*/- 3 mm /10 mmm/m
Color de punto laser |verde

Alcance de laser |30 M
De-10°Ca+40°C
De -20 °C a +60 °C

Temperatura de servicio recomendada

Temperatura de almacenamiento

Temperatura ambiente recomendada durante la carga 5°C-+60°C
Tipos de acumulador recomendados L4B3
Fuente de alimentacion USB recomendaba cuss

Dimensiones 135 mm x 61 mm x 97 mm

Peso (incl. baterias)
L4 CLL [9959

L4 CLLP (9989

* Solo se produce una contaminacion no conductora, aunque ocasionalmente se debe prever la existencia de una
conductividad transitoria provocada por la condensacion.

USO PREVISTO

* La bateria de iones de litio y el compartimento de baterias estan excluidos de IP54.

* Solo se produce una contaminacion no conductora, aunque ocasionalmente se debe prever la existencia de una
conductividad transitoria provocada por la condensacion.

Este innovador laser ha sido disefiado para un amplio &mbito de aplicacion profesional, como, por ejemplo:

- Alineamiento de baldosas, placas de marmol, armarios, ribetes, piezas moldeadas y ornamentos.

- Marcado de las lineas basicas para el montaje de puertas, ventanas, rieles, escaleras, cercas, portales, verandas y pérgolas.
- Para la definicioén y control de lineas horizontales y verticales.

- Nivelacion de falsos techos y tuberias, division de ventanas y alineamiento de tubos; nivelacion de muros
perimetrales para instalaciones eléctricas

No utilice este producto para ninguna otra aplicacién que no sea su uso previsto.




VISTA GENERAL

Punto de plomada (solo L4 CLLP)
Ventana de linea laser vertical
Ventana linea laser horizontal

boton giratorio
(EF Apagado / bloqueado

%V Encendido / modo manual

,‘ﬁl encendido / modo autonivelante

Paquete de baterias

Soporte magnético

Puerto USB ﬂ

Pantalla LED

- capacidad de la bateria ——

- estado de carga

Ajuste de 360 °

Punto de plomada (solo L4 CLLP)

Montaje en tripode 1/4 "

Base (solo L4 CLLP)

Montaje en techo

Pantalla laser linea laser

- horizontal
l vertical
'l' linea cruzada

Botén de modo

Pulsacién corta: elija entre lineas laser:
- horizontal

- vertical + funcién de plomada

- lineas cruzadas + funcién de plomada

Pulsacion larga: modo de ahorro de
energia

Pantalla LED
- capacidad de la bateria
- estado de carga




CAMBIAR BATERIA

Accesorios: no incluidos en el equipo estandar, disponibles como accesorios. Use solo una bateria recargable L4B3 de Milwaukee.

il

Terminal LM360

Objetivo de alta visibilidad HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Detector LLD50

@
.1

Tripode TRP180 4

ESPANOL




INDICADOR DE CAPACIDAD DE LA BATERIA CARGAR

Después de encender o apagar el laser, el indicador de capacidad de la bateria muestra la Es posible trabajar con el laser durante el proceso de carga.
capacidad de la bateria durante 3 segundos

Luz verde estable 100% - 50% de capacidad de la bateria
Luz amarilla fija 49% - 11% de capacidad de la bateria
Luz roja fija 10% - 3% de capacidad de la bateria DC
Rojo intermitente 3% - 0% capacidad de la bateria 5V
0,1-2,1A
S -
Rojo pulsante Carga, 0-49% cargado
Amarillo intermitente Carga, 50-99% cargado
Luz verde estable 100% cargado
Rojo / verde intermitente ~ Sin bateria, bateria dafiada, bateria defectuosa, temperatura demasiado alta
Pulsating red Carga durante el uso
Verde parpadeante No hay bateria insertada durante el uso

S

INDICADOR DE BATERIA BAJA

Cuando el voltaje es bajo, el laser cambia al modo de ahorro de energia.
El laser parpadea en modo autonivelante

4 seg. 1 seg.

El laser parpadea en modo manual.

8 seg. 1 seg.

De ahora en adelante todavia es posible continuar el trabajo.

Si el voltaje es demasiado bajo, el laser y el LED parpadean tres veces y se apagan
automéaticamente.




SOPORTE DE PARED MAGNETICO

Con el soporte de pared magnético es posible fijar el laser, entre otros, en paredes y estructuras metalicas.
Ajuste fino para girar el laser 360 °.

Rosca de montaje <
de tripode

ESPANOL
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SUBCONJUNTO MONTAJE EN TECHO

Use el pedestal para, p. para pasar un umbral Use el soporte de techo para sujetar el Iaser a los canales de techo, bastidores ...
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TRABAJANDO EN EL MODO DE AUTONIVELACION

En el modo de autonivelacion, el laser se alinea a si mismo en un rango de +4°. Para ello se
proyectan simultaneamente una linea horizontal, una linea vertical o ambas lineas.

1 i 4
U ‘@ Perno roscado de

Colocar el laser sobre una base g Seleccionar las lineas
firme, plana y sin vibraciones, o deseadas sirviéndose del
bien méntelo sobre un tripode. 1/4" botén MODE.

Gire el interruptor giratorio a:
ON

fh.

El Iaser genera 2 lineas laser.

Si al principio y con la
autonivelacion activada
el laser no esta alineado

(A) Linea horizontal hacia o . :
a +4°, las lineas laser

adelante | p

(B) Linea vertical hacia adelante ® g{arpatl ean. - — - -
, . i esto ocurre, vuelva a

é?o)n?:gg)) e @ - posicionar el laser.

(D) Cuando todas las lineas
estan activadas, el laser genera
lineas cruzadas hacia adelante.

Antes de mover el Iéseor, ire el

interruptor giratorio a . De esta
forma se produce el cierre del
mecanismo pendular, protegiendo asi
el laser.
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TRABAJANDO EN EL MODO MANUAL

En el modo manual, la funcién de autonivelaciéon se encuentra desactivada y se puede ajustar
el laser a cualquier inclinacién de las lineas laser.

. Seleccionar las lineas
Coloque el laser sobre una base deseadas sirviéndose del —

firme, plana y sin vibraciones, o botén MODE.
montelo sobre el tripode.

Gire el interruptor giratorio a:
OFF

Ajustar el laser en la altura e

Al igual que en el modo de inclinacion deseadas
autonivelacion, el laser genera 2 | sirviéndose para ello del
lineas laser que, sin embargo, tripode.

se interrumpen cada 8

segundos.

8 seg. 8 seg. 8 seg.

E Para salir del modo manual,

ON
Gire el interruptor giratorio a: £
o

~ OFF
gire el interruptor giratorio a: ﬁ .

ESPANOL




FUNCION DE PLOMADA DETECTOR
Para trabajos en exteriores con radiacion solar directa o condiciones de luz clara, asi como
para aplicaciones en interiores con un alcance de laser de 50 metros, usa el detector de

Con la funcién de plomada se puede proyectar un punto del suelo sobre el techo con la

plomada correcta.
La funcion de plomada sirve, por ejemplo, para transferir un punto de referencia para la Milwaukee.
instalacion de iluminacion y ventilacion o para transferir cotas de altura. El detector no se incluye en el suministro y se debe adquirir por separado.
Encontrara informacion mas detallada sobre la utilizacién del detector en el manual de uso del
detector.

ESPANOL



COMPROBACION DE LA PRECISION

El laser se entrega de fabrica completamente calibrado. Milwaukee recomienda comprobar la precision 5. Girar el laser en 180° en direccion a la pared B y marcar el punto de interseccion de ambas
del laser periodicamente, sobre todo después de una caida o tras algin manejo incorrecto. lineas como b1 sobre la pared B.
Si al comprobar la precisidn constata que se supera la desviacion maxima, dirijase a uno de nuestros
centros de servicio técnico de Milwaukee (vea la lista con las condiciones de la garantia y las direcciones -
de los centros de servicio técnico). —
1. Comprobar la precision de altura de la linea horizontal. 180°
2. Comprobar la precision de nivelacion de la linea horizontal. &
Ly . .. . . =g\ -
3. Comprobar la precision de nivelacién de la linea vertical. a1 X r‘f”‘\? "“91_\
4. Comprobacién de la precision de plomada. \
Antes de comprobar la precision del laser montado sobre el tripode, controlar la nivelacion del tripode.

& D

6. Colocar el laser a una distancia de aprox. 0,5 m de la pared B.
7. Marcar el punto de interseccion de ambas lineas como b2 sobre la pared B.

b D = :

COMPROBACION DE LA PRECISION DE ALTURA DE LA LINEA alx

HORIZONTAL (DESVIACION HACIA ARRIBA Y HACIA ABAJO)

1. Colocar el laser sobre un tripode o una base plana entre dos paredes Ay B con aprox. 5 m _
de separacion entre si. //

2. Posicionar el Iaser a una distancia de aprox. 0,5 m de la pared A. . i R . . . .
. . . . . . 8. Girar el laser en 180° en direccion a la pared A y marcar el punto de interseccion de ambas
3. Activar el modo de autonivelacion y pulsar el botén para proyectar la linea horizontal y lineas como a2 sobre la pared A.

vertical sobre la pared A.
4. Marcar el punto de interseccion de ambas lineas como punto a1 sobre la pared A.

’ s |
A ~5m B a2 %" U | xb2
o > al X 8l X b1

alx’

I/ [N\ 9. Medir las distancias:

< 05m, i Aa = a2 - a|

Ab = |b1 - b2|
10.La diferencia |Aa — Ab| no puede ser de mas de 2 mm.

ESPANOL




COMPROBACION DE LA PRECISION DE NIVELACION DE LA LINEA HORIZONTAL (DESVIACION DE UN LADO RESPECTO DEL

OTRO)
Para realizar esta comprobacion es necesario contar con una superficie libre de aprox. 5 x 5 5. Desplazar el laser en aprox. 5 m, girarlo en 180° y volver a proyectar la linea horizontal
m. sobre las paredes Ay B.
1. Colocar el laser sobre un tripode o una base firme entre dos paredes Ay B con aprox. 5 m 6. Marcar el punto central de la linea laser sobre la pared A con a2 y sobre la pared B con b2.

de separacion entre si.
2. Colocar el laser a una distancia de aprox. 2,5 m del centro de la sala.

3. Activar el modo de autonivelacion y pulsar el botén para proyectar la linea horizontal sobre
las paredes Ay B.

4. Marcar el punto central de la linea laser sobre la pared A con a1 y sobre la pared B con b1.

7. Medir las distancias:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|
8. La diferencia |Aa — Ab| no puede ser de mas de 2 mm.
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COMPROBACION DE LA PRECISION DE NIVELACION DE LA

LINEA VERTICAL

. Colgar en la pared un cordel de
plomada de aprox. 4 m de longitud.

. Después de que la bola de plomo
haya dejado de balancearse, marcar
el punto a1 sobre la pared por encima
de la plomada cénica.

. Colocar el laser sobre un tripode o
una base plana a una distancia de
aprox. 2 m de la pared.

. Activar el modo de autonivelacion y
pulsar el botén para proyectar la
linea vertical sobre el cordel de
plomada.

. Girar el laser de forma que la linea
vertical coincida con la suspension
del cordel de plomada.

. Marcar el punto a2 en el centro de la
linea vertical sobre la pared a la
misma altura que a1.

. La distancia entre a1 y a2 no puede
ser superior a 1 mm.

ESPANOL
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4 COMPROBACION DE LA PRECISION DE PLOMADA

Para esta comprobacion se
requiere de una sala con una
altura de techo de aprox. 5 m.

1. Instale el laser cruzado en un
tripode.

2. Active el modo de
autonivelacion y presione el
botén para cambiar a la
funcién de relleno.

3. Marque el punto de plomada
superior en el techo como
punto a1 (vea la ilustracion).

4. Marque el punto de plomada
inferior en el piso como punto
b.

5. Girar el laser en 180° y
posicionarlo de forma que el
punto central del punto de
plomada se corresponda con
el punto b ya marcado y
esperar hasta que el aparato
se haya nivelado.

6. Marque el punto de plomada
superior en el techo como
punto a1 (vea la ilustracion).

7. La distancia entre a1y a2
sobre la pared indica hasta
qué punto se desvia la linea
laser de la plomada ideal.

En un tramo de medicién de 5
m, la desviacidon maxima
permitida es la siguiente:

5m x (0,6 mm/m) x 2 =

6 mm.

8. La distancia entre a1y a2 no
puede ser superior a 6 mm.

al

5m
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OES DE SEGURANCA IMPORTANTES

ATENGAO! PERIGO!

N&o utilizar o produto, antes de ler atentamente as Instrugées de Segurancga e o Manual de
Operagéo incluidos.

Classificagao do laser

[

>

Abertura de saida
® do raio laser

ATENGAO:
Produto laser de Classe 2, de acordo com a Norma EN60825-1:2014 .

LASER
2

PORTUGUES

Aviso:
N&o exponha os olhos diretamente ao raio laser. O raio laser pode causar lesdes oculares graves e/ou
cegueira.

N&o olhe diretamente no raio laser e ndo aponte o raio desnecessariamente na diregao de terceiros.

Cuidado! Em algumas aplicagdes o dispositivo que emite raios laser pode encontrar-se atras de vocé.
Neste caso, vire cuidadosamente.

Aviso:
Né&o opere o laser perto de criangas nem permita que criangas operem o laser.

Atencgao! Uma superficie reflectora pode reflectar o raio laser ao operador ou a terceiros.

Aviso: A utilizagdo de elementos de controlo, ajustes ou a execugéo de processos ndo determinados no
manual pode levar a uma exposi¢éo a radiagao perigosa.

Se o laser for levado dum ambiente muito frio para um ambiente quente (ou vice-versa), ele deve
alcancar a temperatura ambiente antes da utilizagao.

Nao guarde o laser ao ar frio e proteja-o contra choques, vibragdes duradouras e temperaturas
extremas.

Proteja o medidor a laser contra pd, humidade e alta humidade do ar. Isto poderia destruir componentes
internos ou influenciar a precisao.

Se os raios laser chegarem nos olhos, feche os olhos e vire a cabega imediatamente para fora do raio.
Observe que o raio laser seja posicionado de forma que vocé ou terceiros ndo sejam encadeados.

N&o olhe no raio laser com ampliadores como bin6culos ou telescépios. Caso contrario, o perigo de
lesdes oculares grave aumentara.

Observe que os dculos de laser se destinam a reconhecer melhor as linhas de laser mas nao protegem
os olhos contra a radiagao laser.

As placas de aviso nos dispositivos laser ndo devem ser removidas ou feitas ilegiveis.

N&o desmonte o laser. A radiagdo laser pode causar lesdes oculares graves.

Antes do transporte do laser, assegure-se de que o bloqueio pendular esteja encaixado.

Nota: Se o bloqueio pendular néo estiver encaixado, o interior do dispositivo podera ser danificado
durante o transporte.

N&o use detergentes ou solventes agressivos. S6 limpe com um pano limpo e macio.

Proteja o laser contra choques fortes e quedas. Depois de uma queda ou de efeitos mecanicos a
precisdo do dispositivo deve ser verificada antes da utilizagao.

Reparagdes necessarias neste aparelho de laser s6 devem ser executadas pelo pessoal especializado e
autorizado.

N&o utilizar o produto em areas com risco de explosédo ou ambientes agressivos.

Se o dispositivo ndo for usado durante um periodo prolongado, as pilhas devem ser retiradas do
compartimento das pilhas. Assim, o vazamento das pilhas e danos de corros&o podem ser evitados.

As pilhas esgotadas ndo devem ser descartadas juntamente com os residuos domésticos.
E Proteger o ambiente e descartar as pilhas nos pontos de recolha ("Pilhées") da sua area de
- residéncia. O instrumento ndo deve ser descartado juntamente com os residuos omésticos.
Eliminar o instrumento de acordo com os regulamentos aplicaveis em vigor. Respeitar os
regulamentos nacionais especificos do pais. Contacte a sua autoridade local ou o seu vendedor para
informagdes relativas a eliminagéo.

C € Marca de Conformidade Europeia

UK

C n Marca de conformidade britanica




MANUTENCAO

Limpe a objetiva e a caixa do laser com um pano macio e limpo. N&o use solventes.

Embora o laser seja resistente ao p6 e a sujeira até um determinado grau, ele ndo deve ser armazenado
duradouramente num lugar poeirento para evitar que pegas mdveis no interior sejam danificadas.

Se o laser ficar molhado, ele devera ser secado antes de coloca-lo na mala para evitar danos de corros&o.

CARACTERISTICAS TECNICAS

Classe de laser 2

Intervalo de autonivelamento t4°

Durag@o do autonivelamento 3s

Tipo de pilha Li-lon

Tensdo DC 4V===

USB Entrada 5V DC; 2,1 Amax.
Ligacéo de corrente continua 4V==21A

Entrada da fonte de alimentagao

100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.

Saida da fonte de alimentagdo

5V==21A;105W

Tempo de carregamento <130 min
Consumo de energia 15W@42Vv
Tipo de protegéo (salpicos de agua e pd) IP54
Altitude max. 2000 m
Humidade relativa do ar max. 80%
Grau de sujeira nos termos de IEC 61010-1 2*
Duragéo do pulso tP <70 ps
Funcbes
L4 CLL | Linha horizontal, linha verticais, linhas perpendiculares
L4 CLLP | Linha horizontal, linha verticais, linhas perpendiculares,
fungéo de prumo (2 pontos)
Frequéncia 10 kHz
Projectes 2 linhas verdes, 2 pontos verdes
Quantidade de diodo 2
Tipo de diodo 30 mW

Padrao de emissao das linhas laser

L4 CLL
L4 CLLP

Unica horizontal, tnica vertical, linha cruzada

Horizontal dnico, vertical Unico + 2 pontos de prumo para
cima e para baixo, linha cruzada + 2 pontos de prumo
(para cima e para baixo).

Tempo de operagéo

8 horas

Rosca do tripé

1/ "
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Detetor adequado

Milwaukee LLD50

Linha laser
Largura
Comprimento de onda
Poténcia maxima
Preciséo
Angulo de abertura
Cor
Alcance

<9,53mm @ 30m

510 - 530 nm classe de laser Il

<7mW

+/-3mm /10 mmm/m

Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
verde

30 m (com detetor 50 m)

Ponto do prumo (s6 L4 CLLP)
Comprimento de onda ponto de laser
Poténcia max. ponto de laser
Preciséo do prumo

510 - 530 nm classe de laser Il
<1mwW
+/-3mm /10 mmm/m

Cor do ponto de laser | verde
Alcance |30 m
Temperatura de servigo recomendada -10°Ca+40°C
Temperatura de armazenamento -20°Ca+60°C
Temperatura ambiente recomendada ao carregar 5°C-+60 °C
Tipos de baterias recomendadas L4B3
Fonte de alimentagdo USB recomendada CcusB

Dimensoes

135 mm x 61 mm x 97 mm

Peso (incl. pilhas)
L4 CLL
L4 CLLP

995 g
998 g

* S6 ocorrem depositos ndo condutivos, mas ocasionalmente espera-se uma condutividade temporaria devido a

condensagao.

UTILIZACAO CONFORME A DESTINACAO

O produto deve ser usado, de preferéncia, no interior. Em caso de utilizagéo ao ar livre deve ser observado que as
condicdes quadro correspondam com as condi¢des no interior.

Este laser inovador foi projetado para um amplo campo de aplicagao profissional como, p. ex.:
- Alinhamento de ladrilhos, placas de marmore, armarios, bordas, pegas moldadas e ornamentos.
- Marcagéo das linhas de referéncia para a instalagéo de portas, janelas, carris, escadas, cercas, portdes, varandas e

pérgulas.

- Para a determinag@o e a verificagdo de linhas horizontais e verticais.
- Nivelamento de tetos falsos e tubulagdes, distribuicdo de janelas e alinhamento de tubos, nivelamento de paredes

exteriores para instalagdes elétricas

Este produto sé deve ser usado conforme a destinagao, como indicado.




VISAO GERAL

Ponto de prumo (apenas L4 CLLP)

Janela da linha vertical do laser
Janela linha laser horizontal

botao rotativo
(EF Desativado / bloqueado

%V Modo ativado / manual

,‘ﬁl no modo de autonivelamento

Bateria

Base (apenas L4 CLLP)
Suporte magnético

Porta USB ﬂ

Indicador LED 3
- capacidade da bateria —_— ==

- status do carregamento

Montagem no teto

Configuragao de 360 °

Ponto de prumo (apenas L4 CLLP)

Suporte para tripé 1/4 "

PORTUGUES

Linha laser do visor de LED

- horizontal
I vertical
+ linha cruzada

Botao de modo

Pressao curta: Escolha entre as linhas do
laser:

- horizontal

- vertical + fungao de prumo

- linhas cruzadas + fungédo de prumo

Pressdo longa: modo de economia de energia

Indicador LED
- capacidade da bateria
- status do carregamento




EQUIPAMENTO TROCAR BATERIA

Acessorios - Nao incluido no equipamento padréo, disponivel como acessorio. Use apenas uma bateria Milwaukee L4B3 recarregavel.

il

Terminal LM360

Destino de alta visibilidade LM360

Milwaukee L4B3

vl

Detector LLD50

CF-S
.1

Tripe TRP180 4

PORTUGUES




INDICADOR DE CAPACIDADE DA BATERIA CARREGAR

Depois de ligar ou desligar o laser, o indicador de capacidade da bateria mostra a capacidade E possivel trabalhar com o laser durante o processo de carregamento.

da bateria por 3 segundos

Luz verde constante 100% - 50% da capacidade da bateria

Luz amarela fixa 49% - 11% da capacidade da bateria

Luz vermelha fixa 10% - 3% da capacidade da bateria DC

Vermelho intermitente 3% - 0% da capacidade da bateria 5V
0,1-2,1A

=
)

Vermelho pulsante Carregamento, 0-49% carregado

Amarelo pulsante Carregamento, 50-99% carregado

Luz verde constante 100% carregado

Vermelho / verde piscando Sem bateria, bateria danificada, bateria com defeito, temperatura muito alta
Vermelho pulsante Carregamento durante o uso

Verde piscando Nenhuma bateria inserida durante o uso

S

INDICADOR DE BATERIA FRACA

Quando a tenséo é baixa, o laser muda para o modo de economia de energia.
O laser pisca no modo de autonivelamento

4 seg. 1 seg.

O laser pisca no modo manual

8 seg. 1 seg.

A partir de agora ainda é possivel continuar o trabalho.

Se a tensdo estiver muito baixa, o laser e o LED piscaréo trés vezes e desligam-se
automaticamente.

PORTUGUES




SUPORTE DE PAREDE MAGNETICO

Com o suporte magnético o laser pode ser fixado em paredes, estruturas metalicas, etc.
Ajuste fino para girar o laser em 360 °.

Rosca do tripé




SUBCONJUNTO MONTAGEM NO TETO

Use o pedestal para p. ultrapassar um limite Use o suporte de teto para prender o laser aos canais de teto, racks ...




TRABALHAR NO MODO DE AUTONIVELAMENTO

No modo de autonivelamento o laser alinha-se automaticamente numa area de +4°. Para tal,
uma linha horizontal, uma linha vertical ou ambas as linhas sdo projetadas ao mesmo tempo.

Coloque o laser numa superficie g Selecione as linhas
sélida, plana e livre de vibragdes desejadas com a tecla
ou monte-o num tripé. MODE.

ON
Gire o botao rotativo para: rh

O laser emite 2 linhas laser.

Se, com o
autonivelamento ativado,
(A) Linha horizontal para a frente °|!aﬁe:‘”a°+i§t'(‘j’erd
. . - alinhado a +4° desde o
(B) Linha vertlcallpara a frente CB) inicio, as linhas laser
(C) Ponto laser (linha de prumo) @ piscardo = = = =

Neste caso, posicione o
laser novamente.

(D) Quando todas as linhas
estiverem ativadas, o laser
emitira linhas perpendiculares
para a frente.

Antes de mover o laser, gire a chave
OFF

rotativa para ﬂ . Assim, o péndulo é
fixado e o laser e protegido.




TRABALHAR NO MODO MANUAL

No modo manual a fungao de autonivelamento esta desativada e o laser pode ser ajustado a
qualquer inclinacdo das linhas laser desejada.

ﬂ g‘f e Lfm :- ﬂ
7 X —___;—_..
-
o l\:] [® Selecione as linhas
Coloque o laser numa superficie Sle: i desejadas com a tecla

solida, plana e livre de vibragdes MODE.
ou monte-o num tripé.

OFF

Gire o botao rotativo para: ﬂ .

— Ajusteo laser & altura e a

Como no modo de inclinacao desejada, por meio
autonivelamento o laser emite 2 - do tripé.

linhas laser, mas elas séo
interrompidas todos os 8
segundos.

8 seg. 8seg. 8seg.

E Para sair do modo manual,

ON
Gire o botao rotativo para: fh
ou

OFF
gire o interruptor rotativo para: ﬂ .
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FUNCAO DE PRUMO DETECTOR
Com a fungéo de prumo um ponto pode ser projetado verticalmente no teto. Para trabalhos no exterior com luz solar direta ou condigbes de luz clara e aplicagdes no
interior com um alcance de até 50 m use o detector de Milwaukee.
O detetor ndo esta incluido no volume de fornecimento e deve ser comprado separadamente.

A fungéo de prumo destina-se, por exemplo, a transferir um ponto de referéncia para a

instalagéo da iluminagéo ou da ventilagdo ou para transferir as altitudes.
Informagbes detalhadas sobre a utilizacdo do detetor constam no manual de instrugbes para o

detetor.

)//(/,
/)//
___-._________________-.______ /




VERIFICACAO DA PRECISAO

O laser & completamente calibrado na fabrica. A Milwaukee recomenda verificar periodicamente a 5. Gire o laser 180° na direg&o da parede B e marque o ponto de intersecgdo como b1 na
preciséo do laser, particularmente apds uma queda ou em caso de erros de operagéo. parede B.
Se a divergéncia maxima for excedida na verificagdo da precisao, por favor, contate um dos nossos
centros de assisténcia da Milwaukee (veja a lista com as condi¢bes de garantia e os enderecos dos -
centros de assisténcia). —
1. Verifique a precisdo da altura das linhas horizontais. 180°
2. Verifique a precisdo de nivelamento da linha horizontal. &
™ I . . IR\ ~
3. Verifique a preciso da linha vertical. a1 % ), x.b1
4. Verifique a precisdo do prumo. =
Antes de verificar a preciséo do laser montado no tripé, verifique o nivelamento do tripé.

& D

6. Coloque o laser numa distancia de aprox. 0,5 m da parede B.
7. Marque o ponto de intersecg¢ao das duas linhas como b2 na parede B.

Gl gk B

VERIFICAGAO DA PRECISAO DA ALTURA DA LINHA alx

HORIZONTAL (DIVERGENCIA PARA CIMA E PARA BAIXO)

1. Coloque o laser num tripé numa superficie plana e entre duas paredes A e B com uma _
distancia de aprox. 5 m, uma da outra. _—

2. Posicione o laser a uma distancia de aprox. 0,5 m da parede A.

3. Ligue o modo de autonivelamento e prima a tecla para projetar a linha horizontal e vertical
na parede A.

4. Marque o ponto de intersecgéo das duas linhas como ponto a1 na parede A.

8. Gire o laser 180° na direcdo da parede A e marque o ponto de intersecgado das duas linhas
como a2 na parede A.

A 180° B
A ~5m B a2 %" = xp2
~ > Al X 8l X b1

alx’

— 9. Meca as distancias:

< 05m, ® Aa = [a2 - a

Ab = |b1 - b2|
10.A diferenca |Aa — Ab| ndo deve ser maior que 2 mm.

PORTUGUES




2 VERIFICAGAO DA PRECISAO DO NIVELAMENTO DA LINHA HORIZONTAL (DIFERENGA DUM LADO PARA OUTRO)

Uma area livre de aprox. 5 x 5 m é necessaria para este teste. 5. Desloque o laser por aprox. 5 m e gire-o 180° e projete novamente a linha horizontal nas
1. Coloque o laser num tripé ou numa superficie plana entre duas paredes A e B com uma paredes Ae B.
distancia de aprox. 5 m, uma da outra. 6. Marque o ponto central da linha laser na parede A com a2 e na parede B com b2.

2. Coloque o laser numa distancia de aprox. 2,5 m do centro da divisao.

3. Ligue o modo de autonivelamento e prima a tecla para projetar a linha horizontal nas
paredes A e B.

4. Marque o ponto central da linha laser na parede A com a1 e na parede B com b1.

7. Mecga as distancias:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

8. Adiferenca |Aa — Ab| ndo deve ser maior que 2 mm.




VERIFICACAO DA PRECISAO DE NIVELAMENTO DA LINHA 4 VERIFICAGAO DA PRECISAO DO PRUMO

VERTICAL
1. Pendure uma linha de prumo de Para esta verificag&o & necessaria
aprox. 4 m numa paredF:e. — uma sala com uma altura do teto a1
. , I de aprox. 5 m.
2. Depois do prumo parar de oscilar, 4
marque o ponto a1 acima do cone de 1. Instale o laser cruzado em um
chumbo na parede. tripe.
2. Ligue o modo de
autonivelamento e pressione o
botéo para alternar para a
fungao plump. Sm
3. Marque o ponto de prumo
superior no teto como ponto a1
(veja a ilustragao).
4. Marque o ponto de prumo
xaf inferior no chdo como ponto b. v
\d
3. Coloque o laser num tripé ou numa 5. Gire 0 180° e posicione-o, de
superficie plana numa distancia de \ forma que o ponto central do
aprox. 2 m da parede. \ ponto de prumo alcance o
4. Ligue o modo de autonivelamento e ponto b ja marcado e aguarde al ot ™ a2
prima a tecla para projetar a linha o nivelamento do dispositivo. DNe
vertical na linha de prumo. | 6. Marque o ponto de prumo
5. Gire o laser para que a linha vertical superior no teto como ponto a1
corresponda com a suspens&o da (veja a ilustragéo).
linha de prumo. 7. Adistancia entre os pontos a1
6. Marque o ponto a2 no centro da linha e a2 no teto indica a
vertical na mesma altura como a1 na | divergéncia da linha laser do
parede eixo vertical ideal.
o ~ | Com um percurso de medigéo
7. Adlstanma entre a1 e a2 ndo deve de 5 m a divergéncia maxima
ser maior que 1 mm. I ——
5m x (£0,6 mm/m) x 2 =
16 mm.
8. Adistancia entre a1 e a2 nédo

deve ser maior que 6 mm.

PORTUGUES [£:]
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BELANGRIJKE VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN

OPGELET! WAARSCHUWING! GEVAAR!
Gebruik dit product niet voordat u de veiligheidsinstructies en de gebruiksaanwijzing.
Laserclassificatie

>

e

Laseruitlaatopening

WAARSCHUWING:
Het is een Klasse 2 laserproduct in overeenstemming met EN60825-1:2014 .

LASER
2

NEDERLANDS

Waarschuwing!
Stel de ogen niet direct bloot aan de laserstraal. De laserstraal kan ernstig oogletsel en/of blindheid
veroorzaken.

Kijk niet direct in de laserstraal en richt de straal niet onnodig op andere personen.

Voorzichtig! Bij bepaalde toepassingen kan het laseremitterende toestel zich achter u bevinden. Draai u
in dergelijke gevallen voorzichtig om.

Waarschuwing!
Gebruik de laser niet in de buurt van kinderen en laat kinderen de straal niet bedienen.

Opgelet! Een reflecterend oppervlak zou de laserstraal terug naar de bediener of een andere persoon
kunnen reflecteren.

Waarschuwing! Het gebruik van stuurelementen of instellingen of de uitvoering van andere dan in de
handleiding voorgeschreven processen kan leiden tot een gevaarlijke stralingsbelasting.

Als de laser vanuit een zeer koude naar een warme omgeving (of omgekeerd) wordt gebracht, moet hij
de omgevingstemperatuur hebben bereikt voordat hij mag worden gebruikt.

Bewaar de laser niet in de openlucht en bescherm hem tegen stoten, voortdurende trillingen en extreme
temperaturen.

Bescherm het lasermeettoestel tegen stof, natheid en te hoge luchtvochtigheid. Deze factoren zouden
inwendige onderdelen onherstelbaar kunnen beschadigen of de nauwkeurigheid negatief kunnen
beinvloeden.

Als de laserstraal uw oog raakt, sluit u uw ogen en draait u uw hoofd onmiddellijk uit de laserstraal.
Richt de laserstraal zodanig dat noch uzelf noch andere personen door de laserstraal worden verblind.

Kijk niet met optische vergrotingsapparaten, zoals verrekijkers of telescopen, in de laserstraal. In het
andere geval dreigt gevaar voor ernstig oogletsel.

Houd er rekening mee dat laserbrillen bedoeld zijn voor de betere herkenning van de laserlijnen, maar
geen bescherming bieden tegen de laserstraling.

Waarschuwingsbordjes op het lasertoestel mogen niet verwijderd of onleesbaar gemaakt worden.
Demonteer de laser niet. Laserstraling kan ernstig oogletsel veroorzaken.
Waarborg véor het transport van de laser dat de pendelarrétering vastgeklikt is.

Opmerking: wanneer de pendelarrétering niet is vastgeklikt, kan het inwendige van het toestel tijdens het
transport beschadigd raken.

Gebruik geen agressieve reinigingsmiddelen of oplosmiddelen. Reinig het toestel uitsluitend met een
schone, zachte doek.

Bescherm de laser tegen stoten en vallen. Na een val of sterke mechanische inwerkingen moet de
nauwkeurigheid van het toestel vooér het verdere gebruik worden gecontroleerd.

Vereiste reparaties aan dit laserapparaat mogen alleen worden uitgevoerd door geautoriseerd
vakpersoneel.

Gebruik het instrument niet in ruimten met explosiegevaar of in een agressieve omgeving.

Verwijder de batterijen uit het batterijvakje als u het toestel gedurende een langere tijd niet gebruikt. Zo
kan lekkage van de batterijen en daarmee gepaard gaande corrosieschade worden vermeden.

Lege batterijen mogen niet bij het huisvuil worden weggegooid. Denk aan het milieu en lever ze in
E bij de beschikbare inzamelpunten in overeenstemming met nationale en lokale regels. Het product
—O\ mag niet bij het huisvuil worden weggegooid. Het product moet in overeenstemming met de
nationale regelgeving van uw land worden verwijderd. Houdt u aan de nationale en landspecifieke
regelgeving. Neem voor informatie over de afvoer contact op met uw gemeente of vakhandelaar.

C € Europees symbool van overeenstemming

UK

C n Britse conformiteitsmarkering




ONDERHOUD

Reinig het objectief en de behuizing van de laser met een zachte, schone doek. Gebruik geen oplosmiddelen.

Ook al is de laser tot een bepaalde mate stof- en vuilbestendig, toch mag hij niet gedurende een langere tijd op een
stoffige plaats worden bewaard omdat hierdoor inwendige onderdelen beschadigd kunnen raken.

Als de laser nat geworden is, dient hij afgedroogd te worden voordat hij in de draagkoffer wordt teruggeplaatst, zodat
geen corrosieschade kan ontstaan.

TECHNISCHE GEGEVENS

Geschikte detector

Milwaukee LLD50

Laserlijn
Breedte
Golflengte
maximaal vermogen
Nauwkeurigheid
Openingshoek
Kleur
Reikwijdte

<9,53mm @ 30m

510 - 530 nm laserklasse I

<7TmwW

+/-3mm/ 10 mmm/m

Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
groen

30 m (met detector 50 m)

Laserklasse 2
Zelfnivelleringsbereik t4°
Zelfnivelleringsduur 3s

Batterijtype Li-lon

Spanning DC V===

USB Ingang 5V DC; 2,1 Amax.
Gelijkstroomaansluiting 4V==21A

Ingang netadapter 100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.

Loodpunt (alleen L4 CLLP)
Golflengte laserpunt
Max. vermogen laserpunt

510 - 530 nm laserklasse Il
<1mwW

Loodnauwkeurigheid | +/- 3 mm /10 mmm/m
Kleur van de laserpunt | groen
Reikwijdte | 30 m

Aanbevolen bedrijfstemperatuur -10 °C tot +40 °C
Opslagtemperatuur -20 °C tot +60 °C
Aanbevolen omgevingstemperatuur tijdens het laden 5°C-+60°C
Aanbevolen accutypes L4B3
Aanbevolen USB-voedingsapparaat CUsB

Afmetingen

135 mm x 61 mm x 97 mm

Gewicht (incl. batterijen)
L4 CLL

L4 CLLP

995 ¢
998 g

Uitgang netadapter 5V==21A;105W
Laadtijd <130 min
Opgenomen vermogen 1.5W@4,2V
Beschermingsklasse (spatwater en stof) IP54
Max. toepassingshoogte 2000 m
Max. relatieve luchtvochtigheid 80%
Verontreinigingsgraad conform IEC 61010-1 2
Pulsduur tP <70 us
Functies
L4 CLL | horizontale lijn, verticale lijn, kruislijnen
L4 CLLP | horizontale lijn, verticale lijn, kruislijnen, loodfunctie (2
punten)
Frequentie 10 kHz
Projecties 2 groene lijnen, 2 punten groen
Diode hoeveelheid 2
Diode type 30 mW

Mogelijke laserlijnen
L4 CLL | Enkele horizontale, enkele verticale, dwarslijn

L4 CLLP | Enkele horizontale, enkele verticale + 2 schietpunten op
en neer, kruislijn + 2 schietpunten (op en neer).

Bedrijfsduur 8 uur

Schroefdraad statief 1/4"

NEDERLANDS

* Er treedt alleen maar een niet-geleidende verontreiniging op, waarbij in incidentele gevallen een tijdelijk, door
condensatie veroorzaakt geleidingsvermogen te verwachten is.

BEOOGD GEBRUIK

Het product dient bij voorkeur in binnenruimten te worden gebruikt. Bij gebruik in de openlucht moet worden opgelet dat
de voorwaarden overeenstemmen met de voorwaarden in binnenruimten.

De innovatie laser is ontworpen voor een breed, professioneel toepassingsgebied, zoals bijv.:

- uitlijning van tegels, marmerplaten, kasten, sierranden, vormdelen en betimmeringen

- Markeren van de hoofdlijnen voor de inbouw van deuren, ramen, rails, trappen, hekken, poorten, veranda's, pergola's.
- Voor de bepaling en controle van horizontale en verticale lijnen.

- Nivelleren van verlaagde plafonds en buisleidingen, raamindelingen en buisuitlijning, nivelleren van buitenmuren voor

elektrische installatiewerkzaamheden

Gebruik dit product alleen in overeenstemming met het beoogde gebruik.




OVERZICHT

Loodpunt (alleen L4 CLLP)

Venster verticale laserlijn

Venster horizontale laserlijn

draaiknop
OFF | .

Uit / vergrendeld
a 9

%V Aan / handmatige modus

,‘ﬁl aan / zelfnivellerende modus

Accu

Basis (alleen L4 CLLP)
Magneethouder

USB poort

LED-display Plafondmontage
- batterijcapaciteit

- laadstatus

360 ° instelling

Loodpunt (alleen L4 CLLP)

Statiefbevestiging 1/4 "

NEDERLANDS

LED-display laserlijn

- horizontaal
' verticaal
o kruislijn
Mode-knop

Kort indrukken: kiezen tussen laserlijnen:
- horizontaal

- verticaal + loodfunctie

- dwarslijnen + loodfunctie

Lang indrukken: energiebesparende
modus

LED-display
- batterijcapaciteit
- laadstatus




UITRUSTING VERVANG BATTERIJ

Accessoires - Niet inbegrepen in de standaarduitrusting, verkrijgbaar als accessoires. Gebruik alleen een L4B3 oplaadbare Milwaukee-batterij.

1 AN
S
. TRP180

Terminal LM360

Signalisatie doel HI-VIST
Milwaukee L4B3

a

Detector LLD50

Statief TRP180

NEDERLANDS




INDICATOR BATTERIJCAPACITEIT IN REKENING BRENGEN

Nadat de laser is in- of uitgeschakeld, toont de batterijcapaciteit-indicator de batterijcapaciteit Tijdens het laadproces is het mogelijk om met de laser te werken.
gedurende 3 seconden

Groen continu licht 100% - 50% batterijcapaciteit
Geel continu licht 49% - 11% batterijcapaciteit
Rood continu licht 10% - 3% batterijcapaciteit DC
Knipperend rood 3% - 0% batterijcapaciteit 5V
0,1-2,1A
& E
Pulserend rood Opladen, 0-49% opgeladen
Knipperend geel Opladen, 50-99% opgeladen
Groen continu licht 100% opgeladen
Knipperend rood / groen Geen batterij, beschadigde batterij, defecte batterij, temperatuur te hoog
Pulserend rood Opladen tijdens gebruik
Knipperend groen Geen batterij geplaatst tijdens gebruik

S

INDICATOR VOOR BIJNA LEGE BATTERIJ

Als de spanning laag is, schakelt de laser over naar de energiebesparende modus.
De laser knippert in de zelfnivellerende modus

4 sec. 1 sec.

De laser knippert in handmatige modus

8 sec. 1 sec.

Voortaan is het nog mogelijk om het werk voort te zetten.
Bij een te lage spanning knipperen de laser en de LED driemaal en gaan automatisch uit.
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MAGNETISCHE WANDHOUDER

Met de magnetische wandhouder kan de laser op wanden, metalen structuren e.d. worden bevestigd.
Fijnafstelling om de laser 360 ° te draaien.

Schroefdraad statief

NEDERLANDS




SUBGROEP PLAFONDMONTAGE

Gebruik het voetstuk om b.v. een drempel overschrijden Gebruik de plafondmontage om de laser aan plafondkanalen, rekken vast te klemmen ...
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WERKZAAMHEDEN IN DE ZELFNIVELLERINGSMODUS

In de zelfnivelleringsmodus lijnt de laser zich zelfstandig uit in een bereik van +4°. Daarvoor
worden een horizontale laserlijn, een verticale laserlijn of beide laserlijnen tegelijkertijd
geprojecteerd.

Frrrie e T i
T 1T

Plaats de laser op een vaste, Kies de gewenste lijnen
vlakke en trillingsvrije via de toets MODE.

ondergrond of monteer hem op
een statief.

Draai de draaischakelaar naar:
ON

fh.

De laser genereert 2 laserlijnen.

Als de laser bij een
actieve zelfnivellering in
het begin niet op +4° is
uitgelijnd, knipperen de
laserlijnen. = = = —
Positioneer de laser in
dat geval opnieuw.

(A) Horizontale lijn naar voren
(B) Verticale lijn naar voren
(C) Laserpunt (loodlijn)

(D) Als alle lijnen geactiveerd zijn,
genereert de laser Kruislijnen
naar voren.

Draai, voordat u de laser verglaatst,
OFI

de draaischakelaar naar .
Daardoor wordt de pendel gearréteerd
en de laser beschermd.
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WERKEN IN DE HANDMATIGE MODUS

In de handmatige modus is de zelfnivelleringsfunctie gedeactiveerd en kan de laser in elke
willekeurige hoek van de laserlijnen worden ingesteld.

Plaats de laser op een vaste,
vlakke en ftrillingsvrije
ondergrond of monteer hem op
het statief.

Draai de draaischakelaar naar:
OFF

Net als in de
zelfnivelleringsmodus genereert
de laser 2 laserlijnen die echter
om de 8 seconden onderbroken
worden.

8 sec. 8 sec. 8 sec.

NEDERLANDS
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ﬂ
Moo | Moo | Moo |

Kies de gewenste lijnen
via de toets MODE. meeeees) EEeseees))> e

Stel de gewenste hoogte en /
hoek van het statief in met
behulp van de poten. /

E Om de handmatige modus af te sluiten,

ON
Draai de draaischakelaar naar: fh

of
) ) OFF
draai de draaischakelaar naar: ﬂ .




LOODFUNCTIE DETECTOR
Met de loodfunctie kan een punt op de vloer loodrecht naar het plafond worden geprojecteerd. Gebruik de Milwaukee detector voor werkzaamheden in de openlucht bij direct zonlicht of

heldere lichtomstandigheden en voor binnentoepassingen met een reikwijdte van 50 meter.
De detector is niet bij de levering inbegrepen en moet apart worden besteld.

De loodfunctie is bijvoorbeeld bedoeld voor de overdracht van een referentiepunt voor de
verlichtings- en ventilatie-installatie of om hoogten over te dragen.

Voor gedetailleerde informatie over het gebruik van de detector verwijzen wij naar de
betreffende handleiding.
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NAUWKEURIGHEID CONTROLEREN

De laser is af fabriek volledig gekalibreerd. Milwaukee adviseert, de nauwkeurigheid van de laser regelmatig te 5. Draai de laser 180° in richting wand B en markeer het snijpunt van de beide lijnen op wand
controleren, vooral na een val of een verkeerde bediening. B als b1.

Neem contact op met een van onze Milwaukee-servicecenters (zie lijst met garantievoorwaarden en
servicecenteradressen) als tijdens een controle de maximale afwijking van de nauwkeurigheid wordt overschreden. _—

1. Hoogtenauwkeurigheid van de horizontale laserlijn controleren.
2. Nivelleernauwkeurigheid van de horizontale laserlijn controleren. 180°
3. Nivelleernauwkeurigheid van de verticale laserlijn controleren. ) ﬁ\\ % b
4. Loodnauwkeurigheid controleren. a1x

Controleer de nivellering van het statief voordat u de nauwkeurigheid van de op het statief gemonteerde laser
controleert.

& D

6. Positioneer de laser op ca. 0,5 m van wand B.
7. Markeer het snijpunt van de beide lijnen op wand B als punt b2.

R e Sagh B

HOOGTENAUWKEURIGHEID VAN DE HORIZONTALE LASERLIJN alx

CONTROLEREN (AFWIJKING NAAR BOVEN EN BENEDEN)

1. Plaats de laser op een statief of een vlakke ondergrond tussen twee 5 m van elkaar 7
verwijderde wanden A en B. —

2. Positioneer de laser op ca. 0,5 m afstand van wand A. . o . A
. . . . . 8. Draai de laser 180° in richting wand A en markeer het snijpunt van de beide lijnen op wand
3. Schakel de zelfnivelleringsmodus in en druk op de toets om de horizontale en verticale Aals a2.

laserlijnen op wand A te projecteren.
4. Markeer het snijpunt van de beide lijnen op wand A als punt a1.

A 180° B
A ~5m B a2 %" U | xb2
~ > Al X 8l X b1

alx’

I/ [N\ 9. Meet de afstanden:

< 05m, ® Aa = [a2 - a

Ab = |b1 - b2|
10.Het verschil |Aa — Ab| mag niet meer dan 2 mm bedragen.
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NIVELLEERNAUWKEURIGHEID VAN DE HORIZONTALE LASERLIJN CONTROLEREN (AFWIJKING VAN DE ENE NAAR DE ANDERE

ZIJDE)
Voor deze controle is een vrij oppervlak van ca. 5 x 5 m vereist. 5. Verplaats de laser ca. 5 m, draai hem 180 en projecteer de horizontale laserlijn opnieuw
1. Plaats de laser op een statief of een vaste ondergrond tussen twee 5 m van elkaar op de wanden A en B.
verwijderde wanden A en B. 6. Markeer het middelpunt van de laserlijn op wand A met a2 en op wand B met b2.

2. Positioneer de laser op ca. 2,5 m afstand van het midden van de ruimte.

3. Schakel de zelfnivelleringsmodus in en druk op de toets om de horizontale laserlijn op de
wanden A en B te projecteren.

4. Markeer het middelpunt van de laserlijn op wand A met a1 en op wand B met b1.

7. Meet de afstanden:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|
8. Het verschil |Aa — Ab| mag niet meer dan 2 mm bedragen.
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NIVELLEERNAUWKEURIGHEID VAN DE VERTICALE
LASERLIJN CONTROLEREN

. Hang een ca. 4 m lange loodlijn op
aan een wand.

. Markeer punt a1 boven het lood op de

wand, zodra het lood stil hangt.

. Plaats de laser op een statief of een
vlakke ondergrond op ca. 2 m
afstand van de wand.

. Schakel de zelfnivelleringsmodus in
en druk op de toets om de verticale
laserlijn op het loodsnoer te
projecteren.

. Draai de laser zodanig dat de
verticale lijn met de ophanging van
het loodsnoer overeenstemt.

. Markeer punt a2 in het midden van
de verticale lijn op dezelfde hoogte
als a1 op de wand.

. De afstand tussen a1 en a2 mag niet
groter zijn dan 1 mm.

NEDERLANDS
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4 LOODNAUWKEURIGHEID CONTROLEREN

Voor deze controle is een ruimte
met een plafondhoogte van ca.
5 m vereist.

1. Plaats de kruislaser op een
statief.

2. Schakel de zelfnivellerende
modus in en druk op de
drukknop om over te schakelen
naar de mollige functie.

3. Markeer de bovenste loodpunt
op het plafond als punt a1 (zie
de afbeelding).

4. Markeer het onderste
schietpunt op de vloer als punt
b.

5. Draai de laser 180° en
positioneer hem zodanig dat
het middelpunt van het
loodpunt op het reeds
gemarkeerde punt b valt en
wacht totdat het toestel klaar is
met de zelfnivellering.

6. Markeer de bovenste loodpunt
op het plafond als punt a1 (zie
de afbeelding).

7. De afstand tussen de punten
a1 en a2 op het plafond geeft
aan hoe ver de laserlijn van de
ideale loodlijn afwijkt.

Bij een meetafstand van 5 m
bedraagt de maximaal
geoorloofde afwijking:

5m x (0,6 mm/m) x 2 =

6 mm.

8. De afstand tussen a1 en a2
mag niet groter zijn dan 6 mm.

al

5m
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VIGTIGE SIKKERHEDS- INSTRUKTIONER

VIGTIGT! ADVARSEL! FARE!
Brug ikke produktet fgr du har leest sikkerhedsinstruktionerne og brugervejledningen.
Laserklassificering

*

>

Laserstralens
° udgangsabning

ADVARSEL:
Det er et Klasse 2 laserprodukt i overensstemmelse med EN60825-1:2014 .

LASER
2

Advarsel:
@inene ma ikke udseettes direkte for laserstralen. Laserstralen kan fere til alvorlige gjenskader og/eller
blindhed.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke stralen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald
forsigtig, nar du vender dig.

Advarsel:
Brug ikke laseren nzer bgrn, og tillad ikke bgrn at bruge den.

OBS!! En reflekterende overflade kunne reflektere laserstralen tilbage til brugeren eller andre personer.

Advarsel: Anvendelse af andre styreelementer, indstillinger eller procedurer end angivet her i manualen
kan fare til farlig stralebelastning.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke stralen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald
forsigtig, nar du vender dig.

Beskyt laserafstandsmaleren mod stev, fugtighed og hgj luftfugtighed. Dette kan gdeleegge indvendige
komponenter eller pavirke ngjagtigheden.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke stralen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald
forsigtig, nar du vender dig.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke strélen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald
forsigtig, nar du vender dig.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke stralen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald
forsigtig, nar du vender dig.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke strélen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald
forsigtig, nar du vender dig.

Brug ikke aggressive rengaringsmidler eller oplgsningsmidler. Renggr kun instrumentet med en ren, blad
klud.

Beskyt laseren mod kraftige sted og mod at falde ned. Efter et fald eller staerke mekaniske pavirkninger
skal apparatets ngjagtighed kontrolleres inden brug.

Ngdvendige reparationer pa dette laserapparat skal udfgres af autoriserede fagfolk.
Brug ikke produktet i omrader med eksplosions-fare eller under barske forhold.

Hvis apparatet ikke skal veere i brug i laengere tid, skal batterierne tages ud af batterirummet. Saledes
kan man forhindre, at batterierne lgber ud, og de dermed forbundne korrosionsskader.

Brugte batterier ma ikke smides ud med husholdningsaffaldet. Skan miljget og tag dem til
ﬁ opsamlingsstederne i overensstemmelse med nationale eller lokale regler. Produktet ma ikke
& SMides ud med husholdningsaffaldet. Smid produktet ud i overensstemmelse

med de geeldende nationale regler i dit land. Fglg de nationale og landespecifikke regler. Henvend
dig til de lokale myndigheder eller din forhandler for at fa oplysning om bortskaffelsen.

C € Europaeisk konformitetsmaerke

UK

C n Britisk overensstemmelsesmaerkning




VEDLIGEHOLDELSE

Laserens objektiv og kabinet renggres med en blgd, ren klud. Brug aldrig oplgsningsmidler.

Selvom laseren til en vis grad er stgv- og smudsbestandig, ma den ikke opbevares pa et stovet sted i
lzengere tid, da de indvendigt liggende bevaegelige dele ellers kan blive beskadiget.

Skulle laseren blive vad, skal den tarres, inden den indsaettes i baerekufferten, sa der ikke opstar rustskader.

TEKNISKE DATA

Laserklasse 2
Selvnivelleringsomrade +4°
Selvnivelleringsvarighed 3s

Batteritype Li-lon

Speaending DC 4\ ===

USB Indgang 5V DC; 2,1 Amax.
Jeevnstromstilslutning 4V==21A

Netdel indgang

100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.

Netdel udgang

5V==21A;105W

Opladningstid <130 min
Optaget effekt 15W@4.2V
Kapslingsklasse (steenkvand og stav) IP54
Maks. hgjde 2000 m
Relativ luftfugtighed maks. 80%
Forureningsgrad i henhold til IEC 61010-1 2
Impulsvarighed tP <70 s
Funktioner
L4 CLL | horisontal linje, vertikale linje, krydslinjer
L4 CLLP | horisontal linje, vertikale linje, krydslinjer, lodfunktion
(2 point)
Frequens 10 kHz
Projektionerr 2 grgnne linjer, 2 point grgn
Diodemaengde 2
Diodetype 30 mW
Laserlinjeoutputmenster
L4 CLL | Enkelt vandret, enkelt lodret, tvaergaende linje
L4 CLLP | Enkelt vandret, enkelt lodret + 2 loddepunkter op og
ned, kryds linje + 2 loddepunkter (op og ned).
Driftstid 8 timer
Stativets gevind 1/4"

Egnet detektor

Milwaukee LLD50

Laserlinje
Bredde | <9,53mm @ 30m
Bolgeleengde | 510 - 530 nm laserklasse Il
Maksimal effekt | <7 mW

Ngjagtighed | +/- 3 mm /10 mmm/m

Abningsvinkel | Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °

Farve | grgn

Reekkevidde | 30 m (med detektor 50 m)

Lodpunkt (kun L4 CLLP)
Bolgeleengde laserpunkt | 510 - 530 nm laserklasse ||
Maks. effekt laserpunkt | <1 mW
Lodngjagtighed | +/- 3 mm /10 mmm/m
Laserpunktfarve | gren
Reekkevidde | 30 m
-10 °C til +40 °C

Anbefalet driftstemperatur

Opbevaringstemperatur -20 °C til +60 °C
Anbefalet temperatur under opladning 5°C-+60 °C
Anbefalede batterityper L4B3
Anbefalet USB-stramforsyning CUSB
Mal 135 mm x 61 mm x 97 mm
Veegt (inkl. batterier)

L4CLL|995¢g

L4 CLLP | 998 g

* Der forekommer kun ikke-ledende urenheder, selvom der dog kan forventes en lejlighedsvis midlertidig
ledningsevne forarsaget af kondens.

TILSIGTET ANVENDELSE

Produktet er hovedsagligt beregnet til indendgrs brug. Ved udenders brug skal du sgrge for, at forholdene
er de samme som ved indendgrs brug.

Denne innovative laser er beregnet til et stort professionelt anvendelsesomrade, f.eks.:
- Tilretning af fliser, marmorplader, skabe, bordurer, formdele og kanter

- Markering af grundlinjerne til indbygning af dgre, vinduer, skinner, trapper, hegn, porte, verandaer og
pergolaer.

- Til at fastlaegge og kontrollere horisontale og vertikale linjer.

- Nivellering af nedhaengte lofter og rgrledninger, vinduesopdeling og rgrtilretning, nivellering af
indramningsvaegge og el-installationer

Dette produkt ma kun bruges i overensstemmelse med det angivne formal.
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OVERSIGT

Lodpunkt (kun L4 CLLP)
Lodret laserlinievindue

Vindue horisontal laserlinje

Drejeknap

(EF Fra / last

%V Til / manuel tilstand

ON ;
on / self leveling mode
‘i

Batteri pakke

Magnetholder

USB-port

LED-display
- batterikapacitet
- ladestatus

360 ° indstilling

Lodpunkt (kun L4 CLLP)

Stativholder 1/4 "

DANSK

Base (kun L4 CLLP)

Loftmontering

LED display laserlinje
- vandret
l lodret
+ tvaergaende linje

Mode-knap

Kort tryk: Veelg mellem laserlinjer:
- vandret

- lodret + lodret funktion

- kryds linjer + lodret funktion

Langt tryk: energibesparende tilstand

LED-display
- batterikapacitet
- ladestatus




UDSTYR SKIFT BATTERI
Tilbeher - Ikke inkluderet i standardudstyret, fas som tilbehgr. Brug kun et L4B3 genopladeligt Milwaukee-batteri.

il

Terminal LM360

Hi-Vis-mal HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Detektor LLD50

Stativ TRP180 4

CF-S
.1




INDIKATOR FOR BATTERIKAPACITET OPLADE
Efter at laseren er taendt eller slukket viser batterikapacitetsindikatoren batterikapaciteten i 3 Det er muligt at arbejde med laseren under opladningsprocessen.
sekunder
Gront konstant lys 100% - 50% batterikapacitet
Gul konstant lys 49% - 11% batterikapacitet ﬂ
Radt konstant lys 10% - 3% batterikapacitet DC
Blinkende rgdt 3% - 0% batterikapacitet 5V
0,1-2,1A
& -
Pulserende rad Opladning, 0-49% opladet
Pulserende gul Opladning, 50-99% opladet
Grgnt konstant lys 100% opladet
Blinkende redt / grent  Intet batteri, beskadiget batteri, defekt batteri, for hgj temperatur
Pulserende rad Opladning under brug
Blinkende grgnt Intet batteri isat under brug

S

INDIKATOR FOR LAVT BATTERI

Nar spaendingen er lay, skifter laseren til energibesparende tilstand.
Laseren blinker i selvudjeevnende tilstand

4 sek. 1 sek.

Laseren blinker i manuel tilstand

8 sek. 1 sek.

Fra nu af er det stadig muligt at fortsaette arbejdet.
Hvis spaendingen er for lav, blinker laser og LED tre gange og slukkes automatisk.

DANSK




MAGNETISK VAEGHOLDER

Laseren kan fastgeres pa vaegge, metalstrukturer o.lign. med den magnetiske vaegholder.
Fin justering for at dreje laseren 360 °.

Stativets gevind




UNDERGRUPPE LOFTMONTERING

Brug piedestal til f.eks. for at komme over en taerskel Brug loftsholderen til at klemme laser til loftskanaler, stativer ...
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ARBEJDE | SELVNIVELLERINGSMODUS

| selvnivelleringsmodus tilretter laseren sig af sig selv inden for et omrade pa +4°. Hertil
projiceres en horisontal linje, en vertikal linje eller begge linjer samtidigt.

Montér laseren pa en solid, plan
og vibrationsfri undergrund eller
pa et stativ.

. . . ON
Drej drejekontakten til: rh

Veelg de gnskede linjer
med tasten MODE.

Laseren genererer 2 laserlinjer. Hvis laseren med
aktiveret selvnivellering i
(A) Horisontal linje fremad ?legt{n?elosir;oiklétle_ ekr
S - ilrettet pa +4°, blinker
(B) Vertikal linje fren.@d CB) laserlinjerne. = = — —
(C) Laserpunkt (lodlinje) @ | s4 fald skal laseren

- positioneres igen.
(D) Huvis alle linjer er aktiveret, )k@ I

genererer laseren krydslinjer
fremad.

Fer du flytter laseren, skal du dreje
OFF

drejekontakten til . Derved lases
pendulet, og laseren er beskyttet.
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ARBEJDE | MANUEL MODUS

I manuel modus er selvnivelleringsfunktionen deaktiveret, og laseren kan indstilles til en
vilkarlig haeldning af laserlinjerne.

T I:I
\:] [ Vzelg de enskede linjer
e med tasten MODE.

Montér laseren pa en solid, plan
og vibrationsfri undergrund eller
pa stativet.

OFF

Drej drejekontakten til: ﬂ .

Indstil laseren pa @nskede

Som i selvnivelleringsmodus hgjde og heeldning ved hjeelp
genererer laseren 2 laserlinjer, | af stativet.

som dog afbrydes hvert 8.

sekund.

8 sek. 8 sek. 8 sek.

E For at forlade manuel tilstand,

. . ON
Drej drejekontakten til: fh
eller

OFF
drej drejekontakten til: ﬂ .
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LODFUNKTION DETEKTOR
Brug Milwaukee-detektoren til udenders arbejde ved direkte solindstraling eller lyse lysforhold
samt til indendgrs brug med en reekkevidde op til 50 m.

Med lodfunktionen kan et punkt pa gulvet projiceres lodret op pa loftet.

Lodfunktionen tjener for eksempel til at overfgre et referencepunkt for belysnings- og

ventilationsinstallation eller til at overfare hgjder. Detektoren er ikke inkluderet i leveringsomfanget, den skal kgbes separat.
Udferlige oplysninger om brugen af detektoren findes i betjeningsvejledningen til detektoren.

)//(/,
/)//
___-._________________-.______ /




KONTROL AF NOJAGTIGHEDEN

Laseren kalibreres fuldsteendigt fra frabrikken side. Milwaukee anbefaler regelmaessigt at kontrollere 5. Drej laseren 180° i retning af vaeg B og markér de to linjers skeeringspunkt som b1 pa vaeg
laserens ngjagtighed, iseer efter et fald eller efter fejlbetjeninger. B.

Hvis den maksimale afvigelse bliver overskredet ved en kontrol af ngjagtigheden, bedes du kontakte et
af vores Milwaukee-servicecentre (se listen med garantiebetingelser og servicecenteradresser). _—

1. Kontrol af den horisontale linjes ngjagtighed.

2. Kontrol af den horisontale linjes nivelleringsngjagtighed. 180°
3. Kontrol af den vertikale linjes nivelleringsngjagtighed. &
4. Kontrol af lodngjagtigheden. alx

Inden kontrollen af ngjagtigheden for laseren, som er monteret pa stativet, kontrolleres stativets
nivellering.

& D

==\ "X b1

6. Opstil laseren ca. 0,5 m fra vaeg B.
7. Markér de to linjers skaeringspunkt som b1 pa vaeg B.

Gl Sagh B

KONTROL AF DEN HORISONTALE LINJES NGJAGTIGHED alx

(AFVIGELSE OPAD OG NEDAD)

1. Laseren opstilles pa et stativ eller en plan undergrund mellem to vaegge A og B med ca. _
5 m afstand. —

2. Laseren placeres ca. 0,5 m fra vasg A 8. Drej laseren 180° i retning af veeg A og markér de to linjers skaeringspunkt som a2 pa vae
3. Teend for selvnivelleringsmodus og tryk pa tasten for at projicere den horisontale og den ' A J 9 9/09 J gspu P 9

vertikale linje pa vaeg A.
4. Markér de to linjers skaeringspunkt som punkt a1 pa vaeg A.

A 180° B
A ~5m B a2 %" = xp2
~ > Al X 8l X b1

alx’

I/ [N\ 9. Mal afstandene:

< 05m, ® Aa = [a2 - al

Ab = |b1 - b2|
10.Forskellen |Aa — Ab| ma ikke veere sterre end 2 mm.




2 KONTROL AF DEN HORISONTALE LINJES NIVELLERINGSNGJAGTIGHED (AFVIGELSE FRA DEN ENE SIDE TIL DEN ANDEN)

Til denne kontrol kraeves et frit areal pa ca. 5 x 5 m. 5. Laseren flyttes ca. 5 m og drejes 180°, og den horisontale linje pa projiceres igen pa

1. Laseren opstilles pa et stativ eller en solid undergrund mellem to veegge A og B med ca. veeggene A og B.
5 m afstand. 6. Laserens midtpunkt pa veeg A markeres med a2 og pa veeg med b2.

2. Opstil laseren ca. 2,5 m fra rummets midte.

3. Teend for selvnivelleringsmodus og tryk pa tasten for at projicere den horisontale linje pa
vaeggene A og B.
4. Laserens midtpunkt pa veeg A markeres med a1 og pa veeg med b1.

7. Mal afstandene:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

8. Forskellen |Aa — Ab| ma ikke vaere starre end 2 mm.




KONTROL AF DEN VERTIKALE LINJES
NIVELLERINGSNGJAGTIGHED

1.

Heeng en ca. 4 m lang lodsnor op pa
en vaeg.

2. Nar blyloddet er holdt op med at

w

(o2}

pendulere, markeres punkt a1 over
blykeglen pa veeggen.

. Opstil laseren pa et stativ eller en
plan undergrund med ca. 2 m afstand
til veeggen.

. Teend for selvnivelleringsmodus og
tryk pa tasten for at projicere den
vertikale linje pa lodsnoren.

. Drej laseren, sa den vertikale linje
stemmer overens med lodsnorens
ophaengning.

. Markér punkt a2 i midten af den
vertikale linje pd samme hgjde som
al pa vaeggen.

. Afstanden mellem a1 og a2 ma ikke
veere stgrre end 1 mm.

DANSK

\

\

x al

4 KONTROL AF LODN@JAGTIGHEDEN

Til denne kontrol kreeves et rum
med en loftshgjde pa ca. 5 m.

1. Seet cross laser pa et stativ.

2. Teend for
selvudjaevningstilstanden, og
tryk pa trykknappen for at
skifte til den fyldige funktion.

3. Marker den gverste lodspids
pa loftet som punkt a1 (se
illustrationen).

4. Marker den nederste loddel pa
gulvet som punkt b.

5. Drej laseren 180° og placér
den saledes, at lodpunktets
midtpunkt rammer det allerede
markerede punkt b, og vent,
indtil apparatet er blevet
nivelleret.

6. Marker den gverste lodspids
pa loftet som punkt a1 (se
illustrationen).

7. Afstanden mellem punkterne
a1 og a2 pa loftet viser, hvor
meget laserlinjen afviger fra
den ideelle lodrette linje.

Ved en malestraekning pa 5 m
er den maksimalt tilladte
afvigelse:

5m x (0,6 mm/m) x 2 = +6
mm.

8. Afstanden mellem a1 og a2 méa
ikke veere starre end 6 mm.

al

5m
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VIKTIGE SIKKERHETSINSTRUKSER

OBS! ADVARSEL! FARE!
Ikke bruk produktet for du har studert sikkerhetsinstruksene og brukerhandboken.
Laserklassifisering

>

Utgangsapning
° for laserstrale

ADVARSEL:
Dette er et Class 2 laserprodukt i henhold til EN60825-1:2014 .

LASER
2

Advarsel:
Ikke utsett @ynene direkte for laserstralen. Laserstralen kan forarsake alvorlige gyenskader og/eller
blindhet.

Ikke se direkte inn i laserstralen, og ikke rett stralen ungdvendig pa andre personer.

Forsiktig! Ved noen bruksmater kan apparatet som straler ut laserstraler befinne seg bak deg. | dette
tilfellet ma du snu deg forsiktig.

Advarsel:
Laseren ma ikke brukes i naerheten av barn, og de ma aldri fa lov til & bruke den.

OBS! En reflekterende overflate kan sende laserstralen tilbake til bruker eller reflektere andre personen.

Advarsel: Bruk av styreelement, innstillinger eller gjennomfaring av andre fremgangsméter enn de som
er fastlagt i handboken kan fgre til farlig strélebelastning.

Dersom laseren fraktes fra svaert kalde til varme omgivelser (eller omvendt), ma den oppna
omgivelsestemperaturen far den tas i bruk.

Laseren skal ikke oppbevares utenders, og den ma beskyttes mot slag, varige vibrasjoner og ekstreme
temperaturer.

Lasermaleapparatet skal beskyttes mot stav, veete og hay luftfuktighet. Dette kan skade de indre delene
og ha innflytelse pa ngyaktigheten.

Dersom laserstralen treffer gynene, ma du lukke @ynene og dreie hodet ut av stralen gyeblikkelig.
Pass pa at du posisjonerer laserstralen slik at hverken du sev eller andre personer blir blendet av den.

Ikke se inn i laserstralen med optiske forstarrelsesinstrumenter som kikkerter eller teleskoper. Hvis dette
ikke overholdes, gker faren for alvorlige gyenskader.

Veer klar over at lasersikkerhetsbriller brukes for a se laserlinjene bedre, men de beskytter ikke mot
laserstralingen.

Varselskilt pa laserinstrumentet ma ikke fiernes eller gjgres uleselige.
Laseren ma ikke plukkes fra hverandre. Laserstralingen kan forarsake alvorlige syenskader.
Far transporten av laseren ma du sikre at pendelldsen har smekket i Ias.

Merk: Dersom pendellasen ikke har smekket i Ias, kan det oppsta skader innvendig i instrumentet under
transporten.

Ikke bruk aggressive rensemiddel eller Iasemiddel. Skal rengjgres bare med en ren myk klut.

Beskytt laseren mot sterke stgt og fall. Dersom instrumentet faller ned eller har veert utsatt for sterke
mekaniske innvirkninger, ma dets ngyaktighet kontrolleres fer bruk.

Nedvendige reparasjoner pa dette laser-apparatet skal kun gjgres av autorisert fagpersonale.
Ikke bruk instrumentet i eksplosjonsfarlige omrader eller i aggressive miljger.

Dersom instrumentet ikke skal brukes over lengre tid, ma batteriene tas ut av batterirommet. Pa denne
maten forhindres det at batteriene lekker, noe som igjen kan fare til korrosjonsskader.

Brukte batterier ma ikke kastes i husholdningsavfallet. Vern om miljget og send dem til
ﬁ oppsamlingsstasjoner som er beregnet til dette i henhold til nasjonale eller lokale forskrifter.
= Produktet ma ikke kastes i husholdningsavfallet. Utstyret ma kasseres pa forsvarlig

mate i samsvar med gjeldende nasjonale forskrifter. Fglg nasjonale og landsspesifikke
bestemmelser.

c € Europeisk samsvarsmerke

UK

C n Britisk samsvarsmerke




VEDLIKEHOLD

Rengjer objektivet og huset til laseren med en myk, ren klut. Ikke bruk lgsemidler.

Selv om laseren til en viss grad er resistent mot stev og smuss, bgr den ikke oppbevares pa et stgvete
sted over lengre tid, da dett kan fare til at innvendige bevegelige deler kan bli skadet.

Dersom laseren skulle bli vat, ma den tarkes for den settes inn i beerekofferten, slik at det ikke oppstar

rustskader.

TEKNISKE DATA

Laserklasse 2
Selvnivelleringsomrade +4°
Selvnivelleringsvarighet 3s

Batteritype Li-lon

Spenning DC 4V ==

USB Inngang 5V DC; 2,1 Amax.
Likestrgmkontakt 4V==21A

Nettilkobling inngang

100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.

Nettilkobling utgang

5V==21A;105W

Ladetid <130 min
Inngangsstrem 15W@4,2V
Beskyttelsesklasse (vannsprut og stgv) IP54
Maks. haydeposisjon 2000 m
Relativ luftfuktighet maks. 80%
Forurensningsgrad ifglge IEC 61010-1 2"
Pulsvarighet tP <70 s
Funksjoner
L4 CLL | horisontal linje, vertikal linje, krysslinjer
L4 CLLP | horisontal linje, vertikal linje, krysslinjer,
loddfunksjon (2 poeng)
Frekvens 10 kHz
Projeksjoner 2 grgnne linjer, 2 poeng grant
Diodemengde 2
Diodetype 30 mW

Laserlinjenes utgangskonfigurasjon

L4 CLL
L4 CLLP

Enkelt horisontalt, enkelt loddrett, tverr linje

Enkelt horisontalt, enkelt vertikalt + 2 loddepunkter
opp og ned, krysslinje + 2 loddprikker (opp og ned).

Driftstid

8 timer

Stativgjenger

1/ n

NORSK

Egnet detektor

Milwaukee LLD50

Laserlinje
Bredde
Bolgelengde
Maksimal ytelse
Ngyaktighet
Apningsvinkel
Farge
Rekkevidde

<9,53mm @ 30m

510 - 530 nm laserklasse I

<7TmwW

+/-3 mm /10 mmm/m

Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
grenn

30 m (med detektor 50 m)

Loddpunkt (bare L4 CLLP)
Bolgelengde laserpunkt
Maks. effekt laserpunkt
Loddngyaktighet
Laserpunktfarge
Rekkevidde

510 - 530 nm laserklasse Il
<1mw

+/-3 mm /10 mmm/m
grgnn

30m

Anbefalt driftstemperatur

-10 °C til +40 °C

Oppbevaringstemperatur

-20 °C til +60 °C

Anbefalt omgivelsestemperatur under opplading | 5°C - +60 °C
Anbefalte batterityper L4B3
Anbefalt USB-nettdel CcusB

Mal

135 mm x 61 mm x 97 mm

Vekt (inkl. batterier)
L4 CLL
L4 CLLP

995 g
998 g

* Det oppstar bare en ikke ledende forurensning, imidlertid forventes det av og til en forbigdende ledeevne

som forarsakes av kondensering.

TILTENKT BRUK

Produktet er fortrinnsvis bestemt til innendgrs bruk. Ved utendars bruk ma det passes pa at
rammebetingelsene samsvarer med dem som hersker i innendgrs rom.

Denne innovative laseren er utlagt for et stort profesjonelt bruksomrade, som eksempelvis:
- Posisjonering og tilpasning av fliser, marmorplater,, skap, kantinger, formdeler og besetninger
- Markering av grunnlinjen til innsetting av dgrer, vinduer, skinner, trapper, gjerder, porter, verandaer og

pergolaer.

- For & bestemme og kontrollere horisontale og vertikale linjer.
- Nivellering av senkede tak og rgrledninger, vindusinndeling og posisjonering av rar, nivellering av

yttermurer for elektroinstallasjoner

Dette produktet ma bare brukes til tiltenkt formal, slik det er angitt.
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OVERSIKT

Loddpunkt (kun L4 CLLP)
Vertikalt laserlinjevindu
Vindu horisontal laserlinje

Dreieknap

‘EF Av/ last

%V Pa / manuell modus

,‘ﬁl pa / selvutjevningsmodus

Batteri pakke

Magnetisk holder

USB-port

LED-display
- batterikapasitet
- ladestatus

360 ° innstilling

Loddpunkt (kun L4 CLLP)

Stativfeste 1/4 "

Base (kun L4 CLLP)

Takmontering

LED-display laserlinje

- horisontalt
[ vertikal
+ krysslinje
Modusknapp

Kort trykk: Velg mellom laserlinjer:
- horisontal

- vertikal + loddfunksjon

- krysslinjer + loddfunksjon

Langt trykk: energisparemodus

LED-display
- batterikapasitet
- ladestatus




UTSTYR BYTT BATTERI
Tilbehear - Ikke inkludert i standardutstyret, tilgjengelig som tilbehgr. Bruk bare et L4B3-oppladbart Milwaukee-batteri.

il

Terminal LM360

Hi-Vis-mal HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Detektor LLD50

CF-S
.1

Stativ TRP180 4

NORSK




BATTERIKAPASITETSINDIKATOR LADE
Etter at laseren er slatt av eller pa, viser batterikapasitetsindikatoren batterikapasiteten i 3 Det er mulig & jobbe med laseren under ladeprosessen.
sekunder
Gront konstant lys 100% - 50% batterikapasitet
Gult konstant lys 49% - 11% batterikapasitet ﬂ
Radt konstant lys 10% - 3% batterikapasitet DC
Blinkende rgdt 3% - 0% batterikapasitet 5V
0,1-2,1A
S -
Pulserende rad Lading, 0-49% belastet
Pulserende gult Lading, 50-99% ladet
Grgnt konstant lys 100% ladet
Blinkende redt / grent  Ingen batteri, skadet batteri, defekt batteri, for hay temperatur
Pulserende rgd Lading under bruk
Blinkende grgnt Det er ikke satt inn noe batteri under bruk

S

INDIKATOR FOR LITE BATTERI

Nar spenningen er lav, bytter laseren til energisparemodus.
Laseren blinker i selvnivellerende modus

4 sek. 1 sek.

Laseren blinker i manuell modus

8 sek. 1 sek.

Fra na av er det fortsatt mulig a fortsette arbeidet.
Hvis spenningen er for lav, blinker laser og LED tre ganger og slas av automatisk.

NORSK




MAGNETISK VEGGHOLDER

Med den magnetiske veggholderen kan man feste laseren til vegger, metallstrukturer o.l.
Fin justering for & vri laseren 360 °.

Stativgjenger




UNDERGRUPPE TAKMONTERING

Bruk sokkelen til f.eks. for & komme over en terskel Bruk takfeste for & klemme laseren til takkanaler, stativer ...




ARBEIDER | SELVNIVELLERINGSMODUS

| selvnivelleringsmodus posisjonerer laseren seg selv innen et omréde p& +4°. For & gjgre
dette, projiseres det en horisontal linje, en vertikal linje eller begge linjene samtidig.

Still laseren pa et fast, jevnt og
vibrasjonsfritt underlag, eller
monter den pa et stativ.

. . . ON
Drei dreiebryteren til: fh

Laseren genererer 2 laserlinjer.

Velg de gnskede linjene
med knappen MODE.

Dersom laseren til &
begynne med ikke er
(A) Horisontal linje forover ret|tet'mrh pa +4° nar
(B) Vertikal linje forover ' selvnivelleringen er

aktivert, blinker
(C) Laserpunkt (loddlinje) laserlinjene. = = = —

| dette tilfellet mé laseren
posisjoneres pa nytt.
(D) Nar alle linjer er aktiverte,

genererer laseren krysslinjer
forover.

For du beveger laseren, vri
OFF

dreiebryteren til . Pa denne
maten lases pendelen fast, og laseren
beskyttes.




ARBEID | MANUELL MODUS

I manuell modus er selvnivelleringsfunksjonen deaktivert, og laseren kan innstilles pa enhver

helling for laserlinjene.

Still laseren pa et fast, jevnt og
vibrasjonsfritt underlag, eller
monter den pa stativet.

OFF

Drei dreiebryteren til: ﬂ .

Som i selvnivelleringsmodus
genererer laseren 2 laserlinjer,
som imidlertid avbrytes hvert 8.
sekund.

8 sek. 8 Sek. 8 sek.

e

E For a avslutte manuell modus,

Velg de gnskede linjene
med knappen MODE.

Still inn laseren pa gnsket
hgyde og helling ved hjelp av
stativet.

. . ON
Drei dreiebryteren til: fh

eller
OFF
vri dreiebryteren fil: ﬂ .




LODDFUNKSJON DETECTOR
For utendgrs arbeider i direkte sollys eller i sterke lysforhold samt for arbeider innendars med
en rekkevidde pa inntil 50 meter, bruk Milwaukee-detektoren.

Med loddfunksjonen kan man projisere et punkt pa gulvet direkte pa taket.
Detektoren er ikke med i leveringsomfanget og ma kjgpes inn separat.

Loddfunksjonen brukes eksempelvis til overfaring av et referansepunkt for belysnings- og
ventilasjonsinstallasjonen eller til overfgring av hayder.

Utfarlig informasjon som gjelder bruken av detektoren, finner du i instruksjonsboken for
detektoren.

)//(/,
/)//
___-._________________-.______ /




KONTROLL AV NGYAKTIGHETEN

Laseren er fullstendig kalibrert fer den forlater fabrikken. Milwaukee anbefaler & kontrollere laserens
noyaktighet regelmessig, fremfor alt dersom den har falt ned eller etter feilbetjeninger.

Dersom det maksimale avviket overskrides ved en kontroll av ngyaktigheten, ma du henvende deg til et
av vare Milwaukee-servicesentere (se liste med garantibetingelsene og adressene til servicesentrene).

1. Kontroller den horisontale linjens haydengyaktighet.

2. Kontroller den horisontale linjens nivelleringsngyaktighet.

3. Kontroller den vertikale linjens nivelleringsnayaktigh
4. Kontroller loddets ngyaktighet.

Far ngyaktigheten til laseren som er montert pa stativet kontrolleres, ma nivelleringen av stativet

kontrolleres.

& D
P CFD

1 KONTROLL AV DEN HORISONTALE LINJENS
HOYDENGYAKTIGHET (AVVIK OPPOVER OG NEDOVER)

1. Still opp laseren pa et stativ eller et jevnt underlag mellom to vegger Aog Biica. 5m

avstand fra hverandre.
2. Posisjoner laseren ca. 0,5 m fra vegg A.

3. Aktiver selvnivelleringsmodus og trykk pa knappen for & projisere den horisontale og

vertikale linjen pa vegg A.

4. marker snittpunktet for de to linjene som punkt a1 pa vegg A.

alx’

et.

5m

5. Dreilaseren 180° i retning av vegg B og marker snittpunktet for de to linjene som b1 pa
vegg B.

///
////
—
180°
B % b1
alx T~
/A
_—

6. Still opp laseren ca. 0,5 m fra vegg B.
7. Marker snittpunktet for de to linjene som punkt b2 pa vegg B.

_

/
/

A B

alx

// ]
//

8. Drei laseren 180° i retning av vegg A og marker snittpunktet for de to linjene som a2 pa
vegg A

A 180° B
a2 = xp2
= L xb

9. Mal avstandene:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

10.Die Differansen |Aa — Ab| ma ikke veere stgrre enn 2 mm.




2 KONTROLLER DEN HORISONTALE LINJENS NIVELLERINGSN@YAKTIGHET (AVVIK FRA DEN ENE SIDEN TIL DEN ANDRE)

Til denne kontrollen behgves det en fri flate pa ca. 5 x 5 m. 5. Flytt laseren ca. 5 m og drei den samtidig 180°, og projiser den horisontale linjen pa
1. Still opp laseren pa et stativ eller et fast underlag mellom to vegger Aog B i ca. 5m veggene A og B igjen.
avstand fra hverandre. 6. Marker laserlinjens midtpunkt pa vegg A med a2 og pa vegg B med b2.

2. Still opp laseren ca. 2,5 m fra midten av rommet.

3. Aktiver selvnivelleringsmodus og trykk pa knappen for & projisere den horisontale linjen pa
veggene A og B.

4. Marker laserlinjens midtpunkt pa vegg A med a1 og pa vegg B med b1.

7. Mal avstandene:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|
8. Die Differansen |Aa — Ab| ma ikke veere stgrre enn 2 mm.




KONTROLLER DEN VERTIKALE LINJENS
NIVELLERINGSNGYAKTIGHET.

. Heng opp en ca. 4 m lang loddsnor pa
en vegg.

. Etter at blyloddet har pendlet seg
ferdig, marker punktet a1 pa veggen
over blykjeglen.

. Still opp laseren pa et stativ eller et
jevnt underlag mellom to vegger A og
Bica. 2 m avstand fra veggen.

. Aktiver selvnivelleringsmodus og
trykk pa knappen for & projisere den
vertikale linjen pa loddsnoren.

. Drei laseren slik at den vertikale
linjen stemmer overens med
opphenget til loddsnoren.

. Marker punktet a2 i midten av den
vertikale linjen i samme hgyde som
al pa veggen.

. Avstanden mellom a1 og a2 ma ikke
veere stgrre enn 1 mm.

\

\

x al

4 KONTROLLER LODDETS NGYAKTIGHET

Til denne kontrollen er det
ngdvendig med et rom med en
takhgyde pa ca. 5 m.

1. Sett opp tverrlaser pa et stativ.

2. Sla PA selvnivellerende modus
og trykk pa trykknappen for &
bytte til lubben funksjon.

3. Merk det gvre loddepunktet i
taket som punkt a1 (se
illustrasjonen).

4. Merk den nederste loddprikken
pa gulvet som punkt b.

5. Drei laseren 180° og
posisjoner den slik at
loddpunktets midtpunkt faller
pa det allerede markerte punkt
be og vent inntil instrumentet
har nivellert seg.

6. Merk det gvre loddepunktet i
taket som punkt a1 (se
illustrasjonen).

7. Avstanden mellom punktene
a1l og a2 pa taket angir hvor
mye laserlinjen avviker fra
ideell loddrett linje.

Ved en malestrekning pa 5 m
er maksimalt tillatt avvik:

5m x (£0,6 mm/m) x 2 =

16 mm.

8. Avstanden mellom a1 og a2
ma ikke vaere sterre enn
6 mm.

al

5m
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VIKTIGA SAKERHETSFORESKRIFTER

OBSERVERA! VARNING! FARA!
Anvand inte denna produkt utan att lasa sakerhetsféreskrifter och handbok.
Laserklassificering

>

Laserstralens
° utgangsoppning

VARNING:
Produkten motsvarar klass 2 enligt: EN60825-1:2014 .

LASER
2

Varning:
Utsatt inte dgonen direkt for laserstralen. Laserstralen kan orsaka allvarliga égonskador och/eller
blindhet.

Titta inte direkt in i laserstralen och rikta inte stralen mot andra personer i onédan.

Observera! Vid vissa typer av anvandning kan det laseremitterande instrumentet finnas bakom dig. Var i
sa fall forsiktig nar du vander dig om.

Varning:
Anvand inte lasern i nérheten av barn och lat inte barn anvénda lasern.
Varning! En reflekterande yta kan kasta tillbaka laserstralen till anvéndaren eller andra personer.

Varning: Anvandning av mandverkomponenter och instéliningar eller andra férfaranden resp. metoder
som inte ndmns i manualen kan orsaka farlig stralbelastning.

Om lasern fors frdn en varm omgivning till en kall omgivning (eller tvért om), maste den anpassa sig till
den nya omgivningstemperaturen innan den anvands.

Foérvara inte lasern utomhus och skydda den mot slag, konstant vibration och extrema temperaturer.

Skydda lasermatinstrumentet mot damm, fukt och hog luftfuktighet. Detta kan férstéra komponenter inne
i instrumentet pa paverka noggrannheten.

Om laserstralningen hamnar i 6gonen, slut dgonen och vand omedelbart bort huvudet fran stralen.
Se till att du placerar laserstralen sa att inte du sjalv eller andra personer kan blandas av den.

Titta inte in i laserstralen med forstoringsapparater, som kikare eller teleskop. Detta kan leda till 6kad risk
for allvarliga 6gonskador.

Observera att laserglaségon ar till for att battre kunna se laserlinjerna men de skyddar inte dgonen mot
laserstralning.

Varningsskyltar pa laserinstrumentet far inte tas bort eller géras olasliga.

Demontera inte lasern. Laserstralning kan orsaka allvarliga 6gonskador.

Sakerstall innan lasern transporteras att pendelsparren ar fasthakad.

OBS: Om pendelsparren inte ar fasthakad kan under transporten skador uppsta inuti instrumentet.
Anvand inga aggressiva rengoringsmedel eller [dsningsmedel. Rengdr endast med en ren, fuktig trasa.

Skydda lasern mot harda stdtar och fall. Efter ett fall eller kraftig mekanisk paverkan ska instrumentets
noggrannhet kontrolleras innan det anvands.

Om denna laser-apparat behdver repareras sa far endast auktoriserad fackpersonal utfora reparationen.
Anvand inte produkten i aggressiv eller explosiv miljé.

Ta ut batterierna ur batterifacket innan langre perioder da instrumentet inte anvands. Pa sa satt kan det
undvikas att batterierna lacker och orsakar korrosionsskador.
omma batterier far inte avfallshanteras som hushallssopor. Tank pa miljén och lamna in
batterierna till narmaste atervinningsstation enligt gallande miljélagstiftning. Instrumentet far inte
{3\ avfallshanteras som hushallssopor. Se till att instrumentet skrotas pa ett &dant satt att nationella
m— regler efterlevs. Folj nationella och landsspecifika regler. Kontakta de lokala myndigheterna eller
aterforsaljaren om du har fragor som galler avfallshanteringen.

c € Europeiskt konformitetsmarke
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SKOTSEL

Torka av laserns objektiv och hus med en mjuk, ren trasa. Anvand inga I6sningsmedel.

Aven om lasern till viss man ar damm- och smutstalig bor den inte forvaras pa en dammig plats under
langre tid eftersom detta kan leda till att inre, rorliga delar skadas.

Om lasern skulle bli blét ska de torkas innan den laggs ner i vaskan sa att inga rostskador uppstar.

TEKNISKA DATA

Laserklass 2
Sjalvnivelleringsomrade t4°
Sjalvnivelleringstid 3s

Batterityp Li-lon

Spanning DC 4V ==

USB Ingang 5V DC; 2,1 Amax.
Likstrémanslutning 4V==21A

Natenhet ingang

100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.

Néatenhet utgang 5V==21A;105W
Laddningstid <130 min
Stromforbrukning 1.5W@4,2V
Skyddsklass (stankvatten och damm) IP54
Max. héjdlage 2000 m
Relativ luftfuktighet max. 80%
Nedsmutsningsgrad enligt IEC 61010-1 2*
Pulstid tP <70 us
Funktioner
L4 CLL | horisontell linje, vertikala linjer, korslinjer
L4 CLLP | horisontell linje, vertikala linjer, korslinjer,
lodfunktion (2 poéng)
Frekvens 10 kHz
Projektioner 2 groéna linjer, 2 poang gront
Diodkvantitet 2
Diodtyp 30 mW

Laserlinjemdnster

L4 CLL
L4 CLLP

Enkel horisontell, enkel vertikal tvarlinje

Enkla horisontella, enkla vertikala + 2 plumprickar
upp och ner, korslinje + 2 plumprickar (upp och
ner).

Drifttid

8 timmar

Stativgénga

1/ n

Lamplig detektor

Milwaukee LLD50

Laserlinje
Bredd
Vaglangd
Maximal effekt
Noggrannhet
Oppningsvinkel
Farg
Rackvidd

<9,53mm @ 30m

510 - 530 nm Laserklass Il

<7mwW

+/-3 mm /10 mmm/m

Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
grén

30 m (med detektor 50 m)

Lodpunkt (endast L4 CLLP)
Vaglangd laserpunkt
Max. effekt laserpunkt
Lodnoggrannhet
Laserpunktféarg
Rackvidd

510 - 530 nm laserklass |l
<1mw

+/-3 mm /10 mmm/m
grén

30m

Rekommenderad drifttemperatur

-10 °C till +40 °C

Lagertemperatur -20 °C till +60 °C
Rekommenderad omgivningstemperatur vid 5°C-+60 °C
uppladdning

Rekommenderade batterityper L4B3
Rekommenderas USB-natdel CcusB

Matt

135 mm x 61 mm x 97 mm

Vikt (inkl. batterier)
L4 CLL
L4 CLLP

995 ¢
998 g

* Endast icke ledande smuts uppstar, dock forvantas att tillfallig konduktivet forekommer da och da genom

droppbildning.

AVSEDD ANVANDNING

Produkten ar framst avsedd fér inomhusanvandning. Vid anvandning utomhus maste
omgivningsférhallandena motsvara de som finn inomhus.

Den hér innovativa lasern ar konstruerad for ett brett professionellt anvandningsomrade, som t.ex.
- inriktning av kakel, marmorplattor, skap, barder, formdelar och kantband
- markering av baslinjer for montering av dorrar, fonster, skenor, trappor, staket, portar, verandor och

pergolor

- For bestamning och kontroll av horisontella och vertikala linjer.
- Nivellering av innertak och rérledningar, foénsterindelning och inriktning av rdr, nivellering av

omfattningsvaggar for elinstallationer

Denna produkt far endast anvandas pa det satt som beskrivs under avsedd anvandning.



OVERSIKT

Lodpunkt (endast L4 CLLP)

Vertikal laserlinjefonster
Foénster horisontal laserlinje

Rattvred

‘EF Av/ last

%V Pa / manuellt lage

,‘ﬁl pa / sjalvutjamningslage

Batteripaket

Base (endast L4 CLLP)
Magnethallare

USB uttag

LED-display Takmontering

- batterikapacitet
- laddningsstatus

360 ° installning

Lodpunkt (endast L4 CLLP)

Stativfaste 1/4 "

LED-display laserlinje

- horisontell
| vertikal
+ tvérlinje
Humorsknapp

Kort tryck: Valj mellan laserlinjer:
- horisontellt

- vertikalt + plumfunktion

- korslinjer + plumfunktion

Lang tryck: energisparlage

LED-display
- batterikapacitet
- laddningsstatus




UTRUSTNING BYT BATTERI

Tillbehor - ingar inte i standardutrustningen, finns som tillbehor. Anvand endast ett L4B3-uppladdningsbart Milwaukee-batteri.

il

Terminal LM360

Hi-Vis-mal HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Detektor LLD50

Stativ TRP180 4

CF-S
.1




BATTERIKAPACITETSINDIKATOR AVGIFT
Efter att lasern har slagits pa eller av visar batterikapacitetsindikatorn batterikapaciteten i 3 Det ar mgjligt att arbeta med lasern under laddningsprocessen.
sekunder
Gront stadigt ljus 100% - 50% batterikapacitet
Gult konstant ljus 49% - 11% batterikapacitet ﬂ
Rétt konstant ljus 10% - 3% batterikapacitet DC
Blinkande rétt 3% - 0% batterikapacitet 5V
0,1-2,1A
S -
Pulserande rott Laddning, 0-49% laddat
Pulserande gult Laddning, 50-99% laddat
Gront stadigt ljus 100% laddad
Blinkande rod / gron Inget batteri, skadat batteri, defekt batteri, temperatur fér hog
Pulserande rott Laddning under anvandning
Blinkande gront Inget batteri isatt under anvandning

S

INDIKATOR FOR LAGT BATTERI

Nar spanningen ar lag vaxlar lasern till energisparlage.
Lasern blinkar i sjalvnivellerande lage

4 sek. 1 sek.

Lasern blinkar i manuellt lage

8 sek. 1 sek.

Fran och med nu ar det fortfarande mgjligt att fortsatta arbetet.
Om spanningen ar for I1ag, blinkar lasern och lysdioden tre ganger och stdngs av automatiskt.




MAGNETISK VAGGHALLARE

Med den magnetiska vagghallaren kan lasern fastas pa vaggar, metallstrukturer eller liknande.
Fin justering for att vrida lasern 360 °.

Stativganga




UNDERGRUPP TAKMONTERING

Anvand sockeln for att t.ex. att komma Over en troskel Anvand takfastet for att klamma fast lasern till takkanaler, stativer ...




ARBETA | SUIALVNIVELLERINGSLAGE

| sjalvnivelleringslaget riktar lasern in sig sjalv i ett omrade pa +4°. For detta projiceras en
horisontell linje, en vertikal linje) eller bada linjerna samtidigt.

Stall lasern pa ett fast, jamnt
och vibrationsfritt underlag eller
montera den pa ett stativ.

R . ON
Vrid vridomkopplaren till: fh

Lasern skapar 2 laserlinjer.

Valj de 6nskade linjerna
med knappen MODE.

Om lasern med aktiverad
sjalvnivellering i bérjan
inte ar inriktad pa +4°
blinkar laserlinjerna.

(A) Horisontell linje framat
(B) Vertikal linje framat
(C) Laserpunkt (lodlinje)

Positioner i sa fal om
lasern.

(D) Nér alla linjer ar aktiverade
skapar lasern korslinjer framat.

Innan du flyttar lasern, vrid
y OFF

vridomkopplaren till . Pa sa satt
sparras pendeln och lasern skyddas.




ARBETA | MANUELLT LAGE

I manuellt IAge ar sjalvnivelleringen avaktiverad och laser kan stéllas in till valfri lutning hos

laserlinjerna.

Stall lasern pa ett fast, jamnt
och vibrationsfritt underlag eller
montera den pa stativet.

OFF

Vrid vridomkopplaren till: e .

Liksom vid sjalvnivelleringslaget
skapar lasern 2 laserlinjer som
dock avbryts med intervall pa 8
sekunder.

8 sek. 8 sek. 8 sek.

e

Valj de 6nskade linjerna
med knappen MODE.

Stall in lasern till 6nskad hojd
och lutning med hjalp av
stativet.

E For att Iamna manuellt I&ge,

o . ON
Vrid vridomkopplaren till: fh

eller
OFF
vrid vridomkopplaren till: ﬁ .




LODFUNKTION DETEKTOR
For arbeten utomhus vid direkt solstralning eller ljusa ljusférhallande samt for anvandningar
inomhus med en rackvidd pa upp till 50 meter anvand Milwaukee-detektorn.

Med lodfunktionen kan en punkt projiceras lodratt mot innertaket.

Lodfunktionen anvands exempelvis for att féra dver en referenspunkt for belysnings- och

ventilationsinstallationen eller fér Gverforing av hojder. Detektorn ingar inte i leveransen utan maste kOpas separat.
Utforlig information om anvandning av detektorn hittar du i detektorns bruksanvisning.

)//(/,
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KONTROLLERA NOGGRANNHET

Lasern kalibreras komplett pa fabriken. Milwaukee rekommenderar att laserns noggrannhet
kontrolleras regelbundet, framférallt efter ett fall eller efter felaktig anvandning.

Om den maximala avvikelsen dverskrids vid en kontroll av noggrannheten, kontakta ett av
vara Milwaukee-servicecenter (se lista med garantivillkoren och adresser till servicecenter).

1. Kontrollera den horisontella linjens héjdnoggrannhet.

2. Kontrollera den horisontella linjens nivelleringsnoggrannhet.
3. Kontrollera den vertikala linjens nivelleringsnoggrannhet.

4. Kontrollera lodnoggrannhet.

Innan noggrannheten hos den pa stativet monterad lasern kontrolleras, kontrollera forst

stativets nivellering.

& D
P CFD

1 KONTROLLERA DEN HORISONTELLA LINJENS
HOJDNOGGRANNHET (AVVIKELSE UPPAT OCH NEDAT)

1. Stall upp lasern pa ett stativ eller pa ett jamnt underlag mellan tva ca 5 m fran varandra

avlagsna vaggar A och B.
2. Placera lasern ca 0,5 m fran vagg A.

3. Sla pa sjalvnivelleringslaget och tryck pa knappen for att projicera den horisontella och den

vertikala linjen pa vagg A.

4. Markera skarningspunkten mellan de bada linjerna som punkt a1 pa vagg A.

alx’

5. Vrid lasern 180° i riktning mot védgg B och markera skarningspunkten mellan de bada

linjerna som b1 pa vagg B.

7
_—

7 -
180°
250
alx = y
/A

_—

6. Stall upp lasern ca 0,5 m fran vagg B.

7. Markera skarningspunkten mellan de bada linjerna som b2 pa vagg B.

//
7

A

alx

// ]
//

8. Vrid lasern 180° i riktning mot védgg A markera skarningspunkten mellan de bada linjerna

som a2 pa vagg A.

A

az2x:
a1 X

X b2
Xb1

9. Mat avstanden:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

10.Differensen |Aa — Ab| far inte vara stérre &n 2 mm.




2 KONTROLLERA DEN HORISONTELLA LINJENS NIVELLERINGSNOGGRANNHET (AVVIKELSE FRAN EN SIDA TILL DEN ANDRA)

For den hér kontrollen behovs en fri yta pa ca 5 x 5 m. 5. Forflytta lasern ca 5 m och vrid den 180° och projicera pa nytt den horisontella linjen pa
1. Stall upp lasern pa ett stativ eller pa ett fast underlag mellan tva ca 5 m fran varandra véaggarna A och B.
avlagsna vaggar A och B. 6. Markera laserlinjens mittpunkt pa vagg A med a2 och pa végg B med b2.

2. Stall upp lasern ca 2,5 m fran rummets mitt.

3. Sla pa sjalvnivelleringslaget och tryck pa knappen for att projicera den horisontella linjen pa
vaggarna A och B.

4. Markera laserlinjens mittpunkt pa vagg A med a1 och pa vagg B med b1.

7. Méat avstanden:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

8. Differensen |Aa — Ab| far inte vara stérre an 2 mm.




KONTROLLERA DEN VERTIKALA LINJENS
NIVELLERINGSNOGGRANNHET.

. Hang upp ett ca 4 m langt lodsnére
vid en vagg.

. Efter att sdnklodet har slutat pendla,
markera punkten a1 pa vaggen
ovanfor sanklodet.

. Stall upp lasern pa ett stativ eller pa
ett jamnt pa ca 2 m avstand fran
vaggen.

. Sla pa sjalvnivelleringslaget och tryck
pa knappen for att projicera den
vertikala linjen pa lodsnoret.

. Vrid lasern sa att den vertikala linjekn
overensstammer med lodsnérets
upphangning.

. Markera punkt a2 i mitten pa den
vertikala linjen pa samma héjd som
al pa vaggen.

. Avstandet mellan a1 och a2 far inte
vara storre an 1 mm.

\

\

x al

4 KONTROLLERA LODNOGGRANNHET

For den har kontrollen kravs ett
rum med en takhdjd pa minst ca
5m.

1. Stallin tvarlasern pa ett stativ.
2. Sla pa sjalvnivelleringslaget
och tryck pa tryckknappen for

att vaxla till den fylliga
funktionen.

3. Markera den 6vre plummen pa
taket som punkt a1 (se bilden).

4. Markera den nedre
plumprickan pa golvet som
punkt b.

5. Vrid lasern 180° och placera
den sa att lodpunktens
mittpunkt faller pa den redan
markerade punkten b och
vanta tills instrumentet har
nivellerats.

6. Markera den 6vre plummen pa
taket som punkt a1 (se bilden).

7. Avstandet mellan punkterna a1
och a2 pa innertaket visar hur
kraftigt laserlinjen avviker fran
den ideala lodlinjen.

Med en matstracka pa 5 m ar
den maximalt tillatna
avvikelsen:

5m x (£0,6 mm/m) x 2 =

16 mm.

8. Avstandet mellan a1 och a2 far
inte vara storre &n 6 mm.

al

5m




SISALTO
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11 o] | (o T USSP
TEKNISEE @rVOL ...t e e st e e e
Maaraysten mukainen kayttd
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Vaihda paristo
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Magneettinen seindpidike................
Osajoukko .................
Kattoasennus
Tybskentely itsevaaituskayttotavalla
Tyoskentely manuaalikayttotavalla.....................
Luotitoiminto ...,
IMAISIN .o,
Tarkkuuden tarkastaminen

TARKEITA TURVALLISUUSOHJEITA

HUOMIO! VAROITUS! VAARA!
Ala kayta tuotetta ennen kuin olet tutkinut Turvallisuusohjeet ja Kayttajan kasikirjan.
Laserluokka

>

! Lasersateen
® ulostuloaukko

VAROITUS:
Se on Luokan 2 laser-tuote normin EN60825-1:2014 mukaan.

LASER
2

Varoitus:
Ala kohdista laserséadetta suoraan silmiin. Laserséde voi aiheuttaa vaikeita silmavammoja ja/tai
sokeutumisen.

Ala katso suoraan lasersateeseen alika suuntaa sadetta tarpeettomasti muihin henkildinin.

Varo! Joissakin sovelluksissa laserin tuottava laite voi olla takanasi. Siina tapauksessa ole varovainen
kaantyessasi.

Varoitus:
Ala kayta laseria lasten I&hettyvilla tai anna lasten kayttaa laseria.

Huomio! Heijastava pinta saattaisi heijastaa lasersateen takaisin kayttajaan tai muihin henkildihin.

Varoitus: Ohjauslaitteiden, saatdjen tai muiden kuin kasikirjassa maaritettyjen prosessien suorittaminen
voi altistaa vaaralliselle sateilylle.

Jos laser tuodaan hyvin kylmasta ymparistosta lampimaan (tai painvastoin), niin sen taytyy sopeutua
ympariston lampotilaan ennen kayttoa.

Ala sailyté laseria ulkosalla ja suojaa se tdytaisyilta, jatkuvalta tirinalts ja darimmaisilts 1ampétiloilta.

Suojaa lasermittaria polylta, kosteudelta ja suurelta ilmankosteudelta. Se saattaa tuhota laitteen sisaiset
osat tai vaikuttaa sen tarkkuuteen.

Jos lasersade osuu silmiin, sulje silméat ja kdanna paa heti sateesta poispain.
Huolehdi siita, etta lasersade sijoitetaan niin, ettei se haikaise sinua itseasi tai muita henkildita.

Ala katso lasersateeseen optisilla suurennuslaitteilla, kuten kiikareilla tai kaukoputkilla. Vakavien
silmévammojen vaara pahenee tasta.

Huomioi, etta lasersilmalasit auttavat havaitsemaan laserviivat paremmin, mutta eivat suojele silmia
lasersateilta.

Laserlaitteesse olevia varoituskilpia ei saa poistaa tai niiden luettavuutta heikentaa.
Ala pura laseria osiin. Laserséteily voi aiheuttaa vakavia silmavammoja.
Ennen laserin kuljettamista varmista, etta heilurin lukitus on napsahtanut kiinni.

Viite: Jos heilurin lukitus ei ole napsahtanut kiinni, niin laitteen sisdosat voivat vaurioitua kuljetuksen
aikana.

Ala kayta mitaan syovyttavia puhdistusaineita tai liuotteita. Puhdista laite vain puhtaalla, pehmeélla
rievulla.

Suojaa laseria voimakkailta toytaisyilta ja putoamisilta. Putoamisen tai voimakkaan mekaanisen iskun
jalkeen laitteen tarkkuus tulee tutkia ennen sen kayttoa.

Vain valtuutettu ammattihenkildstd saa suorittaa tdmén laserlaitteen tarvittavat korjaustyot.
Ala kéyta tuotetta rajahdysvaarallisilla alueilla tai aggressiivisissa ymparistdissa.

Jos laitetta ei kaytetéd pitempéan, ota paristot pois paristolokerosta. Nain estat paristojen vuotamisen ja
siitd aiheutuvat korroosiovauriot.
yhjia paristoja ei saa havitté4 talousjatteen mukana. Huolehdi ympéristdsta ja vie ne kansallisten
ﬁ ja paikallisten saanndsten mukaisesti jarjestettyihin kerayspisteisiin. Tuotetta ei saa havittaa
= kotitalousjatteen mukana. Havita laite asianmukaisesti maassasi voimassa olevien sadddsten
mukaisesti. Noudata kansallisia ja maakohtaisia maarayksia. Ota yhteytta paikallisiin viranomaisiin
tai kauppiaaseesi saadaksesi tietoa havittamisesta.

c € Euroopan saannénmukaisuusmerkki

UK

C n Iso-Britannian standardinmukaisuusmerkki




HUOLTO

Puhdista laserin objekiivi ja kotelo pehmealld, puhtaalla rievulla. Ala kéyta liuotteita.
Vaikka laser kestaakin pdlya ja likaa tietyssa maarin, niin sita ei tule sailyttaa pitempaan pdlyisessa paikassa,

koska muuten sen liikkuvat sisdosat voivat vahingoittua.

Mikali laser kastuu, niin se tulee kuivata ennen sen asettamista kantolaukkuun, jotta valtetdan ruostevauriot.

TEKNISET ARVOT

Laserluokka 2

Itsevaaitusalue +4°

Itsevaaituksen kesto 3s

Paristotyyppi Li-lon

Jénnite tasavirta 4\ ==

USB Tulo 5V DC; 2,1 Amax.
Tasavirtaliitanta 4V=—==21A

Verkkolaitesisaantulo 100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.
Verkkolaitelahtd 5V==21A;105W
Latausaika <130 min
Tehonotto 15W@4.2V
Suojauslaji (roiskevesi ja poly) P54
Korkeustaso enint. 2000 m
Suhteellinen iimankosteus enint. 80%
Saastutusaste standardin IEC 61010-1 mukaan 2
Sykayksen kesto tP <70 s
Toiminnot
L4 CLL | Vaakasuora viiva, pystysuoraa viivaa, ristiviivat
L4 CLLP | Vaakasuora viiva, pystysuoraa viivaa, ristiviivat,
luotitoiminto (2 pistetta)
Taajuus 10 kHz
Heijastukset 2 vihreaa viivaa, 2 pistetta vihrea
Diodimaara 2
Diodityyppi 30 mW
Laserviivojen antokuvio
L4 CLL | Yksi vaakasuora, yksi pystysuora, poikittaisviiva
L4 CLLP | Yksi vaakatasossa, yksi pystysuora + 2 putkipistetta

ylos ja alas, ristisuora + 2 putkipistetta (ylos ja alas).

Kayttoaika

8 tuntia

Jalustan kierteet

1/4"

Sopiva havaitsin

Milwaukee LLD50

| SUOM| . 1 32 |

Laserviiva
Leveys
Aallonpituus
Suurin teho
Tarkkuus
Aukeamiskulma
Vari

Kantomatka

<9,53mm @ 30m

510 - 530 nm laserluokka Il

<7TmW

+/-3 mm /10 mmm/m

Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
vihrea

30 m (havaitsimella 50 m)

Luotipiste (vain L4 CLLP)
Laserpisteen aallonpituus
Laserpisteen enimmaisteho

510 - 530 nm laserluokka Il
<1mW

Luotitarkkuus | +/- 3 mm /10 mmm/m
Laserpisteen vari | vihred
Kantomatka | 30 m

Suositeltu kayttdlampatila -10°C ... +40 °C
Sailytysldmpétila -20°C ... +60 °C
Suositeltu ympéristdn lampétila lataamisen aikana 5°C-+60 °C
Suositellut akkutyypit L4B3
Suositeltu USB-verkkolaite CUSB

Ulottuvuudet

135 mm x 61 mm x 97 mm

Paino (paristojen kera)
L4 CLL
L4 CLLP

995 g
998 g

* Esiintyy vain ei-johtavaa saastutusta, joskin silloin télldin on odotettavissa lauhdeveden aikaansaamaa

ohimenevaa johtavuutta.

MAARAYSTEN MUKAINEN KAYTTO

Tuote on suunniteltu ensisijaisesti sisakayttoa varten. Ulkotiloissa kaytettyna tulee huolehtia siitd, etta

puiteolosuhteet vastaavat olosuhteita sisatiloissa.

Tama innovatiivinen laserlaite on suunniteltu laajaa ammattikayttdaluetta varten, kuten esim.:
- laattojen, marmorilevyjen, kaappien, reunusten, muotokappaleiden ja koristeiden kohdistus
- perusviivojen merkinté ovien, ikkunoiden, kiskojen, portaiden, aitojen, porttien, kuistien ja terassien

rakentamista varten.

- vaakasuorien ja pystysuorien viivojen maarittmista ja tarkastusta varten.
- Laskettujen kattojen ja putkijohtojen vaaitus, ikkunoiden jako ja putkien kohdistus, sahkdasennusten

suojaymparysseinien vaaitus

Taté tuotetta saa kayttaa vain ohjeiden mukaiseen kayttdtarkoitukseen.




KOKONAISKUVA

Liukupiste (vain L4 CLLP)
Pystylaserviivaikkuna
Ikkuna vaakasuora laserviiva

Pyoriva nuppi

(EF Pois / lukittu

%V Paalla / manuaalinen tila

,‘ﬁ’ palla / itsetasoitustila

Akku
Magneettinen pidike

USB-portti

LED-naytt6
- akun kapasiteetti
- lataustila

360 ° -asetus

Liukupiste (vain L4 CLLP)

Jalustan kiinnitys 1/4 "

Pohja (vain L4 CLLP)

Kattoasennus

LED-nayton laserviiva

- vaaka
l pystysuora
+ ristisuora
Tila-painike

Lyhyt painallus: Valitse laserviivojen
valilla:

- vaaka

- pystysuora + putkitoiminto

- ristikkiviivat + plumb toiminto

Pitka painallus: energiansaastotila

LED-naytto
- akun kapasiteetti
- lataustila




LAITTEET VAIHDA PARISTO

Lisdvarusteet - Ei sisally vakiovarusteisiin, saatavana lisdvarusteina. Kayta vain L4B3-ladattavaa Milwaukee-akkua.

Terminaali LM360

il

Hi-Vis-kohde HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

limaisin LLD50

Kolmijalka TRP180 4

CF-S
.1




AKUN KAPASITEETIN OSOITIN CHARGE

Laserin virran kytkemisen tai sammuttamisen jalkeen akun kapasiteetin osoitin nayttda akun Laserilla on mahdollista tydskennella latausprosessin aikana.
kapasiteetin 3 sekunniksi

Vihred jatkuva valo 100% - 50% akun kapasiteetista
Keltainen tasainen valo 49% - 11% akun kapasiteetista

Punainen tasainen valo 10% - 3% akun kapasiteetista DC
Vilkkuva punainen 3% - 0% akun kapasiteetti 5V
0,1-2,1A
S -
Sykkiva punainen Lataus, 0—49% ladattu
Vilkkuva keltainen Lataus, 50—-99% ladattu
Vihrea jatkuva valo 100% ladattu
Vilkkuva punainen / vinrea Ei akkua, vaurioitunut akku, viallinen akku, lampétila liian korkea
Sykkiva punainen Lataus kayton aikana
Vilkkuu vihreana Paristoa ei ole asetettu kayton aikana

S

PARISTON HEIKKO MERKKIVALO

Kun jannite on alhainen, laser siirtyy energiansaastoétilaan.
Laser vilkkuu itsetasaavassa tilassa

4 sek. 1 sek.

Laser vilkkuu manuaalitilassa

8 sek. 1 sek.

Tasta lahtien on edelleen mahdollista jatkaa tyota.
Jos jannite on liian alhainen, laser ja LED vilkkuvat kolme kertaa ja sammuvat automaattisesti.




MAGNEETTINEN SEINAPIDIKE

Magneettisella seinapidikkeella laserin voi kiinnittaa seinille, metallirakenteille tms.
Hienosaato laserin kaantamiseksi 360 °.

Jalustan kierteet




OSAJOUKKO KATTOASENNUS

Kayta alustaa esimerkiksi tulla yli kynnyksen Kiinnita laser kattokanaviin, telineisiin kattokiinnikkeell ...




TYOSKENTELY ITSEVAAITUSKAYTTOTAVALLA

Itsevaaituskayttotavassa laser vaaittaa itsensa itse alueella +4°. Tata varten heijastetaan
vaakasuora viiva, pystysuora viiva tai molemmat viivat samanaikaisesti.

¢ T
g/ I

Aseta laserlaite tukevalle, ‘ g Valitse halutut viivat
tasaiselle, tarisemattomalle U= O 1/4" kierreruuvi nappaimella.
pohjalle tai asenna se jalustalle.

Kaanna kiertokytkin asentoon:
ON

fh.

Laser luo 2 laserviivaa. Jos laserlaite ei aluksi

kohdistu £4° asentoon
itsevaaituksen ollessa
toimennettuna, niin
laserviivat vilkkuvat.

it et

(A) Vaakasuora viiva eteen

(B) Pystysuora viiva eteen @ <B>
(C) Laserpiste (luctiviiva) Tassa tapauksessa aseta
laser uudelleen
paikalleen.

(D) Kun kaikki viivat on
toimennettu, niin laser luo
ristiviivat eteenpain.

Kaanna kiertokytkin ennen laserin
OFF

siirtdmista asentoon . Nain
lukitset heilurin ja laser on suojattu.




TYOSKENTELY MANUAALIKAYTTOTAVALLA

Manuaalikayttdtavassa itsevaaitustoiminto on kytketty pois ja laserlaite voidaan saataa mihin
tahansa haluttuun laserviivojen kallistuskulmaan.

Valitse halutut viivat
nappaimella.

¢ T
‘s{f . Tl ﬂ
ﬂ [(*7 w1

Aseta laserlaite tukevalle,
tasaiselle, tarisemattomalle
pohjalle tai asenna se jalustalle.

Kaanna kiertokytkin asentoon:
OFF

Saada laser jalustan avulla

Laserlaite luo 2 laserviivaa halutulle korkeudelle ja
kuten itsevaaituskayttotavalla, | kallistuskulmaan.
mutta ne keskeytyvat 8 sekunnin

valein.

8 sek. 8 sek. 8 sek.

E Manuaalitilasta poistuminen:

ON
Kaanna kiertokytkin asentoon: fh
tai

OFF
kaanna kiertokytkin asentoon: ﬁ .




LUOTITOIMINTO ILMAISIN
Kayta Milwaukee-ilmaisinta ulkotdissa suoran auringonvalon tai valoisissa olosuhteissa ja
pidemmissa sisétiloissa, joiden korkeus on enintaan 50 metria.

Luotitoiminnolla voidaan heijastaa lattiassa oleva piste luotisuoraan kattoon.

Luotitoimintoa kdytetaan esimerkiksi valaistus- ja iimastointiasennusten viitepisteen

valittamiseksi tai valittamaan korkeuksia. Havaitsin ei sisally toimitukseen, vaan se taytyy hankkia erikseen.
Tarkemmat tiedot havaitsimen kayt6sta voit lukea havaitsimen kayttdohjeesta.

)//(/,
/)//
___-._________________-.______ /




TARKKUUDEN TARKASTAMINEN

Laserlaite kalibroidaan tehtaalla kokonaan. Milwaukee suosittelee laserin tarkkuuden tarkastamista 5. Kaanna laserlaitetta 180° seindan B pain ja merkitse molempien viivojen leikkauspiste

saanndllisin valiajoin, erityisesti putoamisen tai virheellisen kayton jalkeen. seinaan B pisteend b1.

Jos suurin sallittu poikkeama ylitetdan tarkkuuden tarkastuksessa, pyydamme kaantymaan jonkin

Milwaukee-palvelupisteemme puoleen (katso takuuehtojen ja palvelupisteiden osoitteiden luettelo). -

1. Tarkasta vaakasuoran viivan korkeustarkkuus. -

2. Tarkasta vaakasuoran viivan vaaitustarkkuus. 180°

3. Tarkasta pystysuoran viivan vaaitustarkkuus. ?\\ L
=\ X

4. Tarkasta luotitoiminnon tarkkuus. alx -, o071

Ennen tarkkuuden tarkastamista laserlaitteen ollessa asennettuna jalustalle tulee tarkastaa jalustan

vaaitus.

& D

6. Asenna laser n. 0,5 m:n paahan seinasta B.
7. Merkitse molempien viivojen leikkauspiste seindan B pisteena b1.

Gl Sagh B

VAAKASUORAN VIIVAN KORKEUSTARKKUUDEN alx

TARKASTUS (POIKKEAMA YLOS JA ALAS)

1. Sijoita laserlaite jalustalle tai tasaiselle pohjalle kahden toisistaan noin 5 m:n paassa olevan 7
seinan A ja B valiin. —

2. Asenna laser n. 0,5 m:n paahan seinasta A. e n . o e s e . . T . .
. . i nrt . i - .. 8. Kaanna laserlaitetta 180° seindan A pain ja merkitse molempien viivojen leikkauspiste
3. Kytke itsevaaituskayttotapa paalle ja paina nappainta, jotta seinalle A heijastetaan seinaan A pisteena a2.

vaakasuora ja pystysuora viiva.
4. Merkitse molempien viivojen leikkauspiste seindan A pisteena a1.

A 180° B
A ~5m B a2 %" = xp2
~ > Al X 8l X b1

alx’

— 9. Valimatkojen mittaus:

< 05m, ® Aa = [a2 - a|

Ab = |b1 - b2|
10.Erotus |Aa — Ab| ei saa olla suurempi kuin 2 mm.




2 VAAKASUORAN VIIVAN VAAITUSTARKKUUDEN TARKASTUS (POIKKEAMA YHDELTA SIVULTA TOISELLE)

Té&ta tarkastusta varten tarvitaan tyhja alue kooltaan n. 5 x 5 m. 5. Siirra laserlaitetta n. 5 m:n verran ja kdanna se 180° ja heijasta vaakasuora viiva uudelleen
1. Sijoita laserlaite jalustalle tai kiinteélle pohjalle kahden toisistaan noin 5 m:n paassa olevan seinille Aja B.
seinan A ja B valiin. 6. Merkitse laserviivan keskikohta seinaan A pisteena a2 ja seinaan B pisteena b2.

2. Asenna laser n. 2,5 m:n paahan tilan keskikohdasta.

3. Kytke itsevaaituskayttdtapa paalle ja paina nappainta, jotta seinille A ja B heijastetaan
vaakasuora viiva.

4. Merkitse laserviivan keskikohta seindaan A pisteena a1 ja seindan B pisteena b1.

7. Valimatkojen mittaus:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|

8. Erotus |Aa — Ab| ei saa olla suurempi kuin 2 mm.




3 PYSTYSUORAN VIIVAN VAAITUSTARKKUUDEN TARKASTUS

. Ripusta n. 4 m:n mittainen luotinuora
yhdelle seinalle.

. Kun luodin heilahtelu on paattynyt,
merkitse piste a1 lyijyluodin
ylapuolelle seindan.

. Sijoita laserlaite jalustalle tai
tasaiselle pohjalle n. 2 m:n paahan
seinasta.

. Kytke itsevaaituskayttotapa paalle ja
paina nappainta, jotta luotinuoralle
heijastetaan pystysuora viiva.

. Kaanna laseria niin, ettad pystysuora
viiva on samalla kohdalla kuin
luotinuoran ripustus.

. Merkitse piste a2 seinaan
pystysuoran viivan keskikohdalle
samalle korkeudelle kuin a1.

. Pisteiden a1 ja a2 vélimatka ei saa
olla suurempi kuin 1 mm.

x al

4 LUOTITOIMINNON TARKKUUDEN TARKASTUS

Tata tarkastusta varten tarvitaan
huone, jonka katto on n. 5 m:n
korkeudella.

1. Asenna ristilaseri jalustalle.

2. Kytke itsetasaajuustila paalle
ja siirry pulleaan toimintaan
painamalla painiketta.

3. Merkitse kattojen ylempi
pohjapiste pisteeksi a1 (katso
kuvaa).

4. Merkitse lattian alempi piste
pisteeksi b.

5. Kaanna laser 180° ja sijoita se
niin, etta luotipisteen
keskikohta osuu jo merkittyyn
pisteeseen b, ja odota, kunnes
laite on vaaitettu.

6. Merkitse kattojen ylempi
pohjapiste pisteeksi a1 (katso
kuvaa).

7. Pisteiden a1 ja a2 valimatka
ilmoittaa, miten suuresti
laserviiva poikkeaa
ihanteellisesta luotisuorasta.
5 m:n mittausmatkalla suuriin
sallittu poikkeama on:
5m x (0,6 mm/m) x 2 =
6 mm.

8. Pisteiden a1 ja a2 valimatka ei
saa olla suurempi kuin 6 mm.

al

5m
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ZHMANTIKEZ OAHI'IEXZ AZDAAEIAZ

MPOZOXH! MPOEIAOMOIHZH! KINAYNOZ!
Mn XpPNOILOTTOIRCETE TO TIPOIGV Xwpig Tpwta va diaBdaoete TiI Odnyies aopaleiag kai To Eyxeipidio xpriong.
Katnyopia Laser

>

>1op10 £€600U
° akTivag Aé1Ilep

MPOEIAONOIHZH:
[Mpokerran yia éva poidv Aéilep KAdong 2 alugwva pe to TpoTutro EN60825-1:2014 .

LASER
2

Mpocidotoinon:

Mnv ekBéteTe Ta pdma oag dueaa atnv akTiva Tou Aéifep. H akTiva Tou AiGep Tropei va TTpokaAéoel goPapeg 0pBaAuIKES
BAGBeg f/kan TU@AwaN.

Mnv koir@lete Gueaa TPog TV akTiva Tou A&IZep Kal Pnv OTPEPETE TNV akTiva dokotra Tpog dAAa dropa.

Mpoooyn! Ze opiouéves epappoyES utopei va Bpiokeral N ouokeur] ekropTg Aéifep Triow oag. X' auTr Tv TEPITITWaN
va OTPEQETE TO BAEUPA 0OG TIPOTEKTIKG.

Mpocidotroinon:

Mn xpnoipoToieite 1o AéiCep KovTd o€ TIadId Kau Unv agrivete Traidid va 10 XpNGILOTIoI00V.

Mpoooxn! H akTiva laser utmopei va aviavakhaoBei mévw o€ pia avakAwoa MQAVEIR TIoW GTOV XEIPIOTH 1) 0€ GAQ
TPAoWTA.

Npoaooxn: H xprion aToiygiwv eAEyxou kai pubpioewg A n ekTéAean diepyaaiwv GAwv aTTd auTEG TTou opilovTal aTo
EyXeIpidIo Xpriong UTmopei va 0dnynoouv ag emkivduvn ékBean e akTivoBoAia.

Edv petapepbei 10 AéiCep amd éva oAd kpuo o€ éva (eatd TepIBaMov (1} avTioTpo@a), T8TE TTPETTEN QUTO VA ATTOKTATE TN
Bepuokpaaia TepIBAANOVTOG TTPIV A6 TN XPrON.

Mn GiapuAdooeTe 10 Aéifep aTo UTIaIBPO Kai va TO TTPOCTATEUETE AT KPOUGEIG, GUVEXEIC BOVATEIG Kal aKPaiEg
Beppokpaaieg.

[Mpo@uUAdETe TV CUOKEUN LETPNONG OTTOOTACEWG WE OKTIVO laser amd okovn, Uypadia Kal upnAr aTLooeaIpIKl uypaaia.
Kdmi TéToi0 PTTOpEi va KOTAOTPEWE! EEAPTALOTA OTO ETWTEPIKG TNG 1} VO ETTNPEGTE TNV akpiBeia uErpnang.

e TrepiTrTwon Tou n 6éopn Tou Aéidep TETUXEN TO AT, KAEIOTE Ta PATIa 00G KOl OTPEWTE APESWG TO KEQAAI 0ag LaKPId
amo TNV akTiva.

MpoaéxeTe va TiBeTal N akTiva Tou AIZep £T01, WOTE va Un BapTveaTe £0€ic 1 va Bautwvovtal GAa dtoua o' auTh.

Mnv koiradete ameuBeiag TPOg TNV aKTiVO AEICEP PE OTITIKEG, HEYEBUVTIKEG TUOKEUEG, OTTWG DIOTITPEG A TNAEOKOTTIO.
DAiagopeTikd autaverar o Kivouvog goBapwv, 0pBaAuIKwy BAaBwy.

NapBavere umdyn oag, 61 Ta yuahid Tapatipnong Tou Aéidep BonBolv pev aTn SIGKpIoN Twv ypaupwy AEiCep, aAd Sev
TIPOCTATEUOUV T PATIC OTTG T BEGUN TOU AEICEP.

O1 poeidoTroInTIkEG TVaKIOEG TTavw aTn cuokeun AéiCep dev emTpETETal va amropakpUvovTal A va kabioTavTal pn
QVOYVWOILES.

Mnv amoguvappohoyeite To Aéifep. H déapun Tou Aéilep umropei va TTpokaAéael GoBapoUc TPAUNOTIOOUS Twv 0QBaAUWY.
Mpiv o6 T PETAPOPA VA ENEYXETE Qv £XEl ETTAAKET N HaVOAAWON TOU EKKPEUOUG.

YTodein: Ze mepimTwon pn eutrAokig TS pavodAwong eKkpeUoUs Ba pTropoloav KaTd T YETagopd va TTpokAnBouv
{nuIEG 0TO E0WTEPIKG TG CUOKEUNG.

Mnv xpnoipotroieite dpaaTikG amopputtavTikd fi diaAuTIKG. KaBapioTe TV ouokeun povo e éva kabapd kal HOAKO Travi.

Na TTpoaTateUeTe 10 AEICEP amd 0odpEG TTPOTKPOUTEIS Kal TITWAEIG. METE ad piav TTwan fi EVIOVES UNXavIKES
€mMOPATEIG TTPETTEN VO EAEYXETI 1) OKPIBEID TNG CUCKEUNG TIPIV aTTO TN XPrAOM.
AmaimoUpeveg epyaoieg MOKEUNG 0TV OUoKeUn laser emTpémeral va dievepyolvTal uévo amo §ouaiodotnpévo
€IOIKEUPEVO TTPOCWTTIKO.
Mn xpnaipoTToieiTe To TTPOIOV OE TIEPIOXES TIOU EVEXOUV KivOUVO €Kpnng A o€ mBETIKA TrEPIBAA- AovTa.
e mepitTwon tou eV Ba xpnaiyotoinBei n ouokeun paxkpdypova, va agaipolvTal oI PTratapieg amd my utrodoxn T
ouaToiiag. ‘ETo1 ommoTpETmETal N EKPON UYPWYV TTaTapiag kal of GuvOESpEVE Y auth {npiég ammd BIdBpwan.
O1 Gdeieg Umratapieg Oev TPETTEN va ammoppiTrTovtal padi We Ta oikiakd amroppiupata. GpovtioTe 1o TEPIBAAAOV Kai
E METAQPEPETE TIC OE ONEIR ATTOKOWIONG TUHPUIVA LE TOUG EBVIKES 1) TOTTIKES Kavoviauoug. To TTpoidv dev TTpéTTel va
L0\ amoppiTrTeTal Jagd pe To oIKIaKd omoppipuaTa. dpovrioTe yia TV KATGAAnAn amép piyn Tou TPOIGVTOE GUNPWVO
Je TIG BvIKEG B1aTdeIg TIou 10X Uouv aTn Xwpa aag. TnpeiTe TiG eBvikES diatdeig dIaBEang aTToPPILUATWY.
ATreuBuvBeite oTig TOTTIKEG dNUOCIEG UTTNPEDTEG 1) OTOV EUTTOPO YIa Va TTANPO®OpNBEiTE OXETIKA E TNV aTTOPPIYN.

EupwTraiké orjua moTétnTag

Bpetaviké orpa moTéTnTag

UK
CA




2YNTHPHZH

Na kaBopiCere Tov avTIKeuEVIKO PaKo kai To TrepiBAnua Tou AéiZep W' éva kaBapd, pakakd avi. Mn xpnoiyotoigite SIaAUTEG.

Map' 6 dev emmpedderal o Aifep amo okévn Kai puTToug, péxp! évav opiapévo Babuo, dev Ba mpetre va To dlaguAdooete o' éva
OKOVIOEVO Xwpo, diagopeTikd Ba yropodoav va uTroaTouv {nuié KIVATA ECOPTAUATA OTO EGWTEPIKG THG GUOKEUN.

Edv Bpayei 1o AéICep, TOTE vl TO OTEYVWVETE TIPIV TV TOTTOBETNAN 0T BriKN YETAQOPAG, WOTE va Ny TTPoKUTITouV @Bopég Adyw
OKOUPIGG.

TEXNIKA ZTOIXEIA

Kanyopia Ailep 2
Mepioyr autoxwpoaTabunong 4
NiGpKeIa aUTOXWPOOTABUNGNG 3s
Tomog umarapiag Li-lon
Taon DC ==
USB Eicodog 5V DC; 2,1 Amax.
Z0vdean ouvexoUg pelpaTog 4V===21A
Tpogodoriké Eioodog 100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.
Tpogodortikd ‘E§odog SV==21A105W
Xpdvog pdpriong <130 min
Karavahwan iox0og 15W@4.2V
Eidog mpoaTaaiag (okévn kai mroilioya) IP54
Méy. uyopeTpo 2000 m
Méy., oxeTikn uypacia aTuéoQaipag 80%
BaBpdg pumavong kard IEC 61010-1 2
Nidpkeia TaAgoy tP <T0ps
Aemoupyieg
L4 CLL |op1ZovTian ypappr, KABETeG YpappES, OTAUPWTEG YPAUHES
L4 CLLP |opivTia ypappn, KABETeS YPOupES, OTAUPWTES YOS,
Aerroupyia aAgadiou (2 movTor)
Zugvomta 10kHz
MpoBoAég 2 TipaoIveg ypaupég, 2 Babpoi mpdaivo
Moodma Si6dwy 2
Tomog 165wy 30 mw
Mpdruto egaydpevng ypappig Aéicep
L4 CLL |Movn opigdvria, kGBEm, diaywvia ypapur
L4 CLLP |Movr opigovria, povi kGBetn + 2 uBpaUNIKEG KOUKKiBEG TIAVW)
kal kdTw, dlacTaupolpevn ypappn + 2 uPAUNKEG KOUKKIBEG
(mévw kai kGTw).
Xpdvog Aerroupyiag 8 tpeg
Imeipwya TpImédou 114"

| EAAHNIKA pa . 145 |

KaraAAnAog aviyveutrig

Milwaukee LLD50

Ipappn Aéicep
MAdrog
Mrikog KupdTwy
Méyiom amédoon
AxpiBeia
l"wvia avoiyparog
Xpwya
Eupéheia

<9,53mm @ 30m

510 - 530 nm kamyopia Aéicep |1

<TmW

+-3mm /10 mmm/m

Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
mpdoivo

30 p (e avixveurr) 50 )

A\gadia (L4 CLLP)
Mrikog kupdTwy Koukidag Ailep
Méy. 10xUg koukidag Aéilep

510 - 530 nm katnyopia Aéigep Il
<1mwW

ZUVIOTWHEVO TPOYOdOTIKG 10 U0g USB

AkpiBeia ahgadiou [*-3 mm /10 mmm/m
Xptypa Koukidag Aéigep |TTPAOIVO

EpBéheia [30 M
SUVIOTWEV Bepokpaoia Aemoupyiag -10°C éwg +40°C
O¢ppokpacia amoBAKEUaNG -20 °C éwg +60 °C
SUVIOTQpEVN BepHoKpaaia TrepiBGMovToc katd  goprion  |9°C - +60°C
ZUVIOTWHEVOI TUTTOI GUGTWPEUTUIV 1483

cusB

Aiaotdoeig

135 mm x 61 mm x 97 mm

Bdpog (oup. pmatapiwy)
L4 CLL

L4 CLLP

995
998 g

* MapouoiGZetal povo piar Un aywyiun pUTmavan, ev T0UTOIG AVOPEVETAI TIEPIOTACIOKA Kai i TTapepxOpevn, LEow THENG

TpOKaAoUUEVN aywyIoTTa.

MPOBAEMOMENH XPHZH

"To Tpaidv TpoopiCeTal kupiwg yia T xprion o€ eawTepikoUg xwpoug. Kard tn xpron oTo UmraiBpo mpémel va avriaToxolv ol

OUVBIAKES C' QUTEG TIOU UTIApXOUV
€ E0WTEPIKOUG XWPOUg."

AuTé T0 KavoTopIKG AéiCEp Exel oxedIOOTE yia évav €upU, ETAYYEAUATIKG TOPER EQUPHOYWY, OTTWG TT.X.:

- €UBuypPAuIoN TTAGKOKILY, LOPUAPIVWY TTAAKWV, VTOUAOTTWY, MTTOPVTOUPWY, XUTEULEVWY UNKWY Kal 10wV S1oKOaUNoNG
- onuGdepa ypaupwy Baong yia my TomoBETan Bupwy, Tapablipwy, GIGNPOTPOXIWY, GKAAOTIATILY, TIEPIPPAGEWY, TTUAWY,

BepavTwv Kai TEPYKOAWV.

- Ta Tov kaBopiopd kai EAeyxo opIfOVTILV Kal KABETWY YPOUHWY.
- XwpooTdbunon weudopodwy Kai GwAnvaywywy, karavopr mapabupwy kai Tpooavatoliouds owAfvwy,

XWPOOTABUNON EPOPIWV VIO NAEKTPIKEG EYKATAOTATEIG

AuT6 10 TIPOIOV EMTPETTETAI VO XPNOILOTIOIEITOI HOVO YI TNV TIPOBAETIOUEVN XPAON TIOU aVOPEPETOL.




2YNOITIKH EIKONA

Y3pauAik6 onpeio (pévo L4 CLLP)

MapdBupo kaBeTNGg ypappng Aéilep

MapaBupo opIovTIag Ypappung Aéidep

Mep1OTPOPIKO KOUUTTI
OFF . .
a AtrevepyoTToINuEVO / KAEIBWHEVO

%V Evepyotroinon / xelpokivntn Asitoupyia

,‘ﬁl Aeitoupyia / auTtoeTITTEOOUNEVO

Mratapia

Bdon (uévo L4 CLLP)
MayvnTikn Bdon

Oupa USB ﬂ

006vn LED )
- XwpNTIKOTNTA PTTATAPIOG —_— ==
- KaTaoTaon QOPTIoNG

Z1EPEWOT OPOPNG

PGOpIoN 360 °

Y3pauAiké onueio (uovo L4 CLLP)

Badon Tpimrodou 1/4 "

Fpappn Aéilep 006vng LED
- opIovTia
KABeTN
+ dlaywvia ypauun

Koupri Aeitoupyiag

ZUvopo marnua: EmAEETe avaueoa o€ ypaupég Aéidep:
- 0pIfovTIa

- kGBetn + Aeimoupyia udpauAikoU

- SlayWVIES YPauES + Aerroupyia uDPaAUAIKOU

MarroTe TopaTeTapéva: Aemoupyia eGoikovounong
evépyelag

086vn LED
- XwpnTkdTNTA PTTaTapIag
- KaT4oTOON QOPTIONG




EZOMNAIZMOZ AAAATH MIMATAPIAZ

A&eooudp - Aev TrepidapBavovTal oTov Bacikd EOTTAICNO, BIATIBeTal WG agecoudp. XpnOIYOTTOINCTE HOVO MIa TTAVAPOPTICOPEVN pTTaTapia MiAyoudki L4B3.

il

Teppatiké LM360

le1a-Vis otoxog HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Avixveutig LLD50

TpimoSo TRP180 4

CF-S
.1




ENAEIZH XQPHTIKOTHTAXZ MIATAPIAX XPEQZH
A@OU evEPYOTTOINCETE 1] ATTEVEPYOTTOINCOETE TO AEICEP, N EVOEIEN XWPNTIKOTNTAG PTTATAPIOG Mrtropeite va epyaoTeite pe 10 Aéiep katd Tn didpkela Tng diadikaciag eopTIonG.
OeiXVvel TN XwpenTIKOTNTA TNG ITTATAPIAG Yia 3 OEUTEPOAETTTA

Mpdaoivo o1abepd pwg  100% - XwpnTikdTNTA pTratapiag 50%
Kitpivo a108ep06 Qwg 49% - XwpnrikéTnTa pTratapiag 11%

Kokkivo o1aBepd owg  10% - XwpntikdTnTta utratapiog 3% DC
AvaBoofrvel kokkivo 3% - XwpnTikdtnTta ptrarapiog 0% 5V
0,1-2,1A
S -
MaAuiké KOKKIvo Odprion, eoprion 0-49%
Krimmua kitpivou ®dprian, edprion 50-99%
Mpdaivo ataBepd pwg 100% @opTiouévo
AvaBoafrivel kokkivo / Tpaaivo  Xwpig pmarapia, xahaouévn pmarapia, EAGTTWHOTIKY prraTapia, oAU upnAr) Beppokpacia
MaAAGpevo kokKIvo Odprion katd m xprAon
AvaBoaprivel TpdaIvo Dev éxel eioayBei pmarapia kard m xperion

S

ENAEI=ZH XAMHAHZ MINATAPIAZ

Ortav n 160N gival xapnAn, 1o Aéilep peTapaivel o€ Asitoupyia eE0IKOVOUNONG EVEPYEIQG.
To Aéilep avaBoafrvel o€ Asitoupyia auTtoeTITTEdWONG

4 deur. 1 deur.

To Aéilep avaBooPrvel o€ xelpokivntn AsiToupyia

8 deur. 1 OeuT.

ATTO TWPA Kal oTo €EAG €ival akdun duvaTd va CUVEXITTE TO £pyO.
Edv n tdon gival ToAU xapnAr, 1o AéiCep kai To LED avaBoofrivouv Tpeig GopEg Kal
QATTEVEPYOTTOIOUVTAI AUTOMOTA.

EAAHNIKA 148



MAINHTIKO 2THPIrMA TOIXOY

Me 10 payvnTiKG OTAPIYPa TOiXOU PTTOPET va OTEPEWVETal TO AEICEP O€ TOIKOUG, HETOAAIKEG KATAOKEUEG KTA.
AeTrTA pUBION yIa TrEPIOTPOQN Tou AéiGep kaTa 360 °.




YMNOZYNOAO TEPEQXH OPO®HZ

XpnoIuoTIoIRoTE TO BABPO TT.X. VIO VO EETTEPAOETE £VA KATWPAI XpnoipotoifaTe T BGoN 0poPHg Yia va OTEPEWTETE Ta KavaAia AEICep wg TNV 0po@n, Ta
paQId ...




EPIAZIA 2TH AEITOYPI'IA AYTOXQPOZTAOMHZHZ

>1n Asitoupyia autoxwpooTadunong eubuypaupileTal To AéIfep POVO TOU O€ pIav TTEPIOYT +4°.

lNa 1o okoTré auTd epgavifovTal pia opIfovTIa Ypapun, Hia KA0eTn ypauun f kai ol 0o

YPOAHMEG OUYXPOVWS.

TotroBetroTe TO AéICEP G €va
oTaBeP0, eMiTTESO Kal EAeUBEPO
a1 BoVAOCEIG UTTEBAPOG A TTAVW
g' éva TpiTmodo.

lupioTe TOV ns(gllngocleé
OIaKOTITN O€: fh

To Aéiep dnpioupyei 2 ypappég AIgep.

(A) OpigévTia ypappr TPOG Ta EUTTPOG
(B) KaBetn ypappn TTpog Ta euTTpog
(C) Koukida AéiCep (ypauun aApadiol)

YPOMUEG TTPOG Ta EUTTPAG, OTAV
€vepyoTToinBoUv OAEG Ol YPOUUES.

©

®

(D) To AéiCep dnuioupyei OTAUPWTEG )k@ |

omelpwparog 1/4"

EmAéyeTe TIG emMBUPNTEG
YPOUPEG HEGW TOU
TIAKTPOU.

O1 ypaupég AéiZep
avaAduTToUV, OTaV PE
EVEPYOTTOINMEVN
auTOXWPOOTABUNON dev
£XEI AKOUN
euBuypappioTei To AéiICep
OTIg+4°. = = = —

2' auTtA TNV TTEPITITWON
TOTTOBETAOTE TO A€ICEP €K
VEOU.

MNpiv petakivnoete 1o A€IlEp, YUpPIOTE
pIvV n gep, Y pOFF

TOV TTEPIOTPOPIKO BIAKOTITN €
Kat' autd Tov T1po1T0 ao@aAileTal To
EKKPEPEG Kal TTpOoTATEUETAI TO AEICEP.




EPIrAZIA 2TH XEIPOKINHTH AEITOYPI'IA

21N Xe1pokivntn AgImoupyia gival N auToxwpooTABUNON ATTEPYOTTOINKEVN KAl JTTOPET va
pubpicetal To Aéiep ' otToladATTIOTE KAiON TG YPaUUNG AEIZEP.

TomroBeTrOTE TO AéICEP O Eva
oTaBEPO, €TITIEDO Kal EAEUBEPO
a1Té SOVAOEIG UTTEDAPOG 1 TTAVW
aTOo TPITTodO.

[upioTe TOV TTEQIOTPOPIKO
. CS)FFp ¢
OlOKOTITN OF€: ﬂ .

Omwg kal oTn AgiToupyia
QUTOXWPOOTABUNGONG dnuIoUPYEi
TO A€ICEP 2 YPANMEG, OI OTTOIEG
Opwg dlakoTTToVTal KABE 8
OeUTEPOAETTTO.

8 Oeutr. 8 deut. 8 deur.

T ﬂ
[ i
u\j‘ iy ETIAéVETE TIC ETTIOUUNTEG

YPOUPEG HEOW TOU
TIAAKTPOU.

PuBuioTe 10 AéiCep GTO UWOG /
Kal TNV KAion TTou €TTIBUEITE,
ue TN BorBeia Tou TPITTOdOU. /

E lMa £€€060 amo TN un autoéuaTn Asiroupyia,

ON
l'upioTe TOV TTEPIOTPOPIKO DIOKOTITN TFE: fh

n
OFF
YUPIOTE TOV TTEPIGTPOPIKG DIOKOTITN OFE: ﬁ .




AEITOYPI'IA AADAAIOY ANIXNEYTHX
MNa epyagieg o€ eEWTEPIKOUG XWPOUG UTTO AUEGO NAIGKO PWG, f} € QWTEIVEG TUVONKES Kal yIa

Me tn Asitoupyia aA@adiou utropei va gugavicetal €va onueio oto damedo KABETa TTPOG TV

opovn. EKTETOPEVEG ECWTEPIKEG ATTOOTAOEIG £wg 50 PETPA, XpNoIPoTToINaTE ToV avixveuTr Milwaukee.

H Aeiroupyia aA@adiol xpnoiuelel yia TTapdderyua otn geTapifaon evog onueiou ava@opdg yia O aviXveuTng dev TTepPIEXETAI OTOV TTAPAOOTED £EOTTAICHO KAl TTPETTEI VO ayopAdeTal EEXWPIOTA.

TV £YKATAOTAON QWTIOUOU Kal EEAEPIOUOU A TNV HETABRIBaon Twy uydwy. AeTITOpEPEIG TTANPOQPOPIEG YIa TN XPrion ToU avixveuTr Ba Bpeite oTIg 0dnyieg XProEwg yia Tov
QAVIXVEUTH.




EAEIXOZ AKPIBEIAZ

To Aé&iep BaBuovopeital TApwg oTo epyooTdalo. H Milwaukee ouvioTd Tov TakTIKG EAeyo Tng akpiBeiag Tou

MiCep, TpoTTavTdg Petd amd piav rTwon A egaimiag eapaApévng xpriong.

Edv o' évav €Aeyyo Tng akpifeiag §emepviéTal n uéyiotn ammokAion, TTE va aTreuBUveaTe 0" éva aTmo Ta KEVTPa
mapoxng urnpeaiwy TG Milwaukee (BAétre Tov katdAoyo e Toug 6poug eyyinang Kai Tig dIEUBUVAEIS Twv

KEVTPWV TTOPOXNAG UTTNPETIWV).

1. EAéy&Te TV akpiBeia Oyoug Trg opiOvTiag ypapurig.

2. EAéyETe TV akpiBeia wpoaTtdBunang TG opifovTiag ypauung.
3. EAéyEre v akpifeia xwpooTdBunong TG KEBETNG ypapunAS.
4. EAéyETe TV akpiBeia ahgadiou.

Mpiv Tov €Aeyxo TG akpieiag Tou TorroBetnuévou ae TpiTodo Aéifep eCeTATETE T XwPOOTABUNGN TOU TPITTOHOU.

& D
P CFD

1 EAEM=TE THN AKPIBEIA YWOYZ THZ OPIZONTIAZ
FPAMMHZ (AMOKAIZH NMPOZ TA NMANQ KAI KATQ)

1. TomoBetAaTE TO A€ICEP TTAVW C' €va TPITTOdO 1 éva eTiTIed0 UTTEDOPOG avaueaa ae dUo

Toixoug A Kai B pe amméoTaon 5 pétpwyv peTagl autwv.
2. TomroBetr\oTe TO Aé1Cep o€ amméaTaon 0,5 yérpou atmd Tov Toixo A.

3. EvepyotmroijoTe Tn AsiToupyia autoxwpooTadunang Kai TTECTE TO TTARKTPO, Yia va

TTPOBAAAETE TNV OPIZOVTIA KaI KABETN YPOUMA GTOV TOiX0 A.

4. InuadéWTe TO oNUEIo TOPNG TwV dUO YPANPWY WG onueio al aTov Toixo A.

alx’

5. Z1péyTe 10 AéiCep kaTd 180° TTpog TNV KaTeUBuvaN Tou Toixou B kal onuadéyTe To onueio

TOUNG Twv U0 ypappwy wg B1 oTov Toixo B.

7
_—

7 -
180°
250
alx = y
/A

_—

6. TomroBetOTE TO A€ICEP O€ atmméaTacn 0,5 yérpou TreP. aTTd TOV ToiXOo B.

7. ZnUadiwTe To anueio TopNg Twv dU0 YPaPPWY WG anueio B2 oTov Toixo B.

//
7

A

alx

// ]
//

8. Z1péwTe 10 AéICep kaTd 180° TTPOG TNV KATEUBUVON TOU ToiXOU A Kal OnUadEWTE TO onuEio

TOUNAG TwV dU0 YPAUPWY WG a2 oToV ToiXo A.

A

az2x:
a1 X

X b2
Xb1

9. MeTtpAoTE TNV ATTOCTACN:
Aa = |a2 —ai|
AB =B1-pB2|

10.H diagopd |Aa — AB| dev emTpETETAI Va UTTEPRAiVEI T 2 XIA.




2 EAEM=TE THN AKPIBEIA XQPOZTAOMHZHZ THZ OPIZONTIAZ FPAMMHZ (AMOKAIZH ANO TH MIAN NMAEYPA ZTHN AAAH)

' autd Tov €Aeyx0o atraiTeiTal pia eAeUBepn emTIQAveIa euRadol 5 x 5 péTpwv TTEP. 5. MertatotrioTe 10 AéIlep 5 péTpa TeP., OTPEWTE TO KATA 180° Kau TTPOBAAETE TTAAI TRV OPICOVTIA
1. TommoBeTtAoTE TO AéIlEP TTAVW G' éva TPITTOBO A £va 0TABEPS UTTESAPOG AVAPETT O€ dUO YPapuR oToug Toixoug A kai B.

Toixoug A kai B pe amméoTacn 5 pETpwy PETAEU QUTWV. 6. ZnuadiyTe TO ETTIKEVTPO TNG YPAUUNAG Aéiep OToV ToiXo A pE a2 Kal aTov Toixo B pe B2.
2. TomoBetAoTE TO AéiEP O€ amdaTacn 2,5 PETPOU TTEP. ATTO TO KEVTPO TOU XWPOU.

3. EvepyotroifjoTe Tn AsIToupyia autoxwpooTadunong Kai TECTE TO TTANKTPO, YIa Va
TTPOBAAAETE TNV OPIZOVTIA YPAUUN OTOUG Toixoug A kai B.

4. EnuadEyTe TO ETTIKEVTPO TNG YPANMNAG AéICep oTov Toixo A pe al kal aTov Toixo B pe B1.

7. MetpAoTe TNV amméoTaon:
Aa = |a2 —ai]
AB =B1-p2|

8. H diogpopd |Aa — AB| dev emiTpémmeTal va utrepBaivel Ta 2 XIA.




EAEM=TE THN AKPIBEIA XQPOZTAOMHZHZ THZ KAGETHZ

rPAMMHZ

. KpepdoTte atov T0iX0 €va VAQ
OTABUNG UAKOUG 4 PETPWV TTEP.

. A@oU OTAUATAOEI VO JETOKIVEITAI TO
Bapidl oTdBung, onuadeleTe GTOV
TOiX0 TO onueio al Tavw amo Tov
Kwvo Bapidiou.

. TomroBeTroTe TO AéIfep TTAVW C' Eva
TPITTOd0 1 éva eTITIESO UTTEDAPOG OE
améoTaon 2 YETPWV TTEP. ATTO TOV
TOiXO.

. EvepyotroijaTe Tn Asitoupyia
QAUTOXWPOOTABUNONG Kal TTIIECTE TO
TIANKTPO, YIa va TIPORAAAETE TV
KABETN ypauur OTO ViAPa oTAOUNG.

. 2TPEWTE TO A€ICEP £TCI, WOTE VA
OUM@WVEI N KABETN ypauun Ye TNV
avdapTnon Tou VAUATOG OTABUNG.

. ZNUodEWTE TO ONMEIO a2 GTO KEVTPO
TAG KABETNG YPAUUNG Kal 0TO UWOog
Tou a1 eTTi TOU TOiYOU.

. H améoTtaon petagu a1 kai a2 dev
EMITPETTETAI VO UTTEPPAiVEI TO 1 XIA.

x al

4 EAEM=TE THN AKPIBEIA AAGAAIAZ

' autd Tov éAeyxo aTraiTeital Evag
XWPOG PE UWOG OPOPNG 5 HETPWV
TTEP.

1.

2.

PuBuioTe 10 cross laser o€
TpiTT0d0.

EvepyotroifoTe Tn Aeiroupyia
QUTOETITTEOWONG KAl TTATAOTE
TO KOUMTTI yIO va PJETABEITE OTN
AeiToupyia TTaApou.

2NUEILCTE TNV ETTAVW
USPAUAIKF KOUKKiIdO OTnV
0po®r wg onueio a1l (deite TNV
€IKOVQ).

2NUEILOTE TNV KATW USPAUAIKR
KOUKKi®a OTO TTATWHA WG

onueio B.

STpéwTte To AéiCep kaTa 180°,
TOTTOBETWVTAG TO £TC1, WWATE VA
CUUTTITITEI TO ETTIKEVTPO TNG
aA@adidg pe 1o dN
MOpKapIoUEVO anuEio B Kai
TTEPIMEVETE PEXPI VA
XwPooTaBuNnOEi N cuokeun.
2NUEILOTE TNV ETTAVW
USPAUAIKI) KOUKKida aTnv
opo®n wg onpeio al (d¢ite TNV
€IKOVQ).

H amméoToon peTagl Twv
onueiwv al Kal a2 TNV 0poYr)
dnAwvel TRV atroKAIon TNG
ypappng Aéilep atmod Tnv
I0AVIKI) KATAKOPUQO.

>€ o yeTPNUEVN amoéoTaon 5
METPWYV QVEPXETQI N MEYIOTN,
EMTPETTTA ATTOKAION O€:

5 x (20,6 XIA./y) x 2 = £6 XIA.
H améoToon peTagu a1 kai a2
OEV ETMTPETTETAI VA UTTEPPAIVEI
10 6 XIA.

al

5m

| EAAHNIKA pa . | 56 |
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ONEMLI EMNIYET TALIMATNAMESI

DIKKAT! UYARI! TEHLIKE!
Emniyet talimatnamesini ve Kullanma kilavuzunu okumadan énce Griinli kullanmayin.
Lazer Sinifi

>

Lazer isini gikis
® yeri

iKAZ:
Bu Urtin, EN60825-1:2014 standardina gore, Sinif 2 lazer kategorisine girer.

LASER
2

ikaz:
Dogrudan lazer iginina bakmaktan kagininiz Lazer 1sin1 goze ciddi zarar verebilir ve/veya korliige sebep
olabilir.

Dogrudan lazer iginina bakmayiniz ve isini gereksiz yere baska kisiler yoneltmeyiniz.

Dikkat! Bazi uygulamalarda lazer yayan cihaz arkanizda bulunabilir. Bu durumda arkanizi dikkatlice
déniniz.

ikaz:
Lazeri cocuklarin yaninda calistirmayin veya cocuklarin lazeri calistirmasina izin vermeyin.
Dikkat! Yansima yapan bir yizey lazer iginini kullaniciya veya bagska kisilere geri yansitabilir.

Uyari: Kumanda elemanlarinin kullaniimasi, el kitabinda tespit edilmis yontemlerden farkli ydntemlerin
veya ayarlarin uygulanmasi tehlikeli isinimlarin olusmasina neden olabilir.

Lazer ¢ok soguk bir ortamdan sicak bir ortama getirildiginde (veya tersi), kullaniimadan énce ortam
sicakligina gelmesi beklenmelidir.

Lazeri acik havada muhafaza etmeyiniz ve darbelerden, surekli titresimlerden ve asiri sicakliklardan
koruyunuz.

Aleti daima toz, sivilar ve yiksek nem kosullarindan uzakta tutunuz. Bunlar, i¢ bilesenlere zarar verebilir
veya dogruluk hassasiyetini etkileyebilir.

Lazer i1sin1 gozlinize isabet ettiginde, gézlerinizi kapatin ve baginizi hemen i1sindan geviriniz.
Lazer 1sinini, kendinizin veya baska kisilerin gozline gelmeyecek sekilde konumlandiriniz.

Dirbiin veya teleskop gibi optik biiyiteglerle lazer i1sini igine bakmayiniz. Aksi halde gézlere ciddi sekilde
zarar verme tehlikesi artmaktadir.

Lazer gozliiklerinin lazer gizgilerinin daha iyi gorilmesini sagladiklarina, ancak gozleri lazer isinina karsi
koruma saglamadiklarina dikkat ediniz.

Lazer cihazi izerindeki uyari etiketleri ¢gikartiimamall veya okunaksiz hale getirilmemelidir.
Lazeri demonte etmeyiniz. Lazer isini ciddi g6z yaralanmalarina neden olabilir.

Lazeri tagimadan &nce, sarkag kilidinin kilitli olmasindan emin olunuz.

Not: Sarkag kilidi kilitli olmadiginda cihazin i¢ kisminda zararlar meydana gelebilir.

Asindirici temizlik maddeleri veya ¢ozeltilerini kullanmayiniz. Temizlik iin yalnizca temiz, yumusak bir
bez kullaniniz.

Lazeri asin darbelere ve diismeye karsi koruyunuz. Diistlikten veya asiri mekanik etkilerden sonra
kullanmadan 6nce cihazin hassasligini kontrol ediniz.

Bu lazer cihazinda gerekli olan tamirler sadece yetkili servis personeli tarafindan yapilabilir.
Agresif veya patlayici ortamlarda calistirmayin.

Cihazi uzun sure kullanmadiginizda pil béimesindeki pilleri gikartiniz. Bununla pillerin akmasi ve buna
bagli olarak korozyon zararlari 6nlenebilir.

Bitmis piller, evsel atikla birlikte elden ¢ikariimamalidir. Cevreye karsi gereken 6zeni gostererek,
ﬁ bitmis pilleri ulusal ya da yerel yonetmeliklere uygun olarak temin edilen atik toplama merkezlerine
& birakin. Uriin, evsel atikla birlikte elden gikariimamalidir. Uriini tlkenizde yirirliikte bulunan

ulusal yonetmeliklere uygun olarak elden ¢ikarin. Ulusal ve spesifik yénetmeliklere gore hareket
edin. Elden ¢ikarilmalaryla ilgili bilgiler almak i¢in mahalli makama veya saticiniza bagvurun.

c € Avrupa uyumluluk isareti

UK

Cﬂ Britanya Uygunluk isareti




Lazerin mercegini yumusak, temiz bir bezle temizleyiniz. Cézeltiler kullanmayiniz.

Lazerin belirli bir dereceye kadar toz ve kirlenmelere dayanikli olmasina ragmen uzun stire tozlu bir ortamda
muhafaza edilmemelidir, ¢linkii aksi halde icinde bulunan hareketli pargalar hasar gorebilir.

Lazerin i1slanmasi durumunda, tasima ¢antasi igine yerlestirimeden dnce paslanmasini énlemek igin
kurutulmalidir.

TEKNIK VERILER

Lazer sinifi 2

Otomatik hizalama araligi t4°

Otomatik hizalama stresi 3s

Pil tipi Li-lon

Voltaj DC 4\ ===

USB Girig 5V DC; 2,1 A max.
Dogru akim baglantisi 4V==21A

Elektrik akimi girigi 100-240 V ~ 50/60 Hz; 0,6 A max.

Elektrik akimi gikisi 5V==21A;105W

Sarj stiresi < 130 min
Giic girisi 1.5W@4.2V
Koruma tiirii (sigrayan su ve toz) P54

Maks. rakim 2000 m

Bagil nemlilik maks. 80%

IEC 61010-1'e gore kirlilik derecesi 2

Darbe siiresi tP <70 s

Fonksiyonlar
L4 CLL | yatay cizgi, dikey ¢izgi, capraz cizgiler

L4 CLLP |yatay ¢izgi, dikey ¢izgi, capraz gizgiler, sakdl
fonksiyonu (2 puan)

Frekans 10 kHz

yansimalar 2 yesil ¢izgi, 2 puan yesil
Diyot Miktari 2

Diyot tipi 30 mW

Lazer cizgi turleri
L4 CLL | Tek yatay, tek dikey, capraz ¢izgi

L4 CLLP | Tek yatay, tek dikey + 2 duisey nokta yukari ve
asagl, ¢apraz gizgi + 2 ¢ekiil nokta (yukari ve
asag).

isletim siiresi 8 saat

Tripod diglisi 1/4"

Hassaslik
Acilma agisi
Rengi

Olgme mesafesi

Uygun detektor Milwaukee LLD50
Lazer gizgisi
Geniglik | < 9,53mm @ 30m
Dalga uzunlugu |510 - 530 nm Lazer Sinifi Il
Maksimum giicti |7 mW

+/-3 mm /10 mmm/m

Vertikale Linie > 120 °; Horizontale Linie > 120 °
yesil

30 m (dedektorli 50 m)

Sakiil noktasi (sadece L4 CLLP)
Dalga uzunlugu lazer noktasi
Lazer noktas| max. glig
Sakil hassashgi
Lazer noktasi rengi
Olgme mesafesi

510 - 530 nm Lazer Sinifi Il
<1mw

+/-3 mm /10 mmm/m
yesil

30 m

Tavsiye edilen isletim sicakligi

-10 °C ile +40 °C arasi

Muhafaza etme sicakligi

-20 °C ile +60 °C arasl

Depolama sirasinda tavsiye edilen ortam sicakligi | 9°C - +60 °C
Tavsiye edilen aki tipleri L4B3
Tavsiye edilen USB gii¢ kaynag CusB

Ebatlari

135 mm x 61 mm x 97 mm

Agirlik (piller dahil)
L4 CLL
L4 CLLP

995 g
998 g

* Sadece iletken olmayan hafif bir kirlilik olusmakta, ancak bazi durumlarda nemlenmeden kaynaklanan gegici bir

iletkenlik beklenmektedir.

AMACINA UYGUN KULLANIM

Uriin, tercihen i¢c mekanlarda kullaniimak icin tasarlanmistir. Dis mekanlarda kullanilmasi durumunda, gergeve
sartlarinin i¢ mekanlardaki sartlara uygun olmasina dikkat edilmelidir.

Bu yenilikgi lazer genis bir profesyonel uygulama alani igin tasarlanmistir, 6rn.:
- Fayans, mermer karo, dolap, bordiir, kalip ve siislemelerin hizalanmasi
- Kapl, pencere, ray, merdiven, ¢it, giris kapilari, verandalar ve ¢ardaklarin montaji igin temel ¢izgisinin

isaretlenmesi

- Yatay ve dikey cizgilerin tespit edilmesi ve kontrol edilmesi igin.
- Asma tavanlarin ve boru hatlarinin hizalanmasi, pencere bélimlemesi ve borularin hizalanmasi, elektrik

tesisatlari icin gevreleme duvarlarinin hizalanmasi igin

Bu (irlin sadece belirtiimis olan amacina uygun olarak kullanilabilir.




GENEL BAKI

sakiil noktasi (yalnizca L4 CLLP)

Dikey lazer cizgisi penceresi
Yatay lazer cizgisi penceresi

doner diigme

OFF -
Kapali / kilitli
a ™

Acik / manuel mod

aclk / kendiliginden yayilma modu

ON
=]
ON

‘i

Pil paketi

Baz (yalnizca L4 CLLP)
Manyetik tutucu

USB girisi
LED ekran Tavana montaj
- pil kapasitesi
- sarj durumu

360 ° ayan

sakiil noktasi (yalnizca L4 CLLP)

Tripod yuvasi 1/4 "

LED ekran lazer gizgisi
- yatay
dikey
+ capraz gizgi

Mod diigmesi

Kisa basis: Lazer cgizgileri arasinda se¢im
yapin:

- yatay

- dikey + gekil iglevi

- gapraz gizgiler + ¢ekul islevi

Uzun basis: enerji tasarrufu modu

LED ekran
- pil kapasitesi
- sarj durumu




PILI DEGISTIRME

Aksesuarlar - Standart donanima dahil degildir, aksesuar olarak temin edilebilir. Yalnizca L4B3 sarj edilebilir bir Milwaukee pil kullanin.

il

Terminal LM360

Hi-Vis hedefi HI-VIST

Milwaukee L4B3

vl

Dedektor LLD50

Tripod TRP180 4

CF-S
.1




ARJ ETMEK

PIL KAPASITESI GOSTERGESI

Lazeri agtiktan veya kapattiktan sonra, pil kapasitesi gostergesi pil kapasitesini 3 saniye Sarj islemi sirasinda lazerle ¢alismak mimkuandr.

gOsterir

Sabit yesil 1sik % 100 -% 50 pil kapasitesi

Sari sabit 11k 49% - 11% pil kapasitesi

Kirmizi sabit 1g1k % 10 -% 3 pil kapasitesi DC

Yanip sénen kirmizi % 3 -% 0 pil kapasitesi 5V
0,1-2,1A

=

Titresen kirmizi Sarj,% 0-49 sarj

Darbeli sari Sarj,% 50-99 sarj

Sabit yesil 11k % 100 sarj oldu

Yanip sonen kirmizi / yesil Pil yok, hasarli pil, arizali pil, sicaklik ¢ok yiiksek
Titresimli kirmizi Kullanim sirasinda sarj oluyor

Yanip sonen yesil Kullanim sirasinda pil takili degil

)

DUSUK PIL GOSTERGESI

Voltaj disik oldugunda, lazer enerji tasarrufu moduna geger.
Lazer kendiliginden yayillma modunda yanip sénuyor

4 sn. 1sn.

Lazer manuel modda yanip soniyor

8 sn. 1sn.

Su andan itibaren galismaya devam etmek hala mimkin.
Voltaj cok dislkse, lazer ve LED U¢ kez yanip sdner ve otomatik olarak kapanir.




MANYETIK DUVAR ASKISI

Manyetik askiyla lazer duvarlara, metal yapilara vb. tutturulabilir.
Lazeri 360 ° dondirmek icin ince ayar.

Tripoid diglisi




ALT KUME TAVANA MONTAJ

Kaideyi 6rn. bir esigin Gizerine gelmek Lazeri tavan kanallarina, raflara kelepgelemek icin tavan montajini kullanin ...




OTOMATIK HIZALAMA MODUNDA CALISMA

Otomatik hizalama modunda lazer kendiliginden +4°’lik bir aralikta ayarlanmaktadir. Bunun
icin bir yatay ¢izgi, bir dikey ¢izgi veya iki ¢izgi ayni anda anda yansitilir.

1 (i 4
Lazeri saglam, diz ve titresim ‘ g ‘@ istenilen cizgileri tus
U= S 1/4" Digli saplamasi

Uzerinden seginiz.

yapmayan bir zemin Uzerine
yerlestiriniz veya bir tripoid
Uzerine monte ediniz.

Déner aga;&\tarl su konuma
getirin: fh

Lazer 2 lazer cizgisi
olusturmaktadir.

Lazer otomatik hizalama
etkin oldugunda
baslangicta +4°’ye
hizalanmadiginda lazer
cizgileri yanip soner.

(A) One yatay gizgi

(B) One dikey gizgi

(C) Lazer noktasi (sakul gizgisi) T gy e,
yeniden pozisyona
getiriniz.

(D) Butun gizgiler etkin oldugunda
lazer 6ne capraz cizgiler
olusturmaktadir.

Lazeri tagsimadan 6nce, déner anahtari
OFF

konumuna getirin. Bununla
sarkag kilitlenir ve lazer korunur.




MANUEL MODDA CALISMA

Maniel modda otomatik hizalama devre disidir ve lazerin lazer gizgileri istenilen egime
ayarlanabilir.

T ﬂ
ﬂ | il
u\j‘ iy istenilen cizgileri tus

Lazeri saglam, diz ve titresim Uzerinden seginiz.

yapmayan bir zemin izerine
yerlestiriniz veya tripoid Uzerine
monte ediniz.

Déner anahtari su konuma
OFF
getirin: ﬂ .

Lazeri tripoidle istenilen
Lazer, otomatik hizalama yukseklige ve egime
modunda oldugu gibi 2 lazer | ayarlayiniz.

¢gizgisi olusturmaktadir, ancak
bunlar 8 saniyelik araliklarda
kesilir.

8 san. 8 san. 8 san.

E Manuel moddan ¢ikmak igin,

ON
Doner anahtari su konuma getirin: fh
veya

OFF
doner anahtari su konuma getirin: ﬂ .




AKUL FONKSIYONU DETEKTOR
Dogrudan glines 15131 altinda veya agik hava kosullarinda dis mekanda galismak ve 50 metre
kadar uzatilmis ic mekan mesafeleri igin Milwaukee dedektérini kullanin.

Sakiil fonksiyonu ile zeminden tavana dikey bir nokta yansitilabilir.
Sakiil fonksiyonu 6rnegdin aydinlatma ve havalandirma tesisati igin bir referans noktasinin veya
yuksekliklerin aktariimasi igin kullanihr. Dedektor teslimat kapsamina dahil degildir ve ayri olarak satin alinmasi gerekmektedir.
Dedektdrin kullaniimasiyla ilgili ayrintil bilgileri dedektérin kullanma kilavuzu icinde
bulabilirsiniz.




HASSASLIGIN KONTROL EDILMESI

Lazerin hasgas ayari fabrikada ta!.ma}.mlyla yapilmigtir. Milwaukee, lazerin hassasllglpln dq;enli . 5. Lazeri B duvarina dogru 180° derece ceviriniz ve iki ¢izginin kesistigi noktay! B duvarina b1
araliklarda, zellikle cihaz yere diistlkten sonra veya hatali kullanildiktan kontrol edilmesini tavsiye olarak isaretleyiniz.

etmektedir.

Hassasligin kontrol edilmesi sirasinda maksimum sapma asildiginda, litfen Milwaukee servis _—

merkezlerimizden birine (bkz. garanti sartlari ve servis merkezi adreslerini igeren liste) bagvurunuz. —

1. Yatay cizginin yukseklik hassasliginin kontrol edilmesi. 180°

2. Yatay ¢izginin hizalama hassaslidinin kontrol edilmesi. &

3. Dikey ¢izginin hizalama hassasliginin kontrol edilmesi. a1 % ), ey

4. Sakil hassashginin kontrol edilmesi. =

Tripoid Uzerine monte edilmis lazerin hassasli§ini kontrol etmeden énce tripoidin dengesini kontrol ediniz.

& D

6. Lazeri B duvarindan yakl. 0,5 m mesafeye kurunuz.
7. Iki gizginin kesistigi noktayi B duvarina b2 noktasi olarak isaretleyiniz.

Hcer Sagh B

YATAY GIZGININ YUKSEKLIK HASSASLIGININ KONTROL alx

EDILMESI (YUKARI VE ASAGI DOGRU SAPMA)

1. Lazeri bir triopid Gzerinde veya diz bir zemine birbirinden yakl. 5 m olan iki duvar A ve B 7
arasina kurunuz. —

2. Lazeri A duvarindan yakl. 0,5 m mesafeye yerlestiriniz. . . . . o
. i’ POSRIES . o 8. Lazeri A duvarina dogru 180° derece ceviriniz ve iki ¢izginin kesistigi noktay! A duvarina a2
3. Otomatik hizalama modunu devreye alininiz ve yatay ve dikey gizgiyi A duvarina yansitmak olarak isaretleyiniz

icin tusa basiniz.
4. Iki gizginin kesistigi noktay! A duvarina a1 noktasi olarak isaretleyiniz.

A 180° B
A ~5m B a2 ¥ [= | xb2
o > al X = X b1

alx’

S/} B\ 9. Mesafeleri dlgliniiz:

< 05m, ® Aa = [a2 - a

Ab = |b1 - b2|
10.|Aa — Ab| arasindaki fark 2 mm Gzerinde olmamalidir.




2 YATAY GIZGININ HIZALAMA HASSASLIGININ KONTROL EDILMESI (BIR TARAFTAN DIGER TARAFA SAPMA)

5. Lazerin yerini yakl. 5 m degistiriniz ve 180° geviriniz ve yatay cizgiyi tekrar A ve B
duvarlarina yansitiniz.
6. Lazer cizginin orta noktasini A duvarina a2 ve B duvarina b2 olarak isaretleyiniz.

Bu kontrol icin yakl. 5 x 5 m bos alan gerekmektedir.

1. Lazeri bir triopid Gzerinde veya saglam bir zemine birbirinden yakl. 5 m olan iki duvar A ve
B arasina kurunuz.

2. Lazeri odanin ortasindan yakl. 2,5 m uzaga kurunuz.

3. Otomatik hizalama modunu devreye alininiz ve yatay c¢izgiyi A ve B duvarina yansitmak icin
tusa basiniz.

4. Lazer gizginin orta noktasini A duvarina a1 ve B duvarina b1 olarak isaretleyiniz.

7. Mesafeleri olgliniiz:
Aa =|a2 -ai|
Ab = |b1 - b2|
8. |Aa — Ab| arasindaki fark 2 mm lizerinde olmamalidir.

TURKCE 168




4 SAKUL HASSASLIGININ KONTROL EDILMESI

DIKEY GIZGININ HIZALAMA HASSASLIGININ KONTROL
EDILMESI

Bu kontrol i¢in yakl. 5 m tavan

. Bir duvara yakl. 5 m uzunlugu olan bir

6 mm’den buyik olmamalidir.

sakiil ipi asiniz. — yliksekligi olan bir oda at
- \ gerekmektedir.
. Kursun agirligin salinmasi durduktan L A
sonra a1 noktasini konik kursunun st 1. Gapraz lazeri bir tripoda
kisminda duvara isaretleyiniz. yerlestirin.
2. Kendiliginden yayilma modunu
ACIN ve dolgun fonksiyona
gecmek icin digmeye basin. 5m
3. Tavandaki Ust gekul noktasini
a1l noktasi olarak isaretleyin
(resme bakin).
4. Zemindeki alt sakul noktasini b
noktasi olarak isaretleyin.
X ail \J
\d
. Lazeri bir triopid Uzerinde veya duz 5. Lazeri, sakll noktasinin orta
bir zemine duvardan yakl. 2 m \ noktasi igaretlenmis olan b
mesafeye kurunuz. \ noktas! (izerine digecek
. Otomatik hizalama modunu devreye sekilde 180° geviriniz ve 1. 2
alininiz ve dikey cizgiyi sakil ipi pozisyona getiriniz ve cihaz alye->¢@
lizerine yansitmak igin tusa basiniz. hizalanana kadar bekleyiniz.
. Lazeri dikey L gizgisi asili sakil ipi ile 6. Tavandaki st gekul noktasini
Ust Uste gelecek sekilde geviriniz. a1 noktasi olarak isaretleyin
. o (resme bakin).
. a2 noktasini dikey ¢izginin ortasinda .
a1'in yiiksekliginde olacak sekilde 7. Tavandaki a1 ve a2 noktalari
duvara igaretleyiniz. arasindaki mesafe, lazer
1 ile a2 arasindaki mesafe 1 gizgisinin ideal sakul
- a I . dikeyinden ne kadar gok
mm’den blyutk olmamalidir. saptigini gostermektedir.
5 m 6lgme mesafesinde
mUimkin olan maksimum
sapma:
5m x (0,6 mm/m) x 2 =
6 mm.
8. a1l ile a2 arasindaki mesafe
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Kontrola pfesnosti

DULEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY

POZOR! VAROVAN! NEBEZPECI!
Nez zacnete vyrobek pouzivat, prostudujte si bezpecnostni pokyny a navod k obsluze.
Klasifikace laseru

>

Vystupni otvor
® laserového paprsku

UPOZORNENI:
Jedna se o laserovy vyrobek tfidy 2 podle normy EN60825-1:2014 .

LASER
2

UPOZORNEN:I:
O¢i nevystavujte pfimo plsobeni laserového paprsku. Laserovy paprsek mlze zplsobit zavazné
poskozeni o¢i a/nebo oslepnuti.

Nedivejte se pfimo do laserového paprsku a paprskem nikdy zbyte¢né nemifte pfimo na jiné osoby.
Opatrné! PFi nékterych zpusobech pouZiti se muzZe zafizeni emitujici laser nachazi za vami. V takovém
pfipadé se otacejte opatrné.

UPOZORNENi:

Neprovozuijte laser v blizkosti déti ani nedovolte détem laser obsluhovat.

Pozor! Reflexni povrch by mohl laserovy paprsek odrazit zpét na obsluhu nebo jiné osoby.

Vystraha: Pouziti ovladacich prvku, nastaveni nebo zrealizovani jinych postupt nez bylo stanoveno v
prirucce, mlze vést k nebezpenému ozareni.

Kdyz se laser premisti z velmi studeného prostfedi do teplého prostfedi (nebo naopak), musi pfed
pouzitim dosahnout teplotu okolniho prostfedi.

Laser neuskladniujte venku a chrarite jej pred Udery, trvalymi vibracemi a extrémnimi teplotami.

Laserovy méfici pfistroj chrante pred prachem, mokrym prostfedim a vysokou vzdusnou vihkosti. Tyto
vlivy mohou zni€it vnitini sou¢astky nebo ovlivnit pfesnost méfeni.

Pokud laserové zafeni zasahne oko, oCi zavfete a hlavu okamzité odvratte od paprsku.

Dbejte na to, aby byl laserovy paprsek umistén tak, aby nemohl oslepit ani vas, ani jiné osoby.

Do laserového paprsku se nedivejte pomoci optickych zvétSovacich zafizeni, jako jsou dalekohledy nebo
teleskopy. VV opacném pfipadé se zvySi nebezpeti zavazného poskozeni oi.

Nezapomerite, Ze bryle na zviditelnéni laserového paprsku slouzi na lepsi rozpoznani laserovych &ar, o€i
vSak pred laserovym zafenim nechrani.

Vystrazné $titky na laserovém pfistroji se nesméji odstrafiovat nebo znehodnocovat.

Laser nerozebirejte. Laserové zafeni mlze zpusobit vazné zranéni oéi.

Pfed pfepravou laseru zajistéte, aby bylo vykyvné blokovaci zafizeni zajisténé.

Upozornéni: Pokud vykyvné blokovaci zafizeni neni zajisténé, mize béhem piepravy dojit k poskozenim
uvnitf pfistroje.

Nepouzivejte Z4dné agresivni &istici prostfedky nebo rozpoustédia. Cistéte jen &istym mékkym hadfikem.
Laser chrarite pfed prudkymi narazy a pady. Po padu nebo silnych mechanickych vlivech se pied
pouzitim musi zkontrolovat pfesnost pfistroje.

Potfebné opravy na tomto laserovém pfistroji smi realizovat jen autorizovany odborny personal.
Nepouzivejte vyrobek v prostorach s nebezpecim vybuchu nebo v agresivnim prostfedi.

Pokud pfistroj nebudete del$i dobu pouZivat, z pfihradky na baterie vyjméte ven baterie. Tim mGZete
zabranit vyte€eni baterii a vzniku Skod zpUsobenych korozi.

Vybité baterie nesmi byt li